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1. Методика поверки
Настоящая методика поверки распространяется на аппаратуру геодезическую спутнико-

вую ТrimЬlе NetR9 (далее - аппаратура), производства KTrimble Navigation Limited>, США и
устанавливает методику её первичной и периодической поверки.

Интервал между поверками - 1 год.

2. Операции поверки
При проведении поверки должны выполняться операции, ).ка:}анные в таблице 1.

Таблица l.

3. Средства поверки
При проведении поверки должны применяться этilлоны, приведённые в таблице 2.

Таблица 2.

.Щопускается применять другие средства поверки, обеспечивtlющие определение метрологических
характеристик с точностью, удовлетворяющей требованиям настоящей методики поверки.

J\b}lb

пункта
Наименование операции пDоведение операций при

первичнои
повеDке

периодической
повеDке

8.1. Внешний осмотD Да Да
8.2. опробование Да Да
8.3. Определение абсолютной и средней квадратиче-

ской погрешностей измерений длины базиса в ре-
жимах кСтатика>, <<Быстрая статика))

Да [а

8.4. Определение абсолютной и средней квадратиче-
ской погрешностей измерений длины базиса в ре-
жимах кКинематика>, <<Кинематика в реЕUIьном
времени (RTK))

Да Ща

8.5. Определение абсолютной и средней квадратиче-
ской погрешностей измерений длины базиса в ре-
жиме кКинематика в реальном времени (RTK,
Trimble xFill)>

Да Да

8.6. Определение абсолютной и средней квадратиче-
ской погрешностей измерений длины базиса в ре-
жиме к.Щифференциitльные кодовые измерения
(dGNSS))

Да Ща

8.7. Определение абсолютной и средней квадратиче-
ской погрешностей определения координат в ре-
жиме кдифференциzlльные измерения sBAs>

Ща Ща

Jtl! пункта
докрIента
по поверке

Наименование эталонов и их основные метрологические
и технические характеристики

8.1 эталоны не применяются
8.2 Эта-поны не пDименяются

8.3-8.6 Тахеометр электронный 1-го рЕtзряда по ГОСТ Р 8.750-2011
Эталонный линейный базис по ГоСТ 8.503

8.3-8.б Рулетка Р3Н3к по ГоСТ 7502-98
8.7 Имитатор сигнtIлов СН-3803М, Госреестр Jllb 54309-13, пределы среднего квадрати-

ческого отклонения случайной составляющей основной погрешности формирова-
ния беззапросной дальности до спугников глобальных навигационньтх систем
ГЛОНАСС И GPS:
- по фазе дirльномерного кода 0,1 м,
- по фазе несущей частоты 0,001 м



4. Требования к квалификации поверителей
К проведению поверки допускtlются лица, изrIившие эксплуатационные документы на ап-

паратуру, имеющие достаточные знания и опыт работы с ней.

5. Требования безопасности
При проведении поверки, меры безопасности должны соответствовать требованиям по тех-

нике безопасности согласно эксплуатационной документации на аппаратуру, поверочное оборуло-
вание, правилtlп,I по технике безопасности, которые действуют на месте проведения поверки и пра-
вилtlм по технике безопасности при производстве топографо-геодезических работ ПТБ-88 (Утвер-
ждены коллегией ГУГК при СМ СССР 09.02.1989 г., Nч 2/21).

б. Условия проведения поверки
При проведении поверки в должны соблюдаться следующие нормальные условия измере-

ний:
- температура окружtlющей среды, ОС ........... (20+5)
- относительнаJI влzDкность воздуха, %.......,...... . не более 80
- атмосферное давление, кПа (мм рт.ст.) ..........84,0..106,7 (630..800)
- изменение температуры окружtlющей среды во время измерений, ОСlч ....не более 2

Полевые измерения (измерения на открытом возлухе) должны проводиться при отсут-
ствии осадков и порывов ветра, при температуре окружающей среды от минус 20 до плюс 50 ОС

7. Подготовка к поверке
Перед проведением поверки должны быть выполнены следующие подготовительные рабо-

ты:
- проворить наJIичие действующих свидетельств о поверке на средства поверки;
- аппаратуру и средства поверки привести в рабочее состояние в соответствии с их эксплуатаци-
онной докрлентацией;

8. Проведение поверки
8.1. Внешний осмотр

При внешнем осмотре должно быть установлено соответствие аппаратуры следующим
требованиям:
- отсутствие коррозии, механических повреждений и других дефектов, влияющих на эксплуа-
тационные и метрологические характеристики аппаратуры;
- нtlличие маркировки и комплектности согласно требованиям эксплуатационной документации на

аппаратуру.

8.2. Опробование
При опробовании должно быть установлено соответствие аппаратуры следующим требО-

вtшиям:
- отсутствие качки и смещений неподвижно соединенньIх деталей и элементов аппаратуры;
- правильность взаимодействия с комплектом принадлежностей;
- работоспособность всех функционtlльньtх режимов;
- идентификационные данные программного обеспечения (далее - ПО) должны соответствовать

дЕlнным, приведённьпл в таблице 3.
Таблица 3.

Идентификационное
нtlименование По KTrimble Access> KTrimble Access> KTrimble Business Center>

Номер версии (идентифика-

ционный номер ПО), не ниже
5.10 2015.22 3.61

,Щля идентификации ПО <Trimble
жении основной экранной формы
приемника номера версии ПО. В

Access>, установленного
несколько раз нажать на
качестве irльтернативы, в

в приемник, необходимо при отобра-
кнопку ((вниз) до появленияна экране
полевом ПО Trimble Access, в модуле



<<Съемка>>, в меню кИнструплент> выбрать <Параметры приемника)).

,Щля идентификации ПО <Trimble Access), установленного на контроллер, следует зЕlпустить ПО -
номер версии высвечивается при запуске прогрztп,Iмы. В качестве альтернативы, в главном
экране KTrimble Access> нажать кнопку "ТrimЬlе", затем выбрать пункт кО програtrлме>.

.Щля идентификации ПО KTrimble Business Center>, установленного на ПК, необходимо запустить
ПО - номер версии высвечивается при запуске программы. В качестве Еrльтернативы, в главном
экране <Trimble Business Centen выбрать вкладку кПоддержка)), затем выбрать пуIrкт кО про-
грtlJ\,Iме ТrimЬlе Business Center>.

83. Определение абсолютной и средней квадратической погрешностей измерений длины
базиса в режимах <<Статика>>, <<Быстрая статикD)
АбсолютнаJI и средняя квадратическ.ш погрешности измерений длины базиса в режимах кСтати-
ка>, кБыстрtul статика) определяется путем многократньIх измерений (не менее 5) двух контроль-
ньж длин базиса, действительные значения которых расположены в диапtвоне (0,1 - 3,0) км и
определены электронным тахеометром l разряда.

Установить образчы аппаратуры над центрttN,Iи пунктов базиса, и привести спугниковые tlнтенны
образцов к горизонтальной плоскости.
Включить аппаратуру и настроить её на сбор данньж (измерений) в соответствующем режиме из-
мерений, согласно требованиям руководства по эксплуатации.
Убедиться в нормaльном ее функционировании и отсутствии помех приему сигнttлов со спутни-
ков. При нt}личии помех устранить их.
Провести одновременные измерения на образцах аппаратуры при условиях, укiванньж в таблице 5.

Выключить аппаратуру согласно требованиям руководства по эксплуатации.
Провести постобработку собранньrх данньгх с помощью прикладного ПО на ПК.

Абсолютнtш погрешность измерений каждой длины базиса (при доверительной вероятности 0,95)
выtIисJuIется KitK cyl\{Ma систематической и случайной погрешности по выражению:

+
-L,д/ =е" _LJ)+z

'J

где Al,; - погрешность измерений j ллины базиса в

, t',,
Z(r,, -\-)'

ni -|

плане / по высоте, мм;

L, - этЕtлонное значение j дrrины базцса в плане / по высоте, мм;
Jo

L, - измеренное аппаратурой значение j ллины базиса i измерением в плане / по высоте, мм;
Ji r

пj - тIисло измерений j длины базиса.

Абсолютнzш погрешность измерений длины базпса (при доверительной вероятности 0,95) в режи-
мах <Статика>, <<Быстрая Статика) не должна превышать следующих значений:

- в плчlне
- по высоте

*2.(3,0+0,5.10-6.D),
*2.(5,0+0,5.10-6.D),

где D - измеряемое расстояние в мм.

Средняя квадратическЕuI погрешность измерения каждой длины базисаопределяется по формуле:

Средняя квадратическtlя погрешности измероний длины базиса в режимах кСтатикa>, кБыстрая
Статикa> не должна превышать следующих значений:



где D - измеряемое расстояние в мм.

8.4. определение абсолютной и средней квадратической погрешностей измерений длины
базиса в режимах <<КинематикаD, <<Кинематика в реальном времени (RTKD
Абсолютнtul погрешность измерений длины базuса в режимах <Кинематика>>, <<Кинематика в ре-
t}льном времени (RTK)D опредеJuIется не менее чем 10-и кратным измерением длины базиса, дей-
ствительное значение которой расположено в диапазоне (0,1 - 3,0) км и определено Tttxeoмeтpoм
электронным 1 разряда.

Установить образчы аппаратуры над центрzlми пунктов базиса, и привести спутниковые антенны
образцов к горизонтальной плоскости. Измерить высоту установки аппаратуры над центрами
пунктов с помощью рулетки.
Включить аппаратуру и настроить её на сбор данньtх (измерений) в соответствующем режиме из-
мерений согласно требованиям руководства по эксплуатации.
Убедиться в нормальном ее функционировании и отсутствии помех приему сигнtlлов со спугни-
ков. При наличии помех устранить их.
Провести одновременные измерения на образцах аппаратуры при условиях, указанньж в таблице 5.

Выключить аппаратуру согласно требованиям руководства по эксплуатации.
Провести постобработку собранных данньrх с помощью прикладного ПО на ПК.

Абсолютнtш погрешность измерений длины базпса (при доверительной вероятности 0,95) вьItIис-

ляется как сумма систематической и случайной погрешности по выражению:

ft,
дa = ('=' _ L")+2

п

Al, - погрешность измерений длины базиса в плане / по высоте, мм;

Zo - эталонное значение длины базисав плане / по высоте, мм;

,L, - измеренное аппаратурой значение длины базисаi измерением в плане / по высоте, мм;

,? - число измерений длины базиса.

Абсо.lпотнtш погрешность измерений длины базиса (при доверительной вероятности 0,95) в режи-
мах <<Кинематика), кКинематика в peEuIbHoM времени (RTK)>) не должна превышать следующих
значений:

+2.(8+1.10-6.D)
+2.(15+1.10-6.D),

где D - измеряемое расстояние в мм.

Средняя квадратическ€rя погрешность измерения длины базисаопределяется по формуле:

Средняя квадратическаrI погрешность измерений длины базиса в режимах кКинематика>, <<Кине-

матика в реальном времени (RTK)) не должна превышать следующих значений:

- в плане
- по высоте

- в плане
- по высоте

- в плане
_ по высоте

3,0 + 0,5 . 10-6 .D
5,0+0,5.10-6.D

8+1.10-6.D
15+1.10-6.D,

где D - измеряемое расстояние в мм.
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8.5. Определенпе абсолютной и средней квадратической погрешностей измерений длины
базиса в режиме <<Кинематика в реальном времени (RTK, Trimble xFill)>
Абсоrшотнtш погрешность измерений длины базиса в режиме <Кинематика в реЕrльном времени
(RTK, ТrimЬlе xFill)> опредеJIяется не менее чем l0-и кратным измерением длины базиса, действи-
тельное значение которого расположено в диапtвоне (0,1 - 3,0) км и определено тахеометром
электронным l разряда. Измерения следует выполнять в соответствии с руководством по эксплуа-
тации.

Установить образчы аппаратуры над центрами пунктов базпса, и привести спугниковые антенны
образцов к горизонтальной плоскости. Измерить высоту установки аппаратуры над центрtlми
пунктов с помощью рулетки.
Включить аппаратуру и настроить её на сбор данньж (измерений) в соответствующем режиме из-
мерений согласно требованиям руководства по эксплуатации.
Убедиться в нормальном ее функционировании и отсутствии помех приему сигналов со спутни-
ков. При нtlличии помех устранить их.
Принулительно рz}зорвать связь между кбазой> и (ровером> (например, выключив кбазу>). Прове-
сти измерения (poвepoмD с использорванием дифференциальньtх поправок KTrimble xFill> при

условиях, укванных в таблице 5.

Вьтк.гпочить (ровер) согласно требованиям руководства по эксплуат ации.
Провести постобработку собранньгх данньD( с помощью прикJIадного ПО на ПК.

Абсолютнtш погрешность измерений длины базиса (при доверительной вероятности 0,95) вычис-
ляется как сумма систематической и слl"rайной погрешностей по выражению:

It,
_ l=l 

)2
пIr,

дZ=('=' _L")*2
п п-|

где A.L - погрешность измерений длины базиса в плане / по высоте, мм;

Io - эталонное значение длины базиса в плане / по высот9, мм;

l,, _ измеренное апrrаратурой значение длины базиса i измерением в плане / по высоте, мм;

,? - число измерений длины базиса.

дбсолпотнчш погрешность измерений длины базиса (при доверительной вероятности 0,95) в режи-
ме <Кинематика в реЕrльном времени (RTK, Trimble xFill)> не должна превышать следующих зна-

чений:
- в плане +2 .(8 + 1 . 10_6 .D + 10 .т)
-повысоте *2,(15+1, 10-6,D+20,T),
где Т - продолжительность измерений в минутах (не более 5 минут) с использованием иС-

точника дифференциальньгх попр.tвок кТrimЬlе xFill>.
D - измеряемое расстояние в мм,

Средняя квадратическая погрешность измерений длины базиса определяется по формУЛе:

Средняя квадратическtш погрешность измерений длины бжиса в режиме <Кинематика в реальнОм
времени) (RTK, Trimble xFill) не должна превышать следующих значений:

- в плане 8+1.10-6.D+l0.T
-повысоте 15+ 1.10-6.D+20,T,
где Т - продолжительность измерений в минутах (не более 5 минут) с использованиеМ ис-

Zi=,Q, - t)'



точника дифференциaльньж поправок KTrimble xFill>
D - измеряемое расстояние в мм.

8.6. Определение абсолютной и средней квадратической погрешностей измерений длины
базиса в режиме <<flифференциальные кодовые измеренпя (dGNSS)>
Абсолютнчш погрешность измерений длины базиса в режиме к.Щифференциttльные кодовые изме-

рения (dGNSS)) опредеJIяется не менее чем 10-и кратным измерением длины базиса, действитель-
ное значение которого расположено в диапшоне (0,1 - 3,0) км и определено тахеометром элек-
тронным 1 разряла.

Установить образчы аппаратуры над центрами пунктов базиса, и привести спутниковые антенны
образцов к горизонта-пьной плоскости. Измерить высоту установки аппаратуры над центрами
пунктов с помощью рулетки.
Включить аппаратуру и настроить её на сбор данных (измерений) в соответствующем режиме из-
мерений согласно требованиям руководства по эксплуатации.
Убедиться в нормч}льном ее функционировании и отсутствии помех приему сигнчIлов со спугни-
ков. При нitличии помех устранить их.
Провести одновременные измерения на образцах аппаратуры при условиях, указанных в таблице 5.

Выключить аппаратуру согласно требованиям руководства по эксплуатации.
Провести постобработку собранных данньж с помощью прикладного ПО на ПК.

Абсолютная погрешность измерений длины базиса (при доверительной вероятности 0,95) вычис-
JIяется кчlк cyl![Ma систематической и слуrайной погрешностей по выражению:

Zr,
r=I 12

п

п-1

где AZ - погрешность измерений длины базисав плане / по высоте, мм;

Zo - этшlонное значение длины базисав плане / по высоте, мм;

t - измеренное аппаратурой значение длины базиса i измерением в плане / по высоте, мм;

п - ЕIисло измерений длины базиса.

Абсолютнtш погрешность
жиме <Щифференциt}льные
чений:

_ в плане
- по высоте

- в плане
- по высоте

It,
дr=(,=' _L")+2

п

измерений длины базиса (при
кодовые измерения (dGNSS))

+2.(250+1.10-6.D)
+2.(500+1.10-6.D),

250+1.10-6.D
500+1.10-6.D,

доверительной вероятности 0,95) в ре-
не должна превышать следующих зна-

где D - измеряемое расстояние в мм.

Средняя квадратическЕuI погрешность измерений длины базиса опредеJIяется по формуле:

Средняя квадратическЕц погрешность измерений расстояний в режиме <ЩифференциЕlльные ко-
довые измерения (dGNSS)) не должна превышать следующих значений:

Zi=,Q, - r)'

где D - измеряемое расстояние в мм.



8

8.7. Определение абсолютной и средней квадратической погрешностей определенпя коор-
динат в режиме <<!ифференциальные измерения SBAS>
Абсо.тпотная и средняя квадратическЕuI погрешности определения координат в режиме <Диффе-

ренцич}льные измерения SBAS> определяются с помощью имитатора сигнаJIов космических нави-
гационных систем ГЛОНАСС/GРS. Измерения следует выполнять в соответствии с руководством
по эксплуатации rтри моделировании имитатором сигнilлов условий (сценария) неподвижности
аппаратуры.

Собрать схемуизмерений с имитатором сигналов в соответствии с рисунком 1:

рад}tоЕаЕ игаIIr.rо:rный сr{rнаf

Аппарацра

Рисунок l - Схема измерений

1 - переизлуt{tlющtш антенна;
2 - экранированнчuI Kzlмepa (из состава имитатора сигна-ltов)
Составить сценарий имитации с параметрами, приведенными в таблице 4. Отслеживать значение
геометрического фактора PDOP (не должно превышать 4).

Таблица 4
Наименование параметра

имитtilIии
Значение параI\,1етра имитации

Формируемые спутниковые
IIавигационные сигнЕlлы

ГЛОНАСС и GPS (код С/А без SA)

продолжительность 120 мин.
количество каналов:
глонАсс
GPS

8

8

Параметры среды распростра-
нения нztвигационньtх сигнЕIлов :

тропосфера
ионосфера

отсутствуот
пDисYтствует

Координаты в системе коорди-
нат WGS-84:

- широта
- долгота
- высота, м
- высота геоида, м

60,00,000000 N
030,00,000000 Е

l00,00
18,00

Запустить сценарий имитации.
Включить образцы аппаратуры и настроить их на сбор данных (измерений) в режиме к.Щифферен-

циальные измерения SBAS) согласно требованиям руководства rrо эксплуатации. Настроить образ-

цы аппаратуры на вьцачу результатов измерений в протоколе NMEA. Осуществить запись измере-
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ний в формате NMEA сообщений с частотой 1 Гц в в течение l20 минут, при условиях, укtванньtх в

таблице 5.

Выключить аппаратуру согласно требованиям руководства по эксплуатации.
Провести постобработку собранньIх д.tнньD( с помощью прикладного ПО на ПК.

Абсолютн.ш погрешность определения координат (при доверительной вероятности 0,95) в плане и
по высоте в режиме <Щифференцичrльные измерения SBAS> вычисляется как сумма систематиче-
ской и слуrайной погрешности по выражению:

Ys.
L/'.\.I./l

A*y,n = (*- - So.,,, ,)!2
П х.у .н

F(s,. .,.. - ,=' )'fi t ',',',n Их,у,н

,-, , ГДе

br,r,o - абсолютнtш погрешность определения координат Х, Y, Н;

й",r,о - этЕlлонные значения координат Х, Y, Н, задаваемые имитатором сигнurлов;

S,.r,r.o - полrIенные аппаратурой значения координат Х, Y, Н;

пх',н - число измерений координат Х, Y Н.

Примечание.
X,Y - прямоугольные координаты, полr{енные преобразованием сферических координат (широт4

долгота,) по Еrлгоритму ГОСТ Р 51794-2001 кСистемы координат. Методы преобразованиЙ коОР-

динат определяемьIх точек)).
дбсолютнЕUI погрешность определения координат (при доверительной вероятности 0,95) в режиме
кЩифференцичtльные измерения SBAS) не должна превышать *10000 мм

средняя квадратическaш погрешность определения координат В плане и по высоте определяется по

формулам:

х,г,я , ГДе

Ш*-,." - средняя квадратическ€UI погрешность определения координат Х, Y, Н

, ГДе

лпхur - СКП измерениЙ координат в плане.

средняя квадратическaш погрешность определения координат в режиме <flифференциЕlльные из-

мерения SBAS) не должна превышать 5000 мм

X!t

Il=,(S,_,,,',, - So.,.,, )'

Таблица 5

Режим измерений Кол-во
спутников,

шт

Время изме-

рений, мин
Интервал меж-
ду эпохами, с

высокоточнм Статика

>6

60+l20 5

Статика 30+60 5

Бысmая статика 5+15 1

кинематика 0,05+0,20 1
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Кшеrrатшса в оеальном воеменя (RTK)
fu ффрвIпапьные кодовые измеревия
(dGNSS)D

ДиФфеоенцпаrьtrые измеDфия SBAS
Кrrяqrrпrка в рсалъвом времеви (RTK ТгimЫс
xFill) <5

Поверм прводтгся при устой'о!вом закреплеЕця аmаратуры яад пунктамr, открыюri rr€босводе,
отсутgтшrЕ электрмаt,lrнтвьо( помех Ii мЕогоJDдlевого распрстранеЕия сIlгllалов сlц/тl!иков, а
такхе IIрЕ хоршей коttфигурачпи сrтупrвковьц Фуппярвок.

9. Офрrапевве рсзульт8тов повGркl

9.1. Результаты повсрки оформляотся про,юколом, соgтавленllыu в виде сводflоf, габлЕцы рс-
зультаmв поверкl по ка]кдому пуrкry раздела 8 настоядей мегодикr пов€рки с }тазаflием числ(r-
BbD( зrrачений результаmв шмереtlrifi rr их оцсllкi по сравЕенЕю с допускаемыми значснпями.
Рекомендrемrfr обрsзец протокола поверкя прlведев в Првложевrrи.

9.2. Прп положrrrсльвых результsтах поверки аппарат)?а прЕзнается годной к прхмеflевию, и иа
веё вцдsсrýя свхдЕтельство о поверr(е устilяовл€яной фрмы с указанием факгических рзультатов
определеýия мsтрлогических хар{жтерисгик, Знак поверкrr нацосится на свидетеJIютво о пов€ркс
в виде наклейки, и (иrгr) оггвска поверительЕого юtейма.

9.3. Прв сгричатеьцьгr( р€зуJIьтатаr( поsсрки аппараryра призrается яеrц)игодной к применевшо,
rl Еа воё вьцаgгýя извещевис о непрхп)дrостrr уgтаrlошешlой фрмы с указаяпем освовЕьц прц_
IIHE.

Ияжевер ООО <Аrгопргресс-М)
й/-

CKprrmorнa Т.А.
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ПРИЛОЖЕНИЕ (Рекомендуемый образец протокола поверки)

ПРОТОКОЛ J\Ъ

.Щата и время проведения поверки:

Вне

Условия проведения поверки:

шнии ос
Требования Результаты поверки

отсутствие коррозии, механических повреждений и дру-
гих дефектов, влияющих на эксплуатационные и метро-
логические хаDактеDистики аппаDатуDы
наличие маркировки и комплектности согласно требова-
ниям эксплуатационной докуплентации на аппаратуру

ние:
Требования Результаты поверки

отсутствие качки и смещении неподвижно соединенньIх
детшtей и элементов аппаратуры
правильность взаимодействия с комплектом принадлеж-
ностей

работоспособность всех функционаJIьньгх режимов
наименование ПО, номер его версии

длины базшса Л! 1

Значение д.пины ба-
зиса по высоте, мм

заявляемое значение
абс. погреш., не более,
мм

заявляемое значение
абс. погреш,, не бо-

заявляемое значение
СКП, не более, мм



I2

измерение длины базиса Л! 2

Ns изм.

Значение
дrиrш бази-
са в IIJIане,

мм

Результат
измерениJI

дtины бази-
са в плане,

мм

Погрешность
измерения

дIины бази-
са в IIлане,

мм

Значение дtины ба-
зиса по высоте, мм

Результат
измерениrI

дIины бази-
са по высо-

те. мм

Погрешность
измерениrl

дtины бази-
са по высоте,

мм
l
2
J

4
5

6
среднее значение среднее значение
сист.составляющая Сист.составляющая
Случ, составляющая
(2о)

Случ. составляющая
(2о)

Абсолютная погреш-
ность- мм

Абсолютная по-
грешность, мм

змвляемое значение
абс. погреш., не более,
мм

заявляемое значение
абс. погреш., не бо-
лее, мм

СКП. мм СКП. мм
заявляемое значение
СКП, не более, мм

заявляемое значение
СКП, не более. мм

Из ие длины базиса Ль 1

Значение дlины ба-
зиса по высоте, мм

заявляемое значение
абс. погреш., не более,
мм

заявляемое значение
абс. погреш., не бо-

заявляемое значение
СКП, не более, мм
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ИзмеDение длины базиса .Itl! 2

Ns изм.

Значение
дlины бази-
са в Ilлане,

мм

Результат
измерения

лпины бази-
са в плане,

мм

Погрешность
измерениrI

длины бази-
са в плане,

мм

значение длины ба-
зиса по высоте, мм

Результат
измерения

дtины бази-
са по высо-

те. мм

Погрешность
измерениrI

дlины бази-
са по высоте,

мм
l
2

з
4
5

6
среднее значение соеднее значение
сист.составляющая сист.составляющая
Сrryч. составляющая
(2о)

Случ. составляющая
(2а\

Абсолютная погреш-
ность, мм

Абсолютная по-
грешность. мм

заявляемое значение
абс. погреш., не более,
мм

заявляемое значение
абс. погреш., не бо-
лее, мм

СКП. мм СКП, мм
заявляемое значение
СКП. не более. мм

заявляемое значение
СКП, не более, мм

Рез льтаты кив жиме кКинематика>:
измеDение длины базиса

Значение д.пины ба-
зиса по высоте, мм

змвляемое значение
абс. погреш., не более,
мм

заявляемое значение
абс. погреш., не бо-
лее, мм
СКП, мм

заявляемое значение
СКП, не более, мм СКП, не более, мм
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льтаты по ме (кинематика в тк
измепение длины базиса

значение длины ба-
зиса по высоте, мм

Абсолютнм погреш-
ность, мм

заявляемое значение
абс. погреш., не бо-

заявляемое значение
абс. погреш., не более,
мм

СКП. мм

Рез ме <кинематика в RTK, Trimble xFill
и ие длины базиса (продолжитепьность сеанса - 1 мин

значение длины ба-
зиса по высоте, мм

сист.составляюшая

Абсолютнм погреш-
ность, мм

заявляемое значение
абс. погреш., не бо-
лее, мм

заявляемое значение
абс, погреш., не более,
мм

заявляемое значение



l5

ИзмеDенпе длины базшса (продолжительшость сеанса - 2 мин)

Ns изм.

Значение
дlины бази-
са в плане,

мм

Результат
измерениrl

дtины бази-
са в IIлане,

мм

Погрешность
измерениrI

дlины бази-
са в плане,

мм

значение длины ба-
зиса по высоте, мм

Результат
измерения

длины бази-
са по высо_

те, мм

Погрешность
измереЕиJI

дlины бази-
са по высоте,

мм
l
2
э
4
5

6
,|

8

9
l0

соелнее значение спелнее значение

сист.составляюшая сист.составляюшая
Сrryч. составляющая
(2о)

Случ. составляющая
(2о)

Абсолотнм погреш-
ность, мм

Абсолютная по-
грешность, мм

заявляемое значение
абс. погреш., не более,
мм

заявляемое значение
абс. погреш., не бо-
лее. мм

СКП. мм СКП, мм
заявляемое значение
СКП, не более, мм

заявляемое значение
СКП, не более, мм

Измепение длины базиса (пDодолжительносгь сеанса - 3 мин)

Ng изм.

Значение
дlины бази-
са в плане,

мм

Результат
измерениrI

дlины бази-
са в IIлане,

мм

Погрешность
измерения

дlины бази-
са в плане,

мм

Значение дlины ба-
зиса по высоте, мм

Результат
измерения

д.гtины бази-
са по высо-

те- мм

Погрешность
измереншt

дtины бази-
са по высоте,

мм

2

J

4
5

6
,7

8

9
10

спелнее значение среднее значение

сист.составляющая сист.составляющая
С.тцпr. aоarч*пяющая
(2о)

Случ. составляющая
(2о)

Абсоrпотная погреш-
ность. мм

Абсолютная по-
юешность. мм

заявляемое значение
абс. погреш., не более,
мм

заявляемое значение
абс, погреш., не бо-
лее, мм

СКП, мм СКП. мм
заявляемое значение
СКП, не более, мм

заявляемое значение
СКП. не более, мм
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измерение длины базиса (продолжительность сеанса - 4 мин)

ЛЪ изм.

Значение
дtины бази-
са в IIлане,

мм

Результат
измерениJI

дlины бази-
са в Ilлане,

мм

Погрешность
измерения

д.пины бази-
са в плане,

мм

значение дtины
зиса по высоте,

ба-
мм

Результат
измерениJI

д.пины бази-
са по высо-

те. мм

Погрешность
измерения

длины бази-
са по высоте,

мм

2
J

4
5

6

7

8

9
l0

среднее значение среднее значение
сист.составляющая сист.составляющая
Случ. составляющая
(2о)

Случ. составляющая
(2о)

Абсолютная погреш-
ность- мм

Абсолютная по-
грешность, мм

заявляемое значение
абс. погреш., не более,
мм

заявляемое значение
абс. погреш., не бо-
лее. мм

СКП. мм СКП, мм
заявляемое значение
СКП. не более. мм

заявляемое значение
СКП, не более, мм

Измеренпе длины базиса (продолжительность сеанса - 5 мин)

Ns изм.

Значение
дlиtш бази-
са в IIлане,

мм

Результат
измерениrI

дtиrш бази-
са в IIлане,

мм

Погрешность
измеренлUI

дlины бази-
са в плане,

мм

значение дtины ба-
зиса по высоте, мм

Результат
измерениrI

дtины бази-
са по высо-

те- мм

Погрешность
измерения

дlины бази-
са по высоте,

мм

2
J

4
5

6
7

8

9

l0
сDеднее значение соеднее значение
сист.составляющая сист.составляюшая
Случ. составляющая
(2о')

Случ. составляющая
(2о)

Абсолютная погреш-
ность- мм

Абсолютная по-
грешность, мм

змвляемое значение
абс, погреш., не более,
мм

заявляемое значение
абс. погреш., не бо-
лее. мм

СКП, мм СКП- мм
змвляемое значение
СКП, не более, мм

заявляемое значение
СКП, не более, мм
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льтаты кив

льтаты испытаний в

циttльные кодовые

нциальные ия SBAS>:

dGNSS
ие длины базиса

Значение д-тlины ба-
зиса по высоте, мм

Случ. составляющая

змвляемое значение
абс. погреш., не более,
мм

заявляемое значение
абс, погреш., не бо-
лее, мм
СКП. мм

заявляемое значение
СКП, не более, мм СКП, не более. мм

Результаты статистической обработки


