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Введение

Настоящая методика по поверке распространяется на датчик давления в амортизаторе

ДДА (далее по тексту - датчик), прелназначенный для измерения избыточного давления в по-

следовательный двоичный код.

.Щатчик является составной частью системы контроля параметров шасси

СДАИ.4062З1.026 (система СКПШ) и эксплуатируется в ее составе.

Щатчик состоит из блока измерительного (БИ) и преобразователя измерительного про-

межуточного (ПИП), выполненньIх в моноблочном исполнении.

l Операчии поверки

1.1 При проведении поверки должны выполняться операции, указанные в таблице 1.

Таблица l

Наименование операции Номер
пункта
методи-

ки

Проведение опера-
ции пDи повеDке

первич-
ной

перио-
дической

1 Контроль внешнего вида и маркировки

2 Контроль диапазонов измерения и кодов выходного сигна-

ла при давлении Рн и Рв в нормальньж условиях
3 Определение приведенной основной погрешности

6.1

6.2

6.з

да

да

да

да

да

да

1.2 При полуIении отрицательного результата при проведении любой операции поверка

прекращается.

1.3 Интервал между поверкЕlми 2 года.

2 Срелства поверки

2.1 При проведении поверки рекомендуется применять средства поверки, указанные в

таблице 2.
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Таблица 2

наименование и тип основного или
вспомогательного средства поверки

Основные метрологические характеристики

l Тераомметр электронный Е6-13А .Щиапазон измеряемых сопротивлений от 10О до
lOla Ом, пределы основной допускаемой по-
грешности измерений сопротивления +2,5 Yо

2 Омметр цифровой Щ З4. ,Щиапазон измеряемых сопротивлений от 1 мОм
до 1 ГОм, класс точности (0,0210,005 - 0,5/0,1).

3 Прибор комбинированный цифровой Щ 300. .Щиапазон измерений от 0,1 мкВ до
1 кВ, класс точности (0,05/0,02 - 0,210,1),

4 Источник питания постоянного тока Б5-
71l4M

!иапазон задаваемьж напряжений от 0,2 В до
75 В. погпешность + 0.5 %

5 Грузопоршневой манометр МП-600 .Щиапазон измеряемьж давлений от 10 кгс/см
до 600 кгс/см2, класс точности 0,05)

2.2 Щопускается замена средств поверки, указанньж в таблице 2, друrими средствчlп{и

поверки с равным или более высоким классом точности.

3 Требования безопасности

3.1 При проведении поверки необходимо соблюдать общие требования безопасности по

ГОСТ 1 2.3.0 1 9-80 и требования на конкретное поверочное оборулование.

4 Условия поверки

4.1 Все операции при проведении поверки, если нет особьrх указаний, должны прово-

диться в нормаJIьньIх кJIиматических условиях (НКУ):

- температура возд}гха от 15 до 35 'С;

- относительная влажность воздуха от 45 до 75 %;

- атмосферное давление от 86 до l06 кПа (от 645 до 795 мм рт.ст.).

Примечание - При температуре воздуха выше 30 "С относительнаJI влажность не долж-

на превышжь7OО/о.

5 Подготовка к поверке

5.1 Перед проведением поверки испытательные установки, стенды, аппаратура и элек-

троизмерительные приборы должны иметь формуляры (паспорта) и соответствовать стандар-

там или техническим условиям на них.

5.2 Не допускается применять средства поверки, срок обязательньгх поверок которьж

истек.
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5.3 Поверку датчика, если в методике нет особых указаний, проводить в нормaльньгх

климатических условиях.

ВНИМАНИЕ! ПРИ РАБОТЕ С ДАТЧИКОМ КАТЕГОРИЧЕСКИ ЗАПРЕЩАЕТСЯ:
_ ПОДАЧА НА ДАТЧИК НАПРЯЖЕНИЯ ПИТАНИЯ ОБРАТНОЙ ПОЛЯРНОСТИ;

_ ПОДКЛЮЧАТЬ КАБЕЛЬНЫЕ ЛИНИИ К ВИЛКЕ РАЗЪЕМА ДАТЧИКА ПРИ

ВКЛЮЧЕННОМ НАПРЯЖЕНИИ ПИТАНИЯ ;

- присоЕдинJIть и отсоЕдинrIть дАтчик от подводящих дАвлЕниЕ
МАГИСТРАЛЕЙ ПРИ НАЛИЧИИ В НИХ ДАВЛЕНИJI;

_ ПОПАДАНИЕ МАСЛА ГРУЗОПОРШНЕВОГО МАНОМЕТРА В РАБОЧУЮ ПО-

ЛОСТЬ ДАТЧИКА НЕДОПУСТИМО!

5.4 Перел началом работы с пультом КПА изучить руководство по эксплуатации

СДАИ.442261.006 РЭ. Порядок работы пульта КПА с датчиком изложен в программном обес-

печении систем СКПШ, СИТУОК 78З.00098-01 (п.3.2 783.00098-0l 34).

5.5 При работе с датчиком все применяемые приборы и персонЕuIьный компьютер долж-

ны быть заземлены.

Примечание - ,Щатчик подключать к любому из соединителей пульта КПА Х3 ДДА

ЛОО, Х6,Х7 ДДА ПО или Х9 ДДА ПОО.

5.6 Работать по оСТ 92-1б15-2013.

5.7 Предварительный прогрев контрольно-измерительньIх приборов должен соответст-

вовать требованиям технических описаний и инструкций по эксплуатации на них.

5.8 Все операции поверки, если нет особьгх указаний, проводить с технологическим

штуцером.

Момент затяжки в технологический штуцер (40 
*' 

) Н,м [(4,0 
* 0,5 

1 кгс,м1.

5.9 В прочессе поверки датчика менять средства измерений не рекомендуется.

5.10 Подачу давления осуществлять грузопоршневыми манометрами типа МП через

разделитель сред спиртом сорта кЭкстро ГОСТ Р 55878-2013, при этом датчик располагать не

менее чем на 0,2 м выше уровня присоединительного штуцера грузопоршневого манометра В

качестве разделителя сред использовать трубопроводы, выдерживающие внутреннее давление

до l20 МПа. Замену спирта производить после проведения 5-8 градуировок.

5.1l При отсутствии грузопоршневого манометра с грузами в МПа допускается испы-

тания проводить на грузопоршневом манометре с грузами в кгс/см2, при этом значение зада-

ваемого давления в каждой точке градуировочной характеристики должно быть в 10 раз боль-

ше. В дальнейшем при использовании результатов испытаний величину измеряемого давления

необходимо перевести в единицу системы СИ (l0 кгс/см2 соответствуют 0,981 МПа).
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5.12 При работе с грузопоршневым манометром МП-600 допускается использовать р€в-

новесы 4-го класса. Масштаб пересчета для манометра l:20 в соответствии с ГОСТ 8291-83.

5.13 Измерение параметров датчика проводить не ранее, чем через 5 мин после подачи

напряжения питания. Опрелеление метрологических характеристик проводить не ранее чем

через 15 мин после подачи напряженияпитания.

5.14 Контроль кода выходного сигнала датчика проводить не ранее, чем через 5 с после

установления заданного давления.

5.15 К работе с датчикtlми допускЕlются лица, знающие их устройство и ознакомившиеся

с правилами техники безопасности, действующими на предприятии - изготовителе при работе

с электроприборами и на установках высокого давления.

5.1б Порядок проведения испытаний должен соответствовать порядку изложения видов

испытаний втаблице l.

6 Провеление поверки

6.1 Контроль внешнего вида и маркировки

6.1.1 Внешний вид датчиков должен соответствовать требованиям чертежа

сдАи.4062з9.1з2сБ.

На поверхности датчика не должно быть вмятин, царапин, забоин и других дефектов за

исключением нalличия:

- цвета побежалости до темно-синего включительно,

- царапин и вмятин глубиной не более 0,2 мм,

- потемнения некоррозионного характера, волнистого,

- чешуйчатого характера сварных швов с высотой неровностей до 0,5 мм,

- окисления от сварки согласно ОСТ 92-1 1 14 на сварных швах,

_ царапины и вмятины от ключа глубиной не более 0,4 мм на гранях гайки датчика.

6. 1.2 При проверке маркировки руководствоваться следующими требованиями.

.Щолжно быть отчетливо выгравировано:

- индекс;

- диапазон измерений;

- заводской номер.

6.1.3 Результаты поверок считать положительными, если внешний виддатчика

соответствует требованиям п. 6.1.1, маркировка - требованиям п.6.1.2.

Результаты поверок записать в таблицу по форме таблицы А.1.
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б.2 Контроль диапазонов измерений и кодов выходных сигналов при давлениях

Рн и Рв в нормальных условиях

6.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1. Установить выходное напряжение ис-

точника питания G (2'7 t l) В.

6.2.2 Включить пульт КПА, установив тумблер ПИТАНИЕ на передней панели пульта в

положение ВКЛ. .Щолжен загореться светоиндикатор.

6,2.3 Залустить на ПК программу КПА_СКПШ_СИТУОК и выполнить действия в

соответствии с л3.2 78з.00098-0l 34,

хз ддА
хб ддд
Х7 ддд

х9 ддд

Пу.ътКПА

] лоо xl] выход пк
lпо
l
J

] по х14 пIIтАнIIЕ

l - кабель СДАИ. 685611.467;

3 - кабель СДАИ. 685612.0l4;

G - источник питания постоянного тока

Рисунок 1 - Схемадля

2 - кабель СДАИ. 685611.514;

ПК - персональный компьютер;

Б5-71/4м

проведения испытаний

Рисунок 1,1 -Главное окно программы

6.2.З.1 Режим кВыбор последовательного портаD
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При выборе пункта главного меню Настройка > Последовательный порт на экране

должно появиться окно <Выбор последовательного порта), показанное нарисунке 1.2.

В окне <Выбор последовательного портa> пользователь должен осуществить выбор по-

следовательного порта, через который в программе булет осуществляться вся дЕuIьнейшая ра-

бота.

Нажатие кнопки (ОК) подтверждает выбор пользователя и ведёт к закрытию окна вы-

бора порта.

Выбор пункта меню Настройка > Последовательный порт ведёт к установке недоступ-

ности для остrlльных пунктов главного меню программы, кроме Функции > Выход.

Вьlберите используемый последовательньlй порт
Соm Роfl

,* СоМ З

r сом4

Рисунок 1.2 - Окно <Выбор последовательного порта)

6.2.З.2 Режим кПрием данных со всех датчиков)

При выборе пункта меню Функции > Приём данньж ) со всех датчиков на экране долж-

но появиться окно кПриём данных от датчиков>, показанное на рисунке 1.3. В нём располага-

ются закладки с полями вывода для принимаемых от датчиков данньIх. Каждм закладка соот-

ветствует одному датчику конкретной опоры.
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iЛi;рл.;F9iIзI9Fрi j|Правая основная опора | П.р.д""" опора

Показания датчикOв, устанOвленных на левой основной 0пOре

дт16 |пчшлв+|ддд l

[атчик температуры блока цилиндрOв тOрмOза

ед.

Состояние:

Левая осноЕная опOра
Правая осноЕная опора
Передняя опOраl^

Рисунок 1.3 - Окно <Приём данных от датчиков) при его появлении на экране в режиме приё-

ма данных со всех датчиков

Кнопка <Начать> предншначена для запуска процесса принятия данньгх от датчиков че-

рез последовательный порт компьютера. При возникновении ошибки открытия последователь-

ного порта компьютера на экран выводится сообщение, покчванное на рисунке 1.4.

Ошибка открытия портё

Рисунок 1.4 - Сообщgние, появляющееся на экране в случае oTкtr:ta в доступе к после-

довательному порту

После запуска процесса принятия данньж по мере поступления информации в полях вы-

вода соответствующих датчиков булут появляться числовые значения их покЕваний. Окно

кПриём данных от датчиков> при этом должно выглядеть так, как покЕвано на рисунке 1.5. В

поле кСостояние) для каждого отдельного датчика по мере поступления данньtх булет отобра-

жаться информачия о состоянии конкретного датчика. Каждый датчик может передать в про-

грамму с данными о своих показаниях код одного из четырёх своих состояний:

- нормЕrльная работа;

- отказ;

- нет данньгх;

- тест.

Кнопка <Начать> не доступна, если процесс принятия данньгх уже запущен в текущий

момент.
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Левая основная опора

Показания датчикOв,

дт16 lпунл64NддА l

Правая осноакая опора ! Передняя опt}ра

установленных на левой основной опоре

+]

+]

+]

Левая основная опора
Правая основная опора
Передняя опора

!атчик температуры блока цилиндрOв тOрrdвза

ед.

Нормальная работа

Рисунок 1.5 - Окно кПриём данньж от датчиков) при отображении поступающих через

последовательный порт компьютера данных

Проuесс принятия данньж можно остановить нажатием кнопки кОстановить>. Вывод

данных в поля вывода после нажатия этой кнопки прекращается, связь с последовательным

портом компьютера разрывается, а пункт главного меню программы Функции > Вьтход пере-

водится в доступное состояние.

Кнопка <Выход> позволяет закрыть окно кПриём данньгх от датчиков) и, тем самым,

завершить текущее испытание. Эта кнопка не доступна при запущенном процессе IIринятия

данных от датчиков через последовательный порт компьютера.

Выбор пункта меню Функции > Приём данньIх ) со всех датчиков ведёт к установке не-

доступности для ост€lльных пунктов главного меню программы, кроме Функции > Выход.

6.2.З.З Режим <Прием данньгх от датчиков выборочно>

При выборе пункта меню Функции > Приём данных > выборочно на экране должно

появиться окно кВыбор датчиков), покiванное на рисунке 1.6. В нём располагаются три списка

флажков. Каждый список соответствует конкретной опоре, а каждьй флажок - конкретному

датчику.
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Выберште датч1,1к1l, с которынll будет вестись работа

Левая осноЕная опора | Прч"чя основная опора i П"редняя опора

vi дт16

Рисунок 1.6 - Щиалоговое окно кВыбор датчиков> с выбранными датчиками ЛОО

В окне также располагается кнопка кОК>. Если пользователь не выбрал ни одного дат-

чика, при нажатии этой кнопки на экране появляется соответствующее сообщение, показанное

нарисунке 1.7, после чего программа булет снова ждать выборадатчиков, с которыми предпо-

лагается работать в данном испытании. В случае, когда пользователь произвёл выбор необхо-

димых для текущего испьпания датчиков, нажатие кнопки кОК> приводит к закрытию окна

<Выбор датчиковD и появлению на экране окна кПриём данньгх от датчиков>>, покч}зан-

ного на рисунке 1.8. В этом окне булут располагаться закладки, соответствующие выбранньпл

пользователем датчикам. Нажатие кнопки <Начать> запускает процесс принятия данньж от

датчиков, а нажатие кнопки кОстановить)) - прекращает этот процесс. Кнопка кВыход> закры-

вает окно <Приём данных от датчиков>.

Выбор датчиков не произведён! | !

Рисунок 1.7 - Сообщение, появляющееся на экране, если пользователь не осуществил выбор

датчиков, с которыми булет производиться дальнейшая работа
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Певая основная опора

Показания датчиков, установленных на левой основной опоре

дт16 |пчиль+lддд l

flатчик температуры блока цилиндрOв тOрмOза

Состояние: Норплальная работа

Рисунок 1.8 - Окно кПриём данньш от датчиков) в режиме приёма данных от датчиков левой

основной опоры

Выбор пункта меню Функции > Приём данных > выборочно ведёт к установке недос-

тупности для ост€UIьньж пунктов главного меню программы, кроме Функции > Выход.

6,2.3.4 Режим кПрием данньtх с блока сопряжения)

При выборе пункта меню Функции > Приём данных с БС на экране должно появиться

окно кПриём данньтх с блока сопряжения)), покtванное на рисунке 1.9.

В окне <Приём данных с блока сопряжения> располагаются поля вывода для данньD( по

каждому датчику системы и их состоянию, а также три кнопки.

Кнопка кНачать приём> запускает процесс принятия данньгх с блока сопряжения. В ре-

жиме принятия данньrх с БС работа в конкретный момент ведётся только с одним блоком со-

пряжения, который соответствует одной конкретной опоре. В случае успешного открытия по-

следовательного порта ПК в полях вывода для опоры, с которой ведётся работа в текущий мо-

мент, булут отображаться данные по мере их поступления, а в поJIях состояния булет отобра-

жаться информация о состоянии каждого датчика опоры. Окно при этом должно выглядоть так,

как показано на рисунке 1. 10.



1з

Левая основная опора

Принятые данные

Правая основная опора Передняя опора

дт16

Состояние:

:

пуи_OБ4

Состояние:

ддА

Состояние:

дтlБ пуи_t]64 l

Состояние:Состояние:

пуи_064

Состояние:

ддА

Состояние:

ддА-01 I

Состояние:

ддА l

Состоянив:

Рисунок 1.9 - окно <Приём данных с блока сопряжения)

Если при открытии последовательного порта возникла KaKбI-To ошибк4 то на экране

должно появиться сообщение, показанное нарисунке 1.4.

Принятые данные
ll

Певая основная опора | Правая основная опора l П"редняя опора

дт16 |l szl

Состояние: Нормальная работа

дтlБ

Состояние:

пуи_064

Состояние:

ддА

Состояние:

пуи-064

Состояние:

ддА-01

Состояние:

ддА

Состояние:

пуи_064 |l вsе

Состояние: Норплальная работа

ДДд |lвzз

Состояниа: Нормальная раЕота

Рисунок 1.10 - Окно кПриём данньrх с блока сопряжения> при запущенном процессе приёма

данньж

Кнопка кОстановить) останавливает ранее запущенный процесс приёма данных.

Кнопка <Выход> закрывает окно (Приём данных с блока сопряжения).
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Выбор пункта меню Функции > Приём данньIх с БС ведёт к установке недоступности

для ост€uIьных пунктов главного меню программы, кроме Функции > Вьтход.

6.2.З.5 Режим кТестирование блока сопряжения)

При выборе пункта главного меню Функции > Тестирование БС на экране должно поя-

виться окно кВыбор опоры)), показанное на рисунке 1.1 l.

Рисунок 1.1 1 - Окно кВыбор опоры) при его появлении на экране

В окне кВыбор опоры) необходимо выбрать опору, с датчикtlми которой булет вестись

дальнейшая работа в программе.

Нажатие кнопки кОК> подтверждает выбор пользователя, и на экране должно появиться

окно <Тестирование блока сопряжения)), покaванное на рисунке 1.12.

Левая основная опора {ЛОО}

введите иqходнне даннне для

тестирования блока сопряr(ения
Поспать

Принятне даннне

дтlБ l| дт16

Состояние:

пуи-064

Состояние:

ддА

Состояние:

пуи-064 l

ддА

Рисунок 1.12 - Окно <Тестирование блока сопряжения)

В окне <Тестирование блока сопряжения) располагаются две панели. В поля ввода ле-

вой панели пользователю необходимо ввести исходные данные для передачи их в блок
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сопряжения. В полях левой панели при запущенном процессе тестирования блока сопряжения

булут отображаться принимаемые с Бс данные, В середине окна расположены три кнопки.

Кнопка <<Послать>) предн{вначена для посылки исходньIх данньIх, введённьrх пользова-

телем, череЗ последовательный порт ПК на блоК сопряжения и для принятия ответных данньIх
с БС. Если пользователь к моменту нажатия на кнопку кПослать>> не ввёл всех исходньж дан-
ных, то на экране должно появиться сообщение, показанное на рисунке 1.13. При возникнове-

НИИ ОШИбКИ ОТКРЫТИЯ Последовательного порта на экране появляется сообщение, покЕванное

на рисунке 1.4. При отсутствии ошибок после нажатия на кнопку кпослать> в полях вывода

правой панели булут отображаться по мере их поступления данные с блока сопряжения, а так-

же состояния каждого из датчиков текущей опоры. окно <тестирование блока сопряжения>

при этом должно выглядеть так, как показано на рисунке 1.14.

Введите данные! ! !

рисунок 1.13 - Сообщение, появляющееся на экране, если пользователь не осуществил
ввод всех исходньгх данньж для тестирования блока сопряжения

Левая tlсновная опора (ЛОО)

Введите иG,(одные дЕнные для

тестироЕания блока сопрях(ения

r_-----_фдт16 |12з

Принятые дбннше

дт16 |l zз

Состояние: Нормальная работа

пуЕffБ4 Isь0 пуи-вБ4 |sB0

Состояние: Нормальная работа

ддА |0о0 ддА |о

Состояние: Нврмальная
r9:.]:

Рисунок 1.14 - окно <тестирование блока сопряжения> при запущенном процессе тес-
тирования блока сопряжения

кнопка <остановить)) останавливает процесс тестирования блока сопряжения.
Кнопка <Вьгход> закрывает окно для тестирования БС.
Выбор пункта меню Функции > Тестирование БС ведёт к установке недоступности для

остilльньIх пунктов главного меню прогрtlммы, кроме Функции > Вьтход.
При выбоРе пункта менЮ ФункциИ > ВьгхоД приложение завершает свою работу.
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6.2.4 Последовательно подать на датчик давления Рн, Рв в соответствии с таблицей

3 и опрелелить при каждом давлении значения кодов Кн и Кв.

Значения кодов выходного сигнала датчика, в нормальньж условиях должны быть рав-
ны:

К,, :30 + 20,

K,=1000t20;
где Ко, К,,, К" - коды вьIходньIх сигнiIлов при давлениях Рн и Рв соответственно;

Результаты оформить в соответствии с таблицей А. l

б.3 Опрелеление приведенной основной приведенной погрешности

6.3.1 Собрать схему в соответствии с рисунком l. Подать на пульт КПА напряжение

питания (27 t l) В.

6.3.2 Включить пульт КПА, установив тумблер ПИТАНИЕ на передней панели пульта в

положение ВКЛ. .Щолжен загореться светоиндикатор.

6.З.3 Запустить на ПК программу КПА_СКПШ_СИТУОК и выполнить действия в со-

ответствии с п.З.2 783,00098-01 34.

6.3.4 Провести 4 цикла градуирования датчика по следующей методике:

- последовательно подавм давление Pi, от Рн до Рв, в соответствии с таблицей 4, опре-

делить при каждом давлении pi значения кодов выходного сигнала ,К;" (прямой ход градуиро-

вания);

- последовательно подавiul давление Pi, в соответствии с таблицей б (от Рв до Рн) опре-

делить при каждом давлении pi значения кодов выходного сигнала К,9 (обратный ход градуи-

рования),

i = l;2;. . . 10; l 1 - номер точки градуирования.

К;" , К! - коды выходного сигнала в i-ой точке при прямом и обратном ходе градуиро-

вания соответственно.

Результаты оформить в соответствии с таблицей А.2.

Таблица 3

номер точки градуирования. i
1 2 J 4 5 6 7 8 9 l0 11

Давление в i-ой точке градуирования, МПа (кгс/см"
Рн
1,0
(l0)

5,0
(50)

l0
(l00)

l5
(l 50)

20
(200)

25
(250)

30
(300)

35
(350)

40
(450)

45
(450)

Рв
50

(500)



I7

6.З.5 Провести обработку результатов измерений. Щля каждой точки градуирования j

Вычислить среднее значение выходного сигнаJIа со стороны меньших значений лавления К}

и со стороны больших значений давления Kj по формуле

t4
кУ =1IкY",,_ , (l)J 4f1--Jl вых

где i: 1,2,З,4 - номер цикла градуированияi

КY_.,-. - Значения цифровою вьIходного сигнtша со стороны меньших значенийJl вых

давления в каждой точке градуирования

К?,_,,- - ЗНачения цифрового выходного сигнiuIа со стороны больших значений
JI вых

давления в каждой точке градуирования.

6.3.6 Определить действительное значение вьIходного сигнаJIа, соответствующее сред-

ней градуировочной характеристике, для каждой точки градуированияj по формуле

6.3.7 Вьгwrслить нормирующее значение выходного сигнiulа N по формуле

N: Кв-Кн, (3)

Где Кв - код выходного сигнЕuIа при давлении соответствующем верхнему пределу диа-

па:}она измерения;

Кн - коД Вьrходного сигнала при давлении соответствующем нижнему пределу диапа-

зона измерения.

Щля чифрового выходного кодарассчитывается погрешность квантования по формуле

1емп
Ткв= _ ',l00, (4)

Pmax

где 1емр _ Рmах - единица младшего разряда выходного кода;
N

N - нормирующее значение кода вьIходного сигнала;

Р mах - диЕlпазон измерений.

6.3.8 Определить приведенное значение основной приведенной погрешности по резуль-

татам град)мрования по формуле

*, =j(кY +К| 
) 

, czl

m 2п( L . \2
I Il К,,'",'' - I"up,o I

J=l ;=t \ k=0 " )
Yо = tl,96 + r:"m2(Zn.m-L-l)

це }кв> 
О/о погрешность квантования;

.l00, (5)
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K(,Y,ul - значения кода выходного сигнаJIа в каждой j-ой точке для каждого i-го цикла
Jl

градуиров ания, единица;

а : Q _, а, - коэффициенты функции преобразования, определяемые по данным четы-к 0'

рех циклов градуированияi

L:1 - степень полином4 в виде которого представлена функция преобразования;

р1 - значение давления в каждой j-ой точке градуирования, Мпа,

m : 1 1 - количество градуировочньгх точек;

n = 4 - количество циклов градуирования;

NK - нормирующее значение вьIходного сигнала, вьItIисленное по формуле (3).

6.З.9 Результаты испытаний считать положительными, если значение основной

погрешности не выходит за пределы + 0,5 %.

7 Оформление результатов поверки

7,1 Результаты поверки оформить в соответствии с ПР 50.2.006.



l9

Приложение А
Формы таблиц для регистрации результатов поверки

Таблица А.1

,Щатчик Д[А за ]ф

Наименование параметра Требование
ту

Щействи-
тельное зна-

чение
Внешний вид соответствие п.

6.1.1 методики
Маркировка .Щолжно быть

отчетливо вы-
гравировано:

- индекс;

- диапазон из-
мерений;

- заводской но-
мер

Код выходного сигнала:

Кн при давлении Рн=1,0 МПа (10 кгс/см2)

Кв при давлении Рв:50 МПа (500 кгс/см2)

от 10 до 50

от 980 до 1020

Нормирующее значение выходного сигнала N, единица

Таблица А2 - Результаты контроля приведенной основной погрешности датlIика

Номер
точки

цадуиро
вания, i

Входной код выходного сигнала
параметр,

МПа
(кгс/см2)

1 цикл
градуирования

2 цикл
градуирования

3 цикл
гDадуиDования

4 цикл
градуирования

К," к: к: к: К," К,' Ki, к:
1 (l0)

2 5 (50)

J 10 (100)
4 l5 (l50)
5 20 (200)
6 25 Q50\
7 30 (з00)

8 35 (350)
9 40 (400)

10 45 (450)
1l 50 (500)


