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Настояща, методика пов€рки распрстраняется на устойства балапсrrрво.rные
FDBW-6I42 (лалее - устройства), пзготовлеяпые фчрмой (KoKUSAI со., LTD), ялоа1!я, и

усталавливает методЕку их первичttой и периодической ловсрк.
ИЕгервал мехду поверкамп - l год.

1 опЕрАtии и срЕдствА повЕрки
1-1 При прведеrтЕя поверки должпы бьггь выпоJrпеЕы следуюцIпе операцIiп, },каипвые

в таблшlе l.
таблица l

Прпмечая ие - Срлства поверкл, Еа которые даJiа ссылка в ТаблЕце l, могуr быть заlI€ЕеЕы

ана;tогичными, обеспечиваюцими требусмую точвость.

2. ТРЕБОВАНИЕБЕЗОПАСНОСТИ
при проведении поверки соблюдают требоваяия безопасвости, }тезаЕIтые в

эксцлуатацион}tой докумевтiции ва поверясмые устройства, а таr(же на ислоJIьзуемое

поверо.tllо9. испытательное и вспомоftlтельное оборудование.

j. условиJI повЕрки, подготовкА к нЕЙ
При прведении поверкп должяы соб.:податься сдед).ющие условия:
- диапазон температrры окрукаюцего возлуха, 'С ..........,..,,.......... от плюс l5 до плос 35;

- отtlоситедьЕая влажность, 0Й ...........,........ .,.....-......,...............,.. до 80.

4. провЕдЕниЕ повЕрки
4.1 Внешний осмотр
при ввешвем осмотре прверггь комплсктlость поверяемьй устройств, отс}тс'tвие

sЕдимьD( поврсждений, наличие Ееобходимой маркировки, соответствие внешяего вида

тфо8аriиям эксп,,туатациоrfiой докумеЕгации и сý соответствие )тверждеЕному тЕпу.

4.2 Полгверхление соотвстствия шрограммяого обеспечеЕия
4.2.t Псрсд определением метрологичесю{)( характеристик, при пов€рке, необхоJимо

проверпть идентификаmоЕные даннь!е ПО.
Илеггификачия пРграммы: в ЕерхвеЙ части дисlutея отобрахается вдентифшшrвоявое

наимеЕовaшие и t{oмep версии программЕого обеспечения, Номср версии ПО должеЕ быть Е€

tlиr(е, )казанного в огlисании типа,
4.З. Опрлелсlтие абсолютной погрешности при измеревии не}раýЕовешеrrяой массы

Опрлелить массу кФrцого грlза пз вабора грроs для поверки с HoMllEilJIbEыMn

з!ачеЕ}uIми l0, 50, 100 Е 200 г.

НапменоваlIи9 операции Номер
пуякrа
мп

Срлства поверкв и ltx ворматцвsо,
техЬическпе характеристttки

Внешпй осмотр 4.1

Полгверя(ден ие соотвстqтаия
прогDа,vмяого обссцечеция

4.2

Определение абсолютной
погрешости прI.1 гJмереЕйи
не},равЕовеценllоi массы

4.з Вссы высокого или средвего кJIасса
точаости по ГоСТ OIML R76-1-201I с Мах
яе менее 200 г и дясцретвостъю отсчета flе
более 0,1 г.

ОпределеЕие абсолютной
поr!еЕпости измереяпй углового
положеЕия неурааЕовешеняой
массы

4.4 Теодолтг элекгрЕЕьй vЕGА Тео5В,

р€гЕстрациоtrньй Еомер в ФИФОЕИ
49з2,7-|2.



Устаяовrгь груз массой l0 г на в€рхЕюю Ilлоскость измеритеJIьноrо дпска усгройстsа
Првести измервие неурЕlвновешенвой массы трх раза.'Повторггь дацrrуо прцедуру,
уfiапов}в Фуз на Еижнюю плоскость измерrтеrБного дItска устроf,ства.

Анапогичвые измерния првссти с гр}з{lvи массой 50, l00 и 200 r.
Погрешность устройства (AMi) при измереtlии неуршflовешевttой массы в плоскосш, ва

которй уqгдrовлен ковтрльный Ф}з, оrryеделrrь по формуле:
АМ, = Mpi-Ml, (l)

где Mpi - значения неуравЕовеrлсвЕой массы, измерепflьlе устройством, г;
Мr - МаССа rРУJа, Г-

Абсолотная погрешность не до]пкна превьDдать значенrfi, указаrrrfiоa в таблЕце l.
т

rlеураsпов€шеЕноfi массы.
АбсолотЕуо погреlltностъ измерений уI,лового положсllил неураввовешенвоfi массы

опр€делить с ломощью теодолиm электропttого vЕGА Т€о5В (далсе - тсодолrт).
Установuть теодолит вместе с трегерм rlа нrжЕхfi обод устрf,ствs тшФrм обр&зом,

чтобы ось вращеЕIlя вала устрЙства сдвпадала с осью измерениf, теодолrта. Теодолfг
закрепrrть с помоцью специальяоfi оснастки. С помоцью устаповочflьп урвIrсй, грубого
круглого rr ючяого ц!rлиндрического, прпзв€сти точв},lо устаtIовку (цеЕФЕрвsпие)
тсодолгта относительltо rоризоЕIа. Подготовrгь тсодо.пит к рботе в соотвgrcтвци с
техtlllческой докwеЕтацисй на rrего.

Примечание: эtlкодер, осущсствJlяющий измер€ние углового положеяия
flе},рвнов€lЕснIrой массы, формирует за одiв полrьй оборот вала, т. с. дlапaзоtlе tlзм€реЕd
от 0 до 360p,5l2 [мпуrrьсов. По коrпrчеrrву импульсов опреде.шется ве'Ir'{цва угла поворlа
вала от яачsJtьной позишrи (рферrгной мсrкп) до Ффуемой. Начsло измереяий (отсчета
хмпульсов) осуществляется от реферекпrой метки (позвоrtяgг опред€лпть точное положенпе
flуля).

Привссти тсололит в рабочее положепие. Выбрать на'светлой arов€рхrостs стеаы rrлп

экрана уставовлевнок) н!шротив тсодолита, точку и rrапраэить то!ку перссечения сетки витеf,
теодолпта (на расстоянии 10-20 см от теодолита) на выбравную точку. ОбЕулrь поквalнltя
горизоЕтаJБяых углов теодолита. Данцая точка явIцется мсткой, отвосrtёБво кOторой
осущест8JIятъся отсчет теодоJIrюм горlвонтаJьньц углов.

На дисплей контрльной панели нзмеритеJIьного блока усФоfiства вывестп oKtto

измерниf, (Рисlток l).

аблица l - llDеделы допускаемой отЕосит€льяой мацпа.
В диапазове от l0 г до 50 г В д!шазоне св. 50 г

Прделш допускаемой абсоJЕотвой
погрешfiост}, ttри lц}мepeвxu
яе}?авповешенtlой массы юлько в
одной IDIocKocTt коррекции

*0,5г t2,5г

4.4 Опрлслснис абсолютной погрешвости при измеренllи углоЕого полохеЕия
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Ргслrок l - Окяо гзмФевпй
В окне измеревий открыть вкlIад(у (Encoder DiagnoýicD. На дисплее поrвится окЕо

(Епсоdеr DiagnosticD (Рисунок 2),
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РисуЕок 2 - oкrro (Епсоdеr Diagnosticr}
последоватспьво задать вруIшую врацеЕие обода в точках, раввомерrrо распредеJrеЕЕш(

во ас€м диалfr}ове r,tзмсренrlй.
Т.к. врацеше обода и теодолкга осуществJurется одвовременво с трегерм, ю дпя

получения рзультатов язмеревцй горЕзоlплБIlых угдов веобхоjtr{мо от каждоЙ проверяемой

mtки дЕалiц}оЕа Ilдlрatвить точку лересечения сетки нптей теодоJlцта в рефереrшую мстку
(без п€р€мещеЕЕя тегсра), Такую пфцеДУРу rrеобходпrо повторЕтъ дя кахдой точIоr

паложения обода,



АбсоJrютtDlо поФешность измеремй угловоI0 положеttия
определить по форilуле:

^о=оуfl! 
-оФд,

flеураввовсiцсЕной массы

(1)
где оrт. - показ€шrul устройствll, граJlус;

qЕол - показацriя теодолЕта, град/с.
ГIрл расчеге абсолютной погрсшности за показfftие устройства прцнять коrlичесгво

импуJьсоs, пс!rсведенцые s градусы. Исходя в соотflошевшt 5121360o, поrучаем, чго
l цмпуr.ьс = 1,422". TaкIo't образом, лрs пересчgге ип,шульсов в градусы Еспользомть

формулу;
Оуст =х"," /l ,422", а)

В качеgтво абсолотяой погрешЕосtи приЕять максимllJIьцое по модуJlю значеЕпе
погрешпости, выбравное гз ряда зЕачений, рассчгвцgых по формуле (l ).

Абсоrtrотнм погрецностъ прп йзмеревии углового положеняя веуравЕовешеЕЕой массы

ве должна превъ,шать t 2,5о,

5. ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ,
5.1 Положrггсльные резу]ътаты перsrlчвой и периодяческой поверк оформллот

выдачей свидqгеJrьства о I1оверке. Знак поверки наlЕосится яа корпус устройства,
5.2 Устройство, не удовлетворяющее устllllовленЕым требованиrм, к выIryску n

цр!менецЕю не допускают и аыдltloт извещеr е о ЕепрЕгоJвости а устаяовпевцом поря,ще,


