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Настоящая методика поверки распространяется на приёмники радионавигационные
GPSMAP 62s (дшrее по тексту приёмники), с заводскими номерами Jф2lFl43094,
Ns2lF126023, Ns2lF169038, М2lFl4З096, изготовленные KGarmin Соrроrаtiоп>, Тайвань и

устанавливает методы и средства их первичной и периодической поверок.

Интервал между поверками - 1 год.

1 ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ

При проведении поверки должны быть выполнены операции, указанные в таблице 1.

2 ТРЕБОВАНИrI БЕЗОПАСНОСТИ

2.1 К проведению поверки допускtlются лица, шрошедшие инструктаж по технике
безопасности.

2.2 При работе с измерительньIми приборами и вспомогательным оборудованием

должны быть соблюдены требования безопасности, оговоренные в соответствующих
технических описаниях и инструкциях по эксплуатации применяемых приборов.

3 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ

3.1 При проведении поверки приёмников должны применяться средства поверки,

ука:}анные в таблице 2.

аблица l. и. выполняемые

Наименование операции
Номер
пункта

методики

Проведение операции
при поверке

первичнои
периодичес

кой

l Внешний осмотр 5.1 да да

2 Опробование 5.2 да да

3 Определение метрологических характеристик 5.3 да да

3.1 Определение абсолютной погрешности определения
координат при доверительной вероятности 0,95 7о по
сигналам GPS (L1, кол С/А) и геометрическом факторе
PDOP не более 3, м

5.3.1 да да

Таблица 2. Перечень и характеристики Рабочих эталонов и испытательного оборудования

Наименование и тип основного или вспомогательного средства поверки,
требуемые технические и метрологические характеристики средства поверки

Наименование рабочих
этtlлонов и вспомогательньD(
средств измерений

Основные технические характеристики

,Щиапазон измерения
Класс, разряд,
IIог,l]ешность

l 2 3

Имитатор сигнiшов СН-3803М
Госреестр 54309-13

номинапьные
значения вьгходньD(
частот, МГц
- снс GPS (Ll)

|575,4200

предел допускаемого среднего
квадратического откJIонения (СКО)
слуrайной составляющей погрешности
формирования беззапросной дальности
ДО НКА КНС GPS
- по фазе дальномерного кода 0,1 м;
- по псевдоскорости 0,005 м/с



олжение таблицы 2

l 2 J

Персона_пьный компьютер

ПО <Синхронизация
времени:
Синхронизация
NMEA-O183)

Кабель для поверки Gаrmiп (010-11131-00)
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3.2.Щопускается применение других средств измерений и контроля с аналогичными или
лучшими метрологическими характеристикulми.

З.3 Все средства измерений должны быть поверены и иметь действующие
свидетельства о поверке или оттиски поверительньD( клейм.

4 условиrI повЕрки и подготовкА к нЕЙ

4.1 При проведении поверки должны соблюдаться следующие условия:

- температура окружающего воздуха, ОС

- относительнtш влажность воздуха, Ой

- атмосферное давление, кПа (мм рт. ст.)

20+5;
65 + l5;
100t4(750t30).

4,2 Перед проведением
приёмники и эксплуатационную
измерений.

4.3 Проведение поверки
с применением прогрtlп{много
01 83 >.

При проведении поверки используется специальный интерфейсный кабель Gаrmtп
(010-1 1 131-00).

поверки необходимо изlпrить кРуководство пользователя)) на
документацию применяемых при проведении поверки средств

осуществJUtется с использованием персончrльного компьютера
продукта <Синхронизация времени: Синхронизация NMEA-

5 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ

5.1 Внешний осмотр.

При проведении внешнего осмотра должны быть выполнены следующие операции:
проверка комплектности приёмников в соответствии с <Руководством пользователя);
проверка отсутствия механических повреждений, влияющих на работоспособность приёмников;
проверка чистоты гнезд, разъемов и клемм;
проверка исправности соединительньtх проводов и кабелей;
проверка целостности лакокрасочного покрытия и четкости маркировки;
проверка отсутствия внугри корпуса приёмника незакрепленньD( предметов.

Результаты внешнего осмотра считать положительными,
удовлетворяет вышеперечисленным требованиям, комплектность полная.

если приёмник

5.2 Опробование

Расположить приёмник в месте, обеспечивtlющем устойчивый прием сигналов
навигационньIх спугников.

Произвести вкJIючение приёмника путём ЕtDкатия и удерживания кнопки <Ф>.

Во время установления связи со спуtниками и определения местонахождения, на

дисплее приёмника булет отображаться мигЕlющий вопросительный знак (рис.lа).
При кратковременном нажатии на кнопку кФ> на дисплее приёмника

уровень мощности принимаемого сигнttла GPS в виде полосок зелёного цвета
элементов питания фис. l б).

отображается
и состояние
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После установления связи со спутниками в режиме главного меню KMENU> перейти на
страницу кСпутник>, где проконтролировать наличие навигационного решения (рис.lв).

(а) (б) (в)

Рисунок 1 (а,б,в) - Примеры отображения информации на дисплее приёмника при опробовании.

Результаты опробования считать удовлетворительными, если приёмник после
выполнения условий приёма формирует навигационное решение.

5.3 Определение метрологических характеристик

5.3.1 Определение абсолютной погрешности определения координат при доверительной
вероятности 0,95 О/о по сигналам GPS (Ll, код С/А) и геометрическом факторе PDOP не более 3,

.Щля определения абсолютной погрешности опроделения координат при доверительной
вероятности 0,95 Yопо сигналап,t GPS (Ll, кол С/А) и геометрическом факторе PDOP не более 3,

необходимо собрать схему поверки в соответствии с рисунком 2.

ЭкранированнЕuI Kslмepa 
I

Рисунок 2. Схема измерений

Включить и прогреть (не менее 30 мин) все приборы.

Для отображения и съёма измерительной информачии с приёмника на
автоматизированное рабочее место (ПЭВМ) пользователя установить дистрибутив
прогрitп,tмного обеспечения (ПО) кСинхронизация вр9мени ).

При помощи интерфейсного кабеля KGarmin (010-11131-00)) поверяемый приёмник
подключить к ПЭВМ

Имитатор сигнtшов
глонАсс/GрS сн_3803м

Приемник
радионавигационный

GPSMAP 62s

пэвм
(вспомог.)

I

l-



Запустить на ПЭВМ программу <Синхронизация времени),
данные с СОМ-порта ПЭВМ.

Установить информационный обмен между аппаратурой,
приёмника и прогрtlмме идентичные парап{етры подключения (рис3а,
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позволяющую считывать

выставив в настройках
3б):

. п+, | !:9цтФ]: | .

ОфФйýщц 
| 
оsq *Ь]'| кi;й*т;[,

Хgрiал обrоlt оOНmпа

Рисунок За - Установка <<Синхронизация времени: Синхронизация NMEA-0183)

Рисунок 3б - Выбор настроек приёма NMEA сообщений

Подготовить имитатор к работе в соответствии с руководством по эксплуатации.
Запустить сценарий имитации системы ГНСС GPS с параметрами, приведёнными

таблице 3.



Таблица 3 - имитации системы ГнСС GPS
Формируемые спутниковые навигационные
сигналы GPS (кол С/А без SA) в частотном диапазоне Ll

Продолжительность 60 мин

количество каналов:
GPS &1) 8

Параметры среды распространения
навигационньrх сигнЕIлов :

тропосфера
ионосфера

отсутствует
присугствует

Координаты в системе координат WGS-84
(стоянка):
- широта
- долгота
- высота, м
- высота геоида, м

60"00,000000 N
030,00,000000 Е

100,00
l8.00

Продолжительность стоянки 60 мин
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Запустить программу нажатием на вкладку кСтарт>

Убедиться в получении приёмником навигационньIх данньrх с достоверным статусом,
для чего удостовериться, что в окне ПО кСинхронизация времени> в строке кСОСТОЯНИЕ)
имеется в нilличии сообщение <ОК>, а в строке (ВРЕМЯ UTCD отображается текущее время по
шкале UTC (Рис,4).
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Хршr Ьбrrша Соllтопо
07_06_2016 15:47:39_024 > GPRMC.'l24739 00,А.6002.862з,N.02956.2rlOз.Е.00,00.1з9.з.190214. А'55
07,06.2016 15:47:З9.039 > GРGSV5,1.19,01.42.285,52,0з.19.196.28,06.06,179.01,11.60.26з,52'70
07.06.2016 15:47:З9.055 > GРGSV.5,2,19.14,5з.11{,52,16,00,000.27.1в.09.07з,51,19,д,205.52'7с

Рисунок 4 - Режим работы навигационного модуля приёмника при синхронизации

В ПО кСинхронизация времени: Синхронизация NMEA-0183> во вкJIадке (GSA
пакеты)) проконтролировать состояние режима работы навигационного модуля приёмника на
поддержку данных от имитатора GPS в автоматическом режиме работы (Рис. 5).
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Рисунок 5 - Режим работы навигационного модуля приёмника при определении координат

В ПО <Синхронизация времени: Синхронизация NMEA-0l83) во вкJIадке
(Координаты) в полях кКонтрольная точка)) установить значения широты и долготы,
транслируемьIх имитатором ГНСС координат.

Установить в поле кПредельное отклонение) величину (15 м) и нажать кнопку
(Старт).

В течение не менее 60 минуг (контролируется в поле (Длительность теста))
логгируются значения широты и долготы местоположения с момента получения статуса (ок)
приёмником. (Рис.6).

:дilя

klmr оdмш Соllлша
07.06.2016 16:45:40,070 > GРGSАА,3.0'1.0з.06.11,14,18,1g.22.20.27.28,24,01-2,00,6,01.0'0D
07.06.201 6 16:45:40_085 > юмD,А.O0з,7'38
07.06 2016 16:45:40.085 > GPGBS.124540.00,2 6.2.6,7.7,...'47

Рисунок б - Логгирование данньж NМЕА-сообщений начинается с момента изменения
статуса навигационного модуля на состояние (ок)

-l:J
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Кая(дое полреttное от приёмцика зЕачецие координат, удовлетrоряющее услоsию
зЕачеgи, геометрtiческоrо фактора измерения то!пости заявrlеЕяого зпаченбr 8е более З,
вызыцtет прЕр!uцение счИчи{а измереrirй, ааmматическl. Езмецrя зЕачеtiие поJu (Процент
подqдадийD,

PeqэTbTaT поверки сrшrать цоло]l0{т9льllым, eclгt абсоrшотпая погреIпЕость определсния
координат при доверЕтеJьпой вероятности 0,95 % цо сцшалам GPS (Ll, код С/А) и
геомегрпческом факторе PDOP не болсе З ве превышает tl5 м.

6. ОФОРМJlЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ

6.1 Резуьтагы изме!,епий. пол)чеflные в процессе lrов9рки, зllt!осят в пртокол
призвоrьяой формы.

6.2 Прu положите,lькьв результатах поверки вьцастся свпдетельство о поверкс в
соответстайи с прпказом Министерства прмыlUленцости а торгоми Российской Федерацfiи
Nql8l5 от 02-07_2015_

ЗЕак поверки нацосится яа свидетельqтво о поверке.
6.3 При отрицатеьЕых рсзультатах поверки, вьцsдеЕIrьD( при вцсшltсм осмотре!

опро60вацдп или выполнении операциЙ поверки, вьцается иэвещение о ЕепрItгодяости в
соотаетствгп с пряказом Мияистерства промыццевностt и торювлц Российской Федерации
Nel8l5 от 02.07.20l5.

НачаJьЕrтк лабораторrдt Ш9 44l

ФБУ "Рост9ст-Москва" С.Э. БариЕов


