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настоящая методика распространяется на приборы весоизмерительные Ми (далее - при-

бор) следующих модификачиЯ, приведённые в описании типа этих приборов,

Приборы предназначены дJUI измерения и преобразования аналоговых или цифровьпr вьь

ходIьD( сигнttлов весоизмерительньIх тензорезисторньD( датчиков, отображения измерительной

информации на встроенном цифровом табло и передачи этой информации периферийньпvr устрой-

ствам.
Приборы весоизмерительные МИ являются модулями в составе однодиапазонньD( и мно-

гоинтервальньD( весов и весоизмерительньD( устройств и относятся к индикаторsll\,r (пункт т,2,2,2

гост 
-оtмl 

R 76-1 - 2011 кВесы неавтоматического действия. Часть 1. Метрологические и тех-

нические требованИя, Испытан""")' 
onr*aeT методикч - ,одической поверок при-Настоящая докуI\{ент устанiIвливает методику первичнои и пери

боров, методы и средства их поверки как модуJUI весов в соответствии с требованиями РМГ 51-

zobz кгси. ,щокупtенты на методики поверки средств измерений, основные положения),

Межповерочный интервал - 1 год.

1. Операции поверки
при пьверке весов выполняют операции, указанные в таблице 1. При поверке допускает-

сяприменеЕиеинЬIхсреДстВпоВерки'неУстУпtlющихпосВоиМТехническимиМеТрологическим
характерисТикtll\{ средстваNd поверки, укшанным в таблице 1,

2. Средства поверки
Средства поверки представлены в таблице 2,

Таблица2.

Тябпитта 1 и п

Ns п/п Операция поверки методы поверки

1.1
6.1

6.1.1
1.1.1 й"ерка приборов с индексом кя> в обозначении

|.1.2. Поверка приборов с индексом <Цп в рý99ц9tgццg 6.1.2

|.2. Пооведение поверки 7

1.2.|
7.|
7.2

|.2.2.
|.2.з. определение метрологических характеристик поверяемого прибора 7.з

|.2.з.| тт ппD.г.ln<Iртйпсти l'пя змаха) показаний
,7.з.1

определение погрешности показчlнии 7.з.2|.2.з,2.
|.2.3.з. устройства тарирова- / .J.J

Наименование эталонньж средств д9Е9рцц_ Метрологические характеристики

Имитатор аналоговьIх весоизмерительньIх тен-

зорезисторньD( даттIиков

Прибор калибровочный к3607, кJIасс точности -

0,025 или прибор калибровочный к3608, кJIасс

тоtIности - 0,01.
При поверке приборов с индексом кЩ> в обо-

значении дополнительЕо с помощью прибора

калибровочного К3607 (К3608) используют

анtшого-цифровой преобразователь, вы[lис-

ляющий рабочий коэффичиент передачи с дис-
креr*rосriю преобразования не более 1/60000,

обеспечивающий электрическое питание ими-

татора напряжение 5 В
Ч"спо поверочньIх интервЕrпов 6000 аIIЕIлогово-

го весоизмерительного тензорезисторного дат-

чика с рабочим коэффициентом передачи

3 мВ/В, диапазон рабочих температур от плюс

10 до плюс 40 "С

весовое устройство с аналоговым весоизмери-

тельным тензорезисторным датIмком и грузо-

приёмной платформой

Число поверочньIх интервчlлов 6000 цифрового



весоизмерительного тензорезисторного датчи-

ка, диапазоЕ рабочих температур от пJIюс l0 до
тельным тензорезисторным датчиком и грузо-

приёмной платформой

к"а"с ,о"носrи М1 по ГоСТ OIMI R 111-1 -
2009 кГСИ. Гири кJIассоВ Et, Ez, Ft, F2, Mt, Mt-z,

Mz, Мz_з и Мз. Часть 1. Метрологические и тех-

Вместо этЕшонного имитатора ЕшалоговьD( весоизмерительньD( тензорезисторньD( датчи-

ков в качестве Ешьтернативы поверкu *о*a'г бьrгь проведена с использованием калибратор посто-

янного напряжения, кJIасса точности не бопее 0,005, например в|-|2, имитирующего выходное

напряжение сигнаJIа аналогового весоизмерительного тензорезисторного датчика с рабочим коэф-

фициентом передаtм 3 мВ/В.

3. Требования к квалификации поверителей

ПерЬл проведением поверки поверитель доJDкен изrIить эксплуатационную докуI!{ента-

цию на прибор и настоящую методику поверки,

поверитель должен иметь навыки работы на персональном компьютере,

4. Требования безопасности
прr проведении поверки должны собrподаться требования безопасности согласно экс-

плуатационной докуплентации на поверяемые приборur: u тzlкже собrподаться требования безопас-

ности при использовании эталонньD( средств измерений, испытательного и вспомогательного обо-

рудования согласЕо эксплуатационной докуN{еЕтации Еа них, а также требования безопасности fiа

предприrIтии, на котором проводятся испытаниJI,

5. Условия поверкп
5.1 При подготовке приборов как модуJIя весов (весоизмерительньD( устройств) к поверки

должны выполняться в полном объеме операции, приведенные в их эксплуатационной документа-

цr", u также необходимые операции по перенастройке его, приведённые ниже,

5.2применяемые этzшонные средства измерений должны иметь свидетельства о поверке С

действующим сроком поверки. Вспомогательное оборулоuu"ие должно быть исправным и обеспе-

чивать безопасное проведение поверки приборов,

Поверка onй..1 быть проведена с использованием весоизмерительного дат.мка с грузо_

приемной платформой.
5.3 Поверку проводят при:

- температуре окружающей среды, Ос

- относительной влажности, О/о

- напряжеЕие питtlния от сети переменного тока, В
- частота переменного тока, Гц
операчии поверки должны быть проведены при

среды, как правило, при нормальной темпераryре, если не

ниrI температуры не превышает 5 ОС/ ч,

5.4 Приборы перед проведением поверки должны быть вьцержаны во вкJIюченном со-

от минус 10 до плюс 40
от 30 до 85

от 187 до242
от 49 до 51

стабильной температуре окружающей
обусловлено другое. Скорость измене-

стоянии не менее 30 минуг.
5.5 По всем пунктам раздела 5 кпроведение поверки)) операции проводятся при любом

сочетании влияющих фu*rоро", в том чиспе в диапазоне рабочих температур, пределов изменениJI

напряжения электрического питания, соответствующих условиям эксплуатации приборов,



6. Подготовка прибора к поверке
6.1. Подготовка прибора к поверке
6.1.1. Подготовка к поверке приборов с индексом <сЯ> в обозначении совместно с эталон-

ным имитатором
Если при поверке приборов с индексом <<Я> в обозначении (с аналоговым входом) исполь-

зуIот в качестве этЕlпонньD( входньD( аналоговьD( сигнчIлов весоизмерительного тензорезисторного
датrIика этапrонньй имитатор аналоговьIх сигнrlлов тензорезисторного дат.Iика, то поверяемый
прибор по.щJIючtlют к этzшонному имитатору по шестипроводной JIинии связи согпасно эксплуа-
тационной докуIиентац}lи на поверяемый прибор. Пара-тlлельно цепи питания дат!мков подкJIюча-
ют резистор с сопротивлением около l00 Ом. Подключение дополнительного резистора обуслов-
лено необходимостью поверки измерительного прибора при минимrtльном сопротивлении цепи
питаниJI даттIика.

Устанавливtlют на поверяемом приборе режим работы устройства покtlзывающего с рас-
ширением (пункт Т.2.6 ГОСТ OIML R 76-1 - 20l1).

Питание эталонного имитатора было равным 5 В, минимальный сигнttп эталонного ими-
татора должен быть не бопее l мкВ.

6.1.1.1. Поверяемый прибор должен быть предварительно отъюстирован совместно с эта-
лонным имитатором сигнttлов тензорезисторного датчика К3607 (К3608) и настроен следующим
образом:

- 6000 пoBepotlнbTx икгервапов;
- мЕжсимilJIьная нагрузка (Мах) б000 г;
- цена поверо.Iного интервirла (е) 1 г;
- наибольший предел измерения рабочего коэффициента передаwr (далее - РКП) должен

бьrгь установлен равныI\,I 3 мВ/В.
6.1.2. Подготовка к поверке приборов с индексом <<Я> в обозначеЕии совместно с гирями

и весовым устройствоIчI с tlнЕtлоговым весоизмерительным тензорезисторным датчиком и грузо-
приёмной платформой

Есrпr при поверке приборов с индексом <<Я> в обозначении (с аналоговым входом) исполь-
зуют в качестве этtlлонов гири и весовое устройство с аналоговым весоизмерительным тензорези-
сторным датlмком и црузоприёмной платформой, то поверяемьй прибор подкJIючсlют к весовому

устройству по шестипроводной JIинии связи согласно эксплуатационной докуil[ентациина по]-,J-

ряемый прибор. Парал.;IельЕо цепи питtlния датчиков подкJIючают резистор с сопротивлением
около 100 Ом, если весовое устройство состоит из одного весоизмерительного датчика. При необ-
ходимости устанавливают на поверяемом приборе режим работы устройства покff}ывЕlющего с

расширением (пункг Т.2.6 ГОСТ OIML R 76-1 - 201l).
6.1.2,1. Весовое устройство с tlнtlлоговым весоизмерительным датчиком и грузоприёмной

платформой удовлетворять следующим требовшrиям :

- число поверочньrх интервапов не менее 6000;
- максимttльЕtul нагрузка (Мах) не мен9е 6000 г;
- цена поверочного интервала (е) не менее 1 г.

Поверяемый прпбор должен быть настроен в соответствии с пунктом 6.1.1.1.

б.2. Подготовка к поверке приборов с индексом кЦ> в обозначении
6.2.1 Подготовка к поверке приборов с индексом кЦ> в обозначении совместно с эталt-lн-

ным имитатором
Если при поверке приборов с индексом (Ц)) в обозначении (с цифровьпл входом) исполь-

зуют в качестве этilпоIIньIх входньD( tlнttлоговьrх сигнtlлов весоизмерительЕого тензорезисторного

датчика эталонньй иMlITaTop анЕlлоговьD( сигналов тензорезисторного дЕrттIика, то поверяемыЙ
прибор подкJIючtлют к этtlлонному имитатору по четырёх- или шестипроводной линии связи к
аналого-цифровому преобразоватеJIю с дисцретным электрическим вьIходом, соответствующим
требованияlrл протокола обмена по интерфейсу RS-485. Затем подкJIючzlют,lнЕtлого-цифровой пре-
образователь (лшrее - АЦП) непосредственно или через радиокаIrал к цифровому входу испыты-
ваемого прибора с индексом кЦ> в обозначении.

Устшrавrпrвают на поверяемом приборе режим работы устройства показывzlющего с рас-
ширением (пункт Т.2.6 ГОСТ OIML R 7б-1-2011).



ПитаниеотАЩПэтаJIонноГоиМитаторабылораВным5В,минимшlьныйсигналЭтапонно.
го имитатора должен бirть не более 1 мкв' нйбопьший предел измереЕия Ркп должен быть уста-

новлен равным 3 мВ/В.
6.2.1.|. ПЙр""rый прибор должен бьrгь настроен следующим образом:

- число повероtшьIх делении должно быть равньпл 6000;

- мtксимirл"r-,u.рузка (МАХ) должна быть равной 6000 г;

- цена поверочного интервала (е) лолжна быть равной 1 г,

6.2.2.Подготовка к поверке приборов с индексом (Ц) в обозначении совместно с гирями

и весовым устройством с цифроu"* весоизмерительным тензорезисторным датчиком и грузопри_

ёмной платформой
Если при поверке приборов с индексом (Ц) в обозначении (с цифровьтм входом) испоJIь-

зуют в качестве эталонов гири и весовое устройство с цифровым весоизмеритепьным тензорези-

сторЕым датчиком " г'ру.оrrриёмной ,rпuiборrой, то - 
улчry"_",:lл:;"р 

поверяемого прибора

подкIIючtlют непосредственIIо или через радиоканаJI это весовое устройство с цифровым датчиком

согпасно r*aппуuruчионной докуN{ентации на поверяемый прибор,

При необходимости устанавливают на поверяемом приборе режим работы устройства по-

кtlзывающего с расширением(пункт Т,2,6 ГОСТ OIML R 76-1 - 20l1), 
_ __ *..пппl; ..

6.2.2,|. ВесовЪе устройство с цифровым весоизмерительным датчиком и грузоприемнои

платформой удовлетворять следуюrцим требованиям:

- число поверочньш делений должно быть не менее 6000;

-рекоМендУемzUIмаксимальна'IнtгрУзка(МАХ)неменее6000г;
-рекоМендУемzшценапоВероtIногоинтерВzша(е)неменееlг.
62.2.2.пБй".""iй прибоi должен бьrгь настроен следующим образом:

.числопоВ9рочньжДеленийДолкнобьrгьравньшrц6000;
_,u*.r"*"r-,чrрузка (мдх) должна быть равной не меЕее б000 г;

.ценапоВерочногоинТерВала(е)должнабытьравнойнеменееlг.

7. ПроведеЕие поверки
7.1 Внешний осмотр
При внешнем осмотре должно быть установлено соответствие приборов экспJryатацион-

ной документации, при необходи проверяют наличие знаков безопасности,

" 
доп*"о быть установлено нtUIичие обязательньж надЕи-

При внешЕем осмотре прибо

сей, опредеJuIющих ограничение или

видимьIх их повреждений, места

оТК изготовитеJuI.
Проверяют отсутствие

защиты от несанкционированного
Проверяют соответствие

ментации на него.
7.2. Опробование
Включаrот поверяемый при

Прибор перед проведением

менее 30 минут.

расширение области использования приборов, отсугствия

пожения знака поверки, поверочного клеймъ даты приёмки

несtlнкционированного доступа, целостности средств

ого прибора комплектности эксплуатационной доку-

в соответствии с экспJryатационной документациеи,

и должЕы быть вьцержан во вкIIюченном состоянии Ее

с эталонами и вспомогатеJьными устройсгваlлш,r, trод-

более (I\4ax + 9е).

возможностей, пре.ryсмотренньD( экспJIуатаIц,Iоrшrой до-

При опробовании прверяюг:
- рабоюспособноgгь прибора

ктпочёrrrrьшчrи к прибору;

- работоспособность
КУrrЛеrrГаЩlеЙ.

- рабоry устройств установки а нуль;

- рабоry устройства тари ,

- отсугствие показшrий со

бора.

Эти операции могут быть вмещены с проверкой метрологических характеристик при-



7.2.|. Включение и опробовани

При включеЕии вьшоJIняют

чения дJUI подтверждения соответстви

Р 5О.2.о'7'7--20|1 <ГСИ. Испытания

печения защиты программного
При опробовании прибора

плуатационной докуплентации на п

7.2.1.|. При опробовании
на шкале имитатора устанавливают з

щью устройства установки на нуль

поверяемого прибора
,.р*у идентификчцЙо"r"о данньD( ПРОГР:lI'1МЕого обеспе-

про.р*rt ого обеспечения требованиям рекомендации

," 
".r"р"rий 

в целях угверждения типа, Проверка обес-

ия).

устанавливают значения РКП, равные ,0,25,0,90, 1,50, и 3,0 при увеличении и уN[еньшении до

чиваться и соответствовать значениям 0,500, 1800 3000 и
нуля. Показания прибора должны
6000 г и уменьшаться до нуля,

проверяюТ возможность вьшолнени,I ocHoBHbD( и сервис-

ых приборов, подкJIючённьпr к весовому устройству с

аналоговым или цифровым весо ьным тензорезисторным датчиком и при порожней гру-

прибора, которые должны быть равны нулю, При

При выполнонии этой операци

ньrх функIrий поверяемьпr приборов,
't.2.1.2. При опробовании пове

зоприёмной платформе, проверяют по

""об*од"мости 
с помощью устройствi

выполнять юстировку согласно требованиям экс-

rый прибор.
мьтх приборов, подкIIючённьпr к эталонному имитtIтору,

:ние РКП, р*rо. 0 мВ/В, и при необходимости с помо-

авливают нупевые показания на дисrrлее прибора, Затем

lT убедиться в том, что весы показывают нуль или при

ие с помощью устройства установки на нуль (значение

установки на нуль устанавливают нулевые показания на

вкJIючено.

дисплее прибора.
Затем выполняют нагружен

(четырьмя) значениями массы в

При выполнении этой t

ньтх функuий поверяемьтх приборов,

7 .2.|.З. При невьшолЕении
7 .2.1.2, поверяемый прибор считают

Отричательные результаты

Перед каждым нагружением

необходимости установить нулевое п

и разгружение гирями грузоприёмной платформы тремя

х от 20е до максимальной Еагрузки (МАХ),

проверяют возможЕость выполЕеЕия ocHoBHbIx и сервис-

го из требований, указаЕЕых в пуIIкте 7 ,2,1,1или в пуflкте

прошедшим поверку.
ерки оформJUIют .oinu.ro требованилrл пункта 8,2,

7.3. Определение метрологи ких характеристик поверяемого прибора

7.З.|. Проверка п фазмаха) показаний
й ,rо***ий поверяемьD( приборов, подктпочённьD( к эта-

7.3.1.1. Проверку
ее трёх pzв при зЕачении ркп, равном 2,5 мВ/В, соответст-

и устройства показывающего с расширением (пункт Т,2,6

РКП равное 0).

Повторяемость показаний о

зЕачениями погрешностей, поJгrIен

Каждое измерение по

рtlвного 0,75 г.

7 .З.|.2. Проверка повторяем

вому устройству с аЕаJIоговым или

грузоприёмной платформой, нагру:

ивают по разности между мtlксимальным

и при проведении серии измерении,

и разность показаний Ее должна превышать значениJI,

и минимttльным

При отрицательньD( резуль измерений поверку прерывают и оформJUIют результаты

поверки согпасно требованиям 8.2.
ти показаний поверяемьD( приборов, подключённьD( к весо-

фровьпл весоизмерительным тензорезисторным датЕIиком и

)т симметрично отIIосительЕо центра платформы Ее меIIее

трёх раз гирями, массой близкой к 8 Мах по методике, приведённой в пуЕкте ДА,6,3,3 ГОСТ

OIML R 76-1 _ 201 l.
Перед каждым нагружением убедиться в том, что весы покzlзывают нуль или при

необходимости установить нулевое ие с помощью устройства установки на нупь,

Повторяемость показаний о

значениями погрешностей, полуIенн
погрешности и разность показаний не должна превышать

Кахдое измеренное значен

значения, равного 1,5е.

6

лонному имитатору, выполняют не

вующеЙ нагрузке, равноЙ 5000 г,

При выполЕении этой опе1

ГОСТ OIML R 76-1 -2011) лолжно



При отрицательньD( результатах измерений поверку прерывают и оформJu{ют результаты
поверки согласно требованиям пункта1 8.2.

7 .3.2. Определение погрешноdти показаний
7.З.2.|. Определение погрешrJости показаний поверяемьIх приборов, подкrпочённьD( к эта-

лонному имитатору, вьшолняют в возрастlющем и убывшощем порядке при значениях РКП, рав-
ньтх 0; 0,05; 0,25; 0,5; 1,0; 1,5 и 3 мВ/В, соответствующих нагрузкЕlм, равным 0, 100, 500, 1000,
2000, 3000 и 5000 г.

При выполнении этой операции должно бьrгь включено устройство расширения показанй
(пункт Т.2.6 ГОСТ OIML R 76-1 - 2011).

При кажлом значении нагрузки, выраженной в единицttх
поверяемого прибора Ее должна превышать следующих значений:

0<mS5O0г
500г(m(2000г
2000г(m(6000г

При отрицательньIх результатах измерений поверку прерывtlют и оформJuIют результаты
поверки согласно требованиям пункта 8.2.

7.З.2.2. Определение погрешности показаний поверяемьж приборов, подкгпочённьIх к ве-
совому устройству с аналоговым или цифровым весоизмерительным тензорезисторным датчиком
с грузоприёмной платформой, нагружают гирями в возрастающем и убывающем порядке симмет-

риlшо относительно центра платформы. Нагруженио выполняют для не менее пяти значений на-
грузок от нуля до Мах, равномерно распределённьтх внугри диапазона нагрузок по методикtll\d,
приведённым в пунктах ЩА.6.3.4.1 и ЩА.6.З,4.2 ГОСТ OIML R 76-1 - 2011.

При каждом значении нагрузки погрешность показаний поверяемого прибора при пер-
вичной поверке не должна превышать следующих значений:

0<m<500e 0,5 е;

500е(m(2000е 1,0е;
2000е(m(6000е 1,5е,

где е - цена повероtшого интервала, установленнаrI на поверяемом приборе.
При отрицательньD( результатах измерений поверку прерывают и оформJIяют результаты

поверки согласно требованиям пункта 8.2.

7.З.З. Определение погрешности прибора при работе устройства тарированиrI
7.З.З.l. Определение погрешности показаний при работе устройства тарирования пове-

ряемьж приборов, подк.lпочённьIх к эталонному имитатору, выполняют при одном значонии массы
тары, равной 3000 г, что соответствует значению РКП, равному 1,5 мВ/В.

Значения массы нетто устанавливtlют равньпли 200, б00, 1000, 2000 и 3000 г. Эти значения
массы нетто определяют значения РКП этатrонного имитаторц равным 1,6; 1,8; 2,0;2,5 и 3,0 мВ/В.

При выполнении этой операции устройства показывztющего с расширением (пункт Т.2.6
ГОСТ OIML R 76-1 -20|1) лолжно быть включено.

При каждом значении массы нетто, вырtDкенной в единицах массы, погрешность покuва-

ний массы нетто поверяемого прибора не должна превышать следующих значений:
0<mS5O0г
500г<m<2000г

массы, погрешность показаний

0,25 г;
0,50 г;
0,75 г.

0,25 r;
0,50 г;

2000г(m(6000г 0,75г.
При отрицательньD( результатах измерений поверку прерывtlют и оформJuIют результаты

поверки согласно требованиям пункта 8.2.

7.З.З.2. Определение погр9шности показаний при работе устройства тарировilния пове-

ряемьж приборов, подключённых к весовому устройству с анzrлоговым или цифровым весоизме-

рительным датчиком и грузоприёмной платформой, выпопняют при одном значении массы тары,

расположенным между llЗ и2lЗ максимального значения массы тары.
Определение погрешности показаний массы тары проводят при центрu}льно-

симметричном нагружении и разгружении грузоприёмной платформы дJuI не менее пяти значений
нагрузок, которые должны вкJIючать в себя значение близкое к Min, знач9ния, при которьD(

происходит изменение предела допускаемой погрешности, и значение близкое к нмбольшей
возможной массе нетто.



Пря ка]йдом значqпtr riассы встто погрешlость похазаппй поверяемого прибора прв пер
ви,Itой пов€рке ве доJDшlа превьшатъ сле.ryюIцlх шачешй:

0<m<500е 0,5е;
50Ое<m<2000е 1,0€;
2000e<m<6000e 1,5e,

где е - цеяа цов€р!rпою пЕт€рвша, устаЕоsлевпая ва поверяемоlr прпбор.
ПрЕ ФpкrmeJБrftD( р€зуJьтатsх lвмер€Е{й поверку прерьвдог и офорrrляот рзуштаты

повсрки согrrасво требовапияr пупкга t.2.

8, О{DОРМJIЕЕИЕ РЕЗУJЬТАТОВ ПОВЕРКИ
E.l ПолояоrтеrБЕц€ рсзуrБтагЕ пов€ркr офрмляgг свпдеrеJЕсtвом о пов€рк€ в с,оотвsт,

сгвшr с IIР 50.2.006, вааооевцем 0ттцска поrсрrпёъgою KJrelhla в соогвgrgгвпц с IIP 50.2.007 ва

пломбу, месm расположеЕця коmрй укsзаво в эксплуатдшоtшоя докумсЕЕцЕп, Е заItисью в

эксплуатацлошой докуi еЕшIIцl, завsреЕIrой подrtисью повергте,ll с ваllес€Евем оттяска trовсрп_

те,Iьною клеhla-
Е.2 ПрЕ оФпвтЕшцъо( резуrБтатах пов€рш прЕборц к эксцлуатащr Ее допускают, c.J_

детеJIьсгsо о пов€рке aHrryJIEpypT, оттискп поверптеrБного клеhiа гасят, в вьцaчот а:}в€щепцс о

цепрgгодlостr спсгGцý с ухазsпиеri пpEtIIrB Еепрпюдоfiи в соотв€тствl,tп с rР 50.2.0б. соот-
ветýтвуюц)по зaшсь делlцот Е ра1деле (Сведешя о врведевив по!срою) руководства по эrсплуа,

тацlll.

lIачаJБm( отдша 204
ФгУп (Фниимс,,
Эксп€рr-метрлог
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