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Вводная часть

Настоящая методика по поверке распространяется на датчик пульсаций давления
пьезоэлектрический JD( - 604, предназначенный для измерения пульсаций давления в жидких и
газообразньD( средах.

1 Операции поверки
1.1 При проведении поверки должны выпоJшяться операции, укtванные в таблице 1.

Таблица l

Наименование операции

Номер
пункта

методики по
повеDке

пооведение опеDапии пDи

первичнои
поверке

периодической
поверке

1 Контроль внешнего вида, габаритньтх и
установочньIх DaвмеDов. маDкиDовки

6.1 да да

2 Контроль изменения чувствительности от
изменения температуры и проверка
электрического сопротивления изоляции при
темпеDатуоах 200 и минус 196 "С

6.2 да да

3 Контроль изменениrI чувствительности от
статического давления

6.з да да

4 Контроль чувствительности 6.4 да да

5 Контроль приведённой погрешности от
вибооускоDения

6.5 да да

6 Контро.гь основной погрешности 6.6 да да

Т.2 При полу{ении отрицательного результата при проведении ;побой операции
поверка прекращается.

2 Средства поверки

2.1 При проведении поверки рекомендуется применять средства поверки, укванные в

таблице 2.
Таблица 2

Наименование и тип основного иJIи

вспомогательного средства поверки
Основные метрологические харжтеристики

1 Индикатор часового типа ИЧ-10. ,Щиапазон измерения (0 - 10) мм, погрешность *0,01 мм
2 Штангенциркуль ЩЩ ,Щиапазон измерения от 0 до 1000 мм, погрешность

t0,05 мм
3 Тераомметр Е6-13А ,Щиапазон 10 Ом - 100 ТОм, погрешность *2,5 О/о при

измерении с .гtинейной шкалой; +(2,5 - l0) % при
измерении с обратно пропорциональной шкалой

4 Пульсатор ЛХ-53П Частота (47+З) Гц, диапазон статических давлений от 0
до 35 кгс/см2, диапазон переменных давлений от 1,4 до
3,0 кгс/см2, погрешность определяется погрешностью
контрольного датtIика

5 Установка температурньгх
испытаний Вт2.828.003

.Щиапазон температур от 77 до 87З К, погрешность
определяется погрешностями потенциометра КСП2-004
и термопары Тхк

6 Осциллограф универсальньй С1-83 .Щиапазон измерений 400 мкВ - 200В, 400 нс - 20 с,
погDешность *5%о .



Продолжение таблицы 2

наименование и тип основного или
вспомогательного средства повеDки

Основные метрологические характеристики

7 Милливольтметр В3-33 ,Щиапазон измерений U-: 300 мкВ - 300 В, класс
точности (1 - 4).

8 Магазин ёмкости Р-544 .I[иапазон l l0 пФ - 1,111 мкФ, кJIасс точности 0,2
9 Манометр образцовый Мо ,Щиапазон (0 - 600) кгс/кв.см, класс точности 0,4
10 Манометр грузопоршневой МП-600 ,Щиапазон (l - 60) МПа, класс точности 0,05
l1 Контрольный дат.Iик ЛХ 619 .Щиапазон изменения ilп,lплитуд переменного давления

от 5,105 до 56 105 Па, диапазон статических давлений
от l0,105до 630,105Па, погрешность 3 О/о

12 Пульсатор инерционный Вm 4302 .Щиапазон частот от 70 до 3200 Гц, диtшазон
статических давлений от 10 до 1250 кгс/см2, нижняrI
граница переменного давления - не более 0,45 кгс/см2,
верхняrI граница переменного давления - не менее 0,56
кгс/см2, погрешность определяется погрецшостью
контроJIьного датчика.

13 Стенд дJuI испытаний на
виброустойчивость ST 5000/300/1

.Щиапазон частот от 20 до 5000 Гц, виброускорение без
нагрузки З70 Mlc2, коэффициент нелинейньrх
искажений не более 10%. погоешIIость +I5 %.

1 4 Акселерометр высокочастотньй
Авс 034-02

,Щиапазон 10000 Mlc' - верхний предел измеряемых
вибрашионньD( ускорений; 30000 Mlc' -верхний предел
измеряемьгх ударньж ускорений, погрешность *10 %

1 5 Вибростенд электродинамический
увэ 5/l0000

,Щиапазон частот от 5 до 300 Mlc", коэффициент
нелинейньu< искажений 15 о/о

2.2 Щопускается замена средств поверки, указанньж в таблице 2, другими средствzlп,{и

поверки с равным или более высоким кJIассом точности.

3 Требования безопасностп

3.1 При проведении поверки необходимо соблюдать общие требования безопасности
по ГОСТ 1 2.3.0 1 9-80 и требования на конкретное поверо!шое оборудование.

4 Условия поверки

4.1 Все операции при проведении поверки, если нет особьгх указаний, должны
проводиться в нормальньIх климатических условиях:

- температура воздуха от 15 ло 35 ОС;

- относительнzш влажность воздуха от 45 до 75 %;
- атмосферное давление от 8,6, 104 до 10,6, l04 Па (от 645 до 7g5 ммрт.ст.).
Примечание -Последующие испытания датчиков в НКУ проводить по истечение не

менее 2-х часов, если предьцущие испытtlния проводились в кJIиматических условиях,
отличньD( от нормЕrльньIх.

4.2 laT:TtlK должен устанавливаться в посадочное гнездо испытательного оборулования
с моментом затяжки не более 3,5 кгс,м, обеспечивtlющим герметичность соединения (датчик -
посадочное гнездо).

Не допускtlются перегибы кабельной перемьFIки радиусом менее 30 мм на расстоянии
не менее 40 мм от места его заделки.

4



5 Подготовка к поверке

5.1 Перед проведением поверки испытательные установки, стенды, аппаратура и

электроизмерительные приборы должны иметь формуляры (паспорта) и соответствовать

стандартам или техническим условиям на них.
5.2Не допускается применять средства поверки, срок обязательньD( поверок KoTopbD(

истек.
5.3 Предварительный прогрев контрольно-измерительньIх приборов должен

соответствовать требованиям технических описаний и инструкций по эксплуатации на них.
5.4 Контрольно-измерительные приборы должны быть надежно зtвемлены с целью

искJIючения влияния электрических полей на результаты измерений.
5.5 Все операции по поверке, если нет особьrх указаний, проводить после прогрева

датчика нЕшряжением питчlния в течение 5 мин.
5.6 В прочессе поверки датчика менять средства измерений не рекомендуется.
5.7 Время вьцержки в камерzж тепла и холода при заданном температурном режиме

отсчитывать с момента достижения установившегося заданного значения температуры.
5.8 К работе с датчикzlп,{и допускаются инженерно-технические работники и

испытатели с квалификацией не ниже 4-го разряда, знtlющие их устройство, ознакомившиеся с
правилами техники безопасности при работе с электроприборами и на установках высокого
дtlвления, действующими на предприятии-изготовителе.

б Проведение поверки

6.1 Контроль внешнего впда, габаритных и установочных размеров, маркировки
6. 1. 1 Контроль внешнего вида датчика проводить:
а) чарапины и вмятины - индикатором часового типа с ценой деления 0,0l мм;
б) отдельные мелкие дефектьт любой формы, глубина KoTopbD( превышает 0,02 мм на

наружной поверхности мембраны - по образцам шероховатости.

,Щопускаются:
- налиtме на корпусе технологического номера, выполненного маркировкой

электрокарандашом;
- цвета побежалости и потемнения некоррозионного характера наружной поверхности

датчика согласно ОСТ 92-1 1 14-80.
На поверхности датчика не должно быть:
- вмятин, царапин, забоин глубиной более 0,4 мм Еа плоскостях шестигранника;
- отдельньD( мелких дефектов любой формы, глубина KoTopbD( превышает 0,02 мм на

наружной поверхностшлембраны;
_ тр9щин, пор, пузырей и отслоений на наружной поверхности трубки кабельной

перемьItIки;
- отслоений покрытий на поверхности разъёма.
6.1.2 Контроль габаритньur и установочньIх размеров: 600+50 мм; Ml8x1,5 - бg

проводитЬ по ЛХ-604СБ измерительныМи средствап{и с точностью *1 мм и резьбовьпли
калибрами <Пр> (проходной) и <Не> (непроходной) на соответствие степени тоtIности бg ГОСТ
249з9-8l.

Габаритные и установочные размеры датчика должны соответствовать требованиям

ЛХ-604ГЧ:
а) длина датчика с кабельной перемычкой (600+50) мм;
б) установочнtш резьба Ml8x1,5 - бg.

6.1.3 Контроль маркировки датчика проводить визуttльным осмотром. На каждОм

датчике должно бьrгь отчётливо выгравировано :

- индекс датчика;
- заводской номер.



6.2 Контроль изменения чувствительпости от изменения температуры и проверка
электрического сопротивления изоляции при температурах 200 и минус 19б "С.

6.2.t Контроль электрического сопротивления изоляции проводить тераомметром
Е6-13Асиспытательнымнапряжением(l0*1)Вмеждуштырямирtвъема1.п4;1и3;Зи4.

6.2.2 Контроль изменения чувствительности от изменения температуры и проверку
электрического сопротивления изоляции при температурах 200 п минус 196 ОС проводить в
следующей последовательности :

а) собрать схему в соответствии с рисунком 1

- испытуемый датчик установить в посадочное гнездо термостата установки
температурньIх испьпаний Bm 2.828.003 ;

- испытуемый датчик подкJIюtмть к миJшивоJьтметру;

Осциллограф
с1-83

Рисунок l - Схема определения изменения чувствительности от изменения
температуры измеряемой среды

б) подготовить аппаратуру к работе согласно соответствующим инструкциям по
эксплуатации;

в) установить нагрузочную емкость на магЕвине емкостп Р 544, равную 30000 пФ,

уменьшенную на величину емкости присоединительного кабеля, входной емкости
милливольтметра и начапьной емкости мtгазина емкости;

г) создать в пульсаторе ЛХ-53П статическое давление (30*5) кгс/см2;

д) включить пульсатор и подвергнугь датчик воздействию aмплитуды переменного

давления с частотой (47t3) Гu;
е) измерить вьIходное напряжение с датчика при температуре (25+10) ОС. Форма

сигнала должна быть синусоидilпьной, при визуальном контроле с помощью осциллографа типа
С1-83 при первом измерении. Результаты измерений записать в таблицу, выполненную по

форме таблицы А.1;
х) вьrкпочить пульсатор и р{еньшить ап{плитуду переменного дilвпения до нуJIя;

и) повторить работы по пп. В,2.2 д) - 6.2.2 ж) для ряда значений температур измеряемой
среды 50; 100; 150;200 ОС;

к) Контролировать электрическое сопротивпение изоляции при температуре 200 ОС по
методике п.6.2.|. Результаты проверки записать в таблицу, выполненную по форме таблицы
А.1.

Электрическое сопротивление изоляции датчика между штырями рtвъема 1 и 3; | и 4:З
и 4 должно быть не менее:

а) 0,9.109 Ом - при температуре (25*10)'С;

Источник
сжатого

установка
температурных

испытаний
Вm2.828.003

Магазин
емкости
р 544

Пульсатор
JIх-53п



Ф 1,106 Ом - при температуре 200 "С;
л) заtrленить термостат на криостат и выполнить работы по TlT1.6.2.2 д) - 6.2.2 Ж) лля

температур измеряемой среды: (25*10), минус 70и минус 196 ОС;

м) контролировать электрическое сопротивление изоляции при температуре минУс 196
ОС по методике п.6.2.1. Результаты проверки записать в таблицу, выполненную по фОРме
таблицы A.l.

Электрическое сопротивление изоляции датчика между штырями ра}ъема 1 и 3; | И 4;3

и 4 должно бьrгь не менее 0,9,109 Ом - при температуре минус 196'С;
н) рассчитать изменение чувствительности от повышенной (пониженной) температУры

измеряемой среды TTiHa 10 ОС по формуле:

10.(U., _U r") .100% , (1)

среды, 7,: (50; 100; 200; минус 196) ОС;

f ,, = (т, _TH).U 
т"

где { -температураизмеряемой

Zg- температура при нормitльньtх условиях, 7д: (25+ 1 0)ОС;

U1- вьIхо.щное нzшряжение при i-x значениях температуры, мВ,
U7x- ВЬIХО.ЩНОе НаПРЯЖеНИе, ОПРеДеЛеННОе ПРИ ТеМПеРаТУРе Zд, МВ.
Результаты определения изменения чувствительности от измеЕения темпераТУры

записать в таблицу, выполненную по форме таблицы А.1.
Значения изменения чувствительности от изменения темпоратуры ДОлЖНЫ

соответствовать требованию п.6.2.3.
6.2.З Изменение чувствительности на 10 ОС в диапазоне температур от (25*10) дО 200

ОС должно бьrгь от минус 2 до 5Yо и в диапtвоне температур от (25*10) лО МИНУС 196 ОС

должно быть от минус 5oh до 0 относительно чувствительности при (25+l 0)'С.
Примечание - Изменение чувствительности на 10 'С в диtшазоне температУр от (25*10)

до минус 196 ОС опредеJIяется по требованию заказчика и согласованию с заВодом-

изготовителем.

б.3 Коптроль изменения чувствительности от статического давления.
6.3.1. Контроль изменения чувствительности от статического давления проводить в

следующей последовательности :

а) собрать схему в соответствии с рисунком 2;

б) установить испытуемый датчик в посадочное гнездо пульсатора Bm 4302;

в) подготовить аппаратуру к работе согласно соответствующим инструкциям по

эксплуатации;
г) установить воличину нагрузочной емкости на магазине емкостп Р 544, равную

30000 пФ, уменьшенную на величину емкости присоединительного кабеля, входной емкости

милливольтметра и начальной емкости магtвина емкости;

д) рассчиТать вьIхоДное напряжение с контрольного датчика JЖ-619 по формуле:

fT оРсmi'^Р
' выхl 1,4l )

(2)

гДе Uвых;- эффективНое значенИе вьгходнОго напряЖения с контрольного датчика при f-

х значениях статического дiшления, соответствующих ряду: 30; 50, 200; 300; 400; 500; 600

кгс/см2, мВ;
оРспг чувствительностЬ контрольНого датчИка" укtlзztннtul В формуляре при f-x

значениях статического давления, мВ/кгс,см-2 ;

АР - аrrаплитуда пульсации давления, paBHilI 5 кгс/см2;

е) создать u nyrri"urope Bm 4302 статическое давлениа Р"r, равное 30 кгс/см2.

Контроль давления проводить с помощью образцового манометра;
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Рисунок 2 - Схема определения изменения чувствительЕости от статического давления

ж) подвергнуть датчик воздействию пульсации давления, значением А Р : 5 кгс/см2.

Контроль пульсации давления проводить по показанию милливольтметрц подкJIюченного к
контрольному датчику, путем плавного увеличения ап.{плитуды колебаний стола вибростенда.

Значение вьrходного напряжения датчика должно соответствовать значению, определенному по

формуле (2). Форма сигнала должна бьrгь синусоидirльной. Контроль формы сигнала
осуществJuIть визуально с помощью осциллографа типа C1-83 при первом испытании.

Результаты измерений вьIходного напряжения с контрольного датчика записать В

таблицу, выполненную по форме таблицы А.2;
и) измерить вьгходное напряжение с испьrryемого датчика и зtшисать в таблицУ,

выполненную по форме таблицы А.2;
к) уrпленьшить амплитулу колебаний стола вибростенда до нуля;

л) провести испытания по методике пп. 6.3.1 е) - б.3.1 к) при значениях статических

давлений, соответствующих ряду: 50; 200; 300;400; 500; 600 кгс/см';
м) определить изменение чувствительности от статического давлени Я |с1; ПО фОРМУЛе:

U ,, .i -U ,. .rо, 100 % , (3)у=l cm.l U ,,,"о,

равном

где urr.no, - вьrходное напряжение С датчика при номинЕlльном статическом давлении,
50 кгс/см2;
(Jсп.г вьIходное напряжение с датчика при i-x значениях статического давления, МВ.

Результаты контроJIя изменения чувствительности от статического дzlвления зzшисать в

таблицу, вьшолненную по форме таблицы А.2.
Изменение чувствительности от статического давления дол>кно соответствовать

требованию п.6.3.2.
6.З.2 Изменение чувствительности в диzшzвоне статических давлениЙ от 30 ДО

600 кгс/см2долж"о быть в пределах, укд}анньж в таблице 3.



Таблица 3

Статическое давление,
кгс/см2

30 50 200 300 400 500 600

изменение
ЧУВСТВИТеЛЬНОСТИ, \ сm, yо

от +12 до
минус 10

0
от +12 до
минус 20

от +12 до
минус 25

от *12 до
минус 35

6.4Контроль чувствительности
6.4. l Контроль чувствительности проводить в следующей последовательности:
а) собрать схему согласно рисунку 2;
б) выполнить работы пп.6.3.1 б), в), г);
в) рассчитать выходное напряжение с контрольного датчика ЛХ-6l9 по формуле:

тr _ор.лрiUM,= 
|д , (4)

где U* -эффективное значение вьIходного нzшряжения с контрольного датчика при i-
х значениях пульсачий давления, MB,i: 1,2,З ...п, п:9;

Ор -чувствительность контрольного датчика, укzваннttя в формуляре (ашrплитудное

значение), при номинальном статическом давлении равном 50 кгс/см2, мВ/кгс.см-2;

А{-значение пульсации дzlвления, равное 5; 10; 15;20; 25;30;35;40;50 кгс/см2;

1,4l - коэффициент перевода ап{плитудного значения вьIходного напряжения в

эффективное;
г) залать в пульсаторе Вт 4302 номинtlльное статическое давление, равное 50,)

кгс/см' прессом грузопоршневого манометра МП-600. Контроль давления осуществлять с
помощью образчового манометра;

л) подвергнуть датчик воздействию пульсации давления, значением ДР : 5 кгс/см2 на
частоте (l20t50) Гц. Контроль пульсации дчlвления проводить по показанию милливольтметра,
подкJIюченного к контольному датчику, путем плавного увеличения амплитуды колебаний
стола вибростенда. Величина вьIходного напряжения датчика должна соответствовать
значению, определенному по формуле (4). Форма сигнала должна быть синусоидальной.
Контроль формы сигнала осуществлять визуально с помощью осциJIлографа С1-83 при первом
испытании;

е) измерить вьIходное нttпряжеЕие с испытуемого датчика и зzшисать в таблицу,
выполненную по форме таблицы А.3;

ж) провести испьпания по методике пп.6.4.1 д), 6.4.1 е) со значениями пупьсаций

давления l0; 15; 20; 25;30; 35; 40; 45кгс/см2;
и) рассчитать чувствительность датчика при i- х значениях пульсаций давления по

формуле:
Ui.1,4lо,=-Тт, (5)

где oгi _ чувствительность датчика приi- х значениях пульсаций давления, мв/кгс'см-
2;i:1,2,З ...п,п:9;

Ui - значение выходного напряжения испьшуемого датчика при действии пульсаЦий

давления Ал|, мВ;
],4] - коэффициент перевода эффективного значения вьIходного напряжения в

Еlп.lплитудное;
л) рассчитать чувствительность датIмка по формуле:

*
о =*О', (б)

п
где О - чувствительность датчика, мВ/кгс,см-2.
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Результаты определения чувствительности датчика записать в таблицу, выполненную
по форме таблицы А.3.

Чувствительность датчика при температуре (25+10) ОС, статическом давлении Рст:50
кгс/см2, емкостноЙ нагрузке Сн :30000 пФ + l%o, входном сопротивлении R"ё 1 МОм должна
бьrгь (40*25) мВ/кгс,см'2.

Значение чувствительности О записать формуляр;
к) изменение чувствительности от формулярного зЕачения при последующих

проверках определить по формуле:
о-о

r =;.100% , (7)

где У - изменение чувствительности при последующих проверках, 0/о;

од ч}вствительность, определенная при последующих проверках, мВ/кгa.сr-2;
Изменение чувствительности при последующих проверкzlх от значения, щtванного в

формуляре должно соответствовать требованию п.6.4.2.
6.4.2 Изменение чувствительности при последующих проверкЕlх должно быть в

пределах +16% от значения чувствительности, укi}занного в формуляре.

6.5 Контроль приведенной погрешности от виброускорения
6.5.1 Контроль приведенной погрешности от виброускорения проводить в следующей

последовательности:
а) собрать схему в соответствии с рисунком 3;

б) установить датчик и акселерометр на столе вибростенда таким образом, чгобы их
продольные оси были перпендикуJIярны плоскости стола вибростенда;

в) подготовить аппаратуру к работе согласно соответствующим инструкциям по
эксплуатации;

Акселерометр
Авс 034-02

Вибростенд
увэ 5/10000

Испытуемый
датчик
JD(_604

Милли-
вольтметр

в3_33

Магазин
емкости Р 544

Милли-
вольтметр

в3-33

Рисунок 3 - Схема контроля погрешности от виброускорения

г) установить величину нагрузочной емкости на магазине емкости Р 544, равную
30000 пФ, упtеньшенную на величину емкости присоединительного кабеля, входноЙ емкости
милливольтметра и начальной емкости магaвина емкости.

л) подвергнугь датчик воздействию виброускореЕия2Og с частотой 1000 Гц.
Контроль чlмплитуды виброускорения проводить по вьIходному напряжению с

акселерометра, определенному по формуле:

Uo=
6

Or'G
(8)|,4l )

где U _ эффективное значение вьIходного нЕшряжения с акселерометра при заданной
8

€lмплитуде ускорения, мВ;
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оя _ чувствительность акселерометра (эффективное значение), указаннffI в формуляре,
мВ/м.с-2 (MBlg);

G- аrr,rплитула ускорения на заданной частоте, M/c2lg).
е) определить приведенную погрешность датчика от виброускорения 2009 по формуле:

у _tD'U'g'l',41.100 %, (9)r" - о. М^*

rде|"- приведеннiш погрешность датчика от виброускорения, О/о;

u_ - эффективное значение вьгходного нzlпряжения с датчика от воздействияс -,

виброускорения 20g назаданной частоте, мВ;
M,ou* - максимальнЕuI ilпlплитуда пульсации дЕtвления, равнчш 50 кгс/см2;

1,4l - коэффициент перевода эффективного значения вьIходного напряжения в
аIuплитудное.

Приведенная погрешность датчика от виброускореЕия 2009 датчика должна
соответствовать требованию п. 6.5.2

6.5.2 ПриведенЕФI погрешность датчика от виброускорений 2009 на частоте 1000 Гц, не

должна превышать 0,5о/о от вьrходного сигнztла при нормальной температуре и максима.пьной
пульсации давления,

б.6 Контроль основной погрешности
6.6.1 ОсновнчuI погрешность определяется по формуле:

То"" = *rlr.'*Тт2 +T?"rzo*r: ,

rде Тm - погрешность измерения чувствительности,Yо;

(10)

rде Тк - погрешность контольного датчика,О/о;

Т,в - погрешность милливольтметра на вьIхоДе испыТУеМОГО ДаТЧИКа, О/о;

f 7 , ПЗМеНеНИе ЧУВСТВИТеЛЬНОСТИ ОТ ИЗМеНеНИЯ ТеМПеРаТУРЬl,О/о;

Трсm20 - изменение чувствительности от изменения статического давленпя на 20

кгс/см2, 7о :

(U 
"*z00 

- U""r50),20 .l00%, (1 1)

испытуемого датчика при

Т Рсm20 = (200 - 50).U6,,50

где U вuх2оо'U в,х50- выходIIые напряжения с

лавленииР" m =200кгс/см2и Рr, = 50кгс/см2, определённые по п.4.8, мВ;

f " 
- rлривелённая погрешность от виброускорений200 g, определённzul по л.4.10,О/о.

Основная поцрешность датчика в условиях эксплуатации rrри условии определения

чувствительности перед каждым измерением и учета поправочньrх коэффициентов должна
быгь в пределах + \0 О/о.

7 Оформление результатов поверки

7.1 Результаты поверки оформить в соответствии с ПР 50.2.006-94.
7.2 Поверительные клейма наносятся в соответствии с ПР 50.2.007-94.

1l

r^=rlr1 +r2,"



Приложение А
Формы таблиц для регистрации результатов испытаний

Таблица А.1 - Результаты контроля измеЕения чувствительности от изменения

Таблица А.2 - Результаты определения изменения чувствительности от статического
давления

ыип го сопротивленшя изоJIяции

Температура измеряемой
среды. оС (25+10) 50 100 l50 200 (25*l0) минус

70
минус

196
Вьтходное напряжение с

датчик4 (/.-l.MB

Изменение чувствительности
от температуры измеряемой

СоаЛЬl. \т;.Yо

Электрическое
сопротивление изоляции Rиз,

ом
.Щопустимые значения

электрического
сопротивления изоляции, Ом

0,9.109 0,9.106 0,9.109 0,9.109

,Щопустимые значения
изменения чувствительности

от температурьl,Yо
от минус 2 до 5 от минус 5 до 0

Статическое давление
Р.-;. кгс/см2

30 50 200 300 400 500 600

Вьгходное напряжение с
контрольного датчика,

И-,;МВ
Вьгходное напряжение с

датчика, U"-iMB
изменение

чувствительности от
статического давления,

\"-ьо/о

,Щопустимые значения
изменения

чувствительности от
статического давления, О/о

от +12 до
минус 10

0
rT +12 до
иинус 20

от +12 до
минус 25

от +12 до
минус 35

Пульсация давления
ДРi, кrсlсм2

Вьrходное напряжение с

Чувствительность, о;,
мВ/кгс'см-2
Чувствительность, о,
мВ/кгс'см-2

.Щопустимое значение
tryвствительности.
,Ъ/*."."r-2

l2


