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1 ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ

настоящая методика поверки распространяется на автоматизированную измерительную

системУ V93000 (далее - системы), и устанаВливает методы и средства их первичной и периодиче-

ских поверок.
Интервал между поверками - 1 год.

2 ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ

2.| При поверке выполняют операции, представленные в таблице 1.

Таблица l

3 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ

3.1 При проведении поверки использ}.ют средства измерений и вспомогательное оборуло-

вание, представленное в таблице 2.

Таблица2

Наименование операции
Номер
пункта

методики

Проведение операции при

первичнои
поверке

периодической
поверке

l Внешний осмотр 7.| да да

2 Подготовка к поверке 7.2 да да

3 Идентификация программного обеспечения 7.3 да да

4 Опробование 7.4 да да

5 Опрелеление метрологических характеристик:
5.1 Определение абсолютной погрешности уста-

новки частоты
5.2 Опрелеление абсолютной погрешности опор-

ных напряжений постоянного тока.

5.3 Опрелеление абсолютной погрешности опор-

ных сопротивлений и воспроизведения силы по-

стоянного тока высокоточными измерителями
5.4 Проведение процедуры автокалибровки
5.5 Проведение процедуры завершающей диагно-

стики

7.5

7 .5.1

7.5.2

,7.5.з

7.5.4
7.5.5

да

да

да
да
да

да

да
да
да

Номер
пункта
методики

наименование рабочих эталонов или вспомогательных средств поверки; но-

мер документа, регламентирующего технические требования к рабочим этаJIонам

или вспомогательным средствам; разряд по государственной поверочной схеме и

(или)меTpoлoГическиеиoснoBнЬIеTеxниЧескиеxapaкTеpщ
7.4.| Частотомер электронно-счетный 53l31, рег. Ns262|1-03, диап.Lзон измеряемых ча-

стот от 10 Гц до 225 Мгц, пределы допускаемой относительной погрешности
+5. 10-6

7.4.2 Мультиметр З458А (2 шт.), рег. JФ25900-03, диапzвон измерений напряжения по-

стоянного токаот 1 мкВ до 1000 В, пределыдопускаемой относительной погреш-

ности от 0,5 . 
1 0-а до 2,5.|0-4 Yо, диапазон измерениЙ силы постоянного ТОКа ОТ 0. l

нД до l Д, пределы допускаемой относительной погрешности от 1,4,10-3 до 4,1,10-

'О/о, дrапазон измерения напряжения переменного тока от



n,*or. 
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оТ l Гц до 10 МГц, пределы допускаемой относительной погрешно-

сти от 7.10-3 до 4.10-2 Yо, диапазон измерений силы переменного тока ОТ 1 МКА ДО l

Д в диапазоне частот oTl0 Гц до 100 кГц, пределы допускаемой относительной по-

гDешности от 3, 10-2 до l , 10-1 %.

7.4.2

7.4.2 Источник питания постоянного тока Дgilепt 6654А рег.JФ38426-08
максимitльное напряжение на выходе 60 В, абсолютн€ш погрешность установки
выходного напряжения постоянного тока +(0,0006,UycT+26MB), максимzulьный ток

на выходе 9 А, абсолютнаlI погрешность установки вьIходного постоянного тока

+(0,00l5 ,IycT+8 мА)

7.4.2 Интерфейсная плата Е7008-6643 l

Базовая плата опорных сопротивлений

Комплект кабелей Е7008-68504

Комплект кабелей Е7008-68503

кабель чтилитньtх линий

Кабель GPIB

Е7008-664017.4.2

7.4.2

7.4.2

7.4.2
,7.4.2

7.4.2 Кабель BNC

З.2 Щопускается использование других средств измерений и вспомогательного оборулова-

ния, имеющих метрологические и технические характеристики не хуже характеристик приборов,

приведенньтх в таблице 2.

з.3 Применяемые средства поверки должны быть утверждённого типа, исправны и иметь

действуюЩие свидетельства о поверке (отметки в формулярах или паспортах).

4 ТРЕБОВАНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕЛЕЙ

4.1 К проведению поверки системы допускается инженерно-технический персонал со

среднетехническим или высшим образованием, ознакомленный с руководством по эксплуатации

(рэ) И документацией по поверке, допущенный к работе с электроустановками и имеюшие право

на поверку (аттестованными в качестве поверителей).

5 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ

5.1 При проведении поверки должны быть соблюденытребования безопасности, преду-

смотренные ГоСТ р |2.|.019-2009, <Правилами технической эксплуатации электроустановок по-

требителей>>, <Правилами техники безопасности при эксплуатации электроустановок потребите-

лей>>, а также изложенные в руководстве по эксплуатации системы, в технической документации

на примеНяемые при поверке рабочие этztлоны и вспомогательное оборулование.

б условия повЕрки



7 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ

7.1 Внешний осмотр
При внешнем осмотре проверить:

- отсутстВие внешних механических повреждений и неисправностей, влияющих на работо-

способность установки ;

результаты внешнего осмотра считать положительными, если отсутствуют внешние меха-

нические повреждения и неисправности, влияющие на работоспособность установок,

работы:

сунком

7.2 Подготовка к поверке
7.2.1 Перед проведением поверки необходимо выполнить следующие

7.2,|.l УстановиТь интерфейсную плату на тестовую голову системы

l.

подготовительные

в соответствии с ри-

рисунок l- Интерфейсная плата, установленнtul натестовую голову системы

].2.|.2подсоединить базовую плату к интерфейсной плате с помощью кабеля утилитных

лпний в соответствии с рисунком 2.

Рисунок 2- Соединение базовой и интерфейсной плат



7.2.|.з Подсоединить базовую плату

рам с помощью набора кабелей Е7008-68503 в
в7008-66401 к источникам питания и мультимет-

соответствии с рисунком 3.

tffi
l{фsýfýЩя u ,

к _]458,1 ]

к 3+58А

I

]

к ý6?,Ц
кпнплы 1+4

i

к t62;Ut к 065,1*

]4Енilлы 2+J
не }tGпольiуqlся

рисунок 3 - Расположение ршъемов на базовой плате для подключения к источникам пи-

тания и мультиметрам

При подкЛючениИ необходиМо использОвать указания по использованию GРIВ-алресов. при-

веденные в таблице 3.

Таблица 3

Наименование прибора GPIB адрес

Источtлик питаI{ия Agilent 6624Л з

Исто.Iник прIтания Agilerrt бб54А 4

Ifифровой мyльтиIчIетр Agilent З458А N91 6

Щифровой },{ультиl,ч{етр Agilent 3458А Х92 7

Частотомер Agilent 53 l 3 1А lз

!ля подключения к источнику питания Agilent 6624л используйте связку из 10 кабелей-

помеченные бирками по следующей схеме:
(канал) - номер канала источника питания от одного до четырех
<FlS>
<+l->

- Fоrсе или Sense
- плюс или минус
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панели ис-На рисунке 4 детально показано, как должен
точника питания Agilent 6624А.

Рисунок 4 - Схема подкJIючения кабеля

быть подключен кабель к задней

3t+

33+

пеtаl bridgeз

к зшней панели источника питания

Для подключения к источнику питания Agilent 6654л используйте связку из шести кабе-

лей, помеченные бирками следующим образом:

- два кабеля связаны вместе и помечены *F
- два кабеля связаны вместе и помечены -F
- один кабель помечен *S
- один кабель помечен -S

на рисунке 5 детально показано, как должен быть подключен кабель к задней панели ис-

точника питания Agilent 6654Л.

рисунок 5 - Схема подключения кабеля к задней панели источника питания

Для подключения к мультиМетраМ Agilent 3458А используйте два шестипиновых кабе-

ля следующим образом:
-р*".'DММlпоДключитекМУлЬтиМеТрУNgl(GРIВалрес6)
-р*u.'DММ2ПоДклюЧиТекМУлЬТиМетрУ]Ф2(GРIВалрес7)

Для подключения базовой платы Е7008-66401 к тестовой голове системы используйте

комплект кабелеЙ Е7008-68504. Кабели помечены по следующей схеме:

1,,Gi, l,,Stl |,lFl| > <,,+ li lll - 
tl> <номеркарлкейджа>.

ý*

ffi

ж

ý+

ж

tp

ж

lM*

ж

llUl+

ж

чр

ж

lP

r
-:т-Т

шаts} hridOgý

]F*

matal bridges



расположение рчвъемов на тестовой голове системы приведено на рисунке 6,

рисунок б - Расположение разъемов на тестовой голове системы

1.2,|.4ПодсоеДиниТЬкабели'ориентирУясЬнаМаркироВкУ,ВсооТВеТсТВиирисУнком7.

Рисунок 7 - Порялок подсоединения кабелей



'7 .2.|.5 Провести инициализациЮ мультимеТров и частотомера, для чего выполните сле-

дующие действия:
а) на передней панели мультиметров Agilent 3458А установите:

кнопку <Terminals) в положение <frопЬ>;

кнопку <Guаrd>> в положение <Ореп>>,

б) На передней панели частотомера Agilent 5313lA установите параметр <Gate Time

СопtrоЬ> в центраJIьное положение. Никакие другие кнопки не должны быть нажаты,

в) Установите соответствующие GPIB адреса для каждого из приборов,

7.2.|.6 осуществить предварительный прогрев приборов в теЧеНИе Не МеНее 4 ЧаСОВ, ДЛЯ

установления их рабочего режима.

7.3 Идентификация программного обеспечения
7.3.1 ПроВерку соотВетствия заrIвленньгх идентификационньtх данных программного

обеспечения (по) системы проводить в следующей последовательности:

- проверить идентификационное наименование ПО;

- проверить номер версии (идентификационный номер) по для чего в окне

Kui_report.oRc.PRoD> переместитесь вверх, найдите запись, отображаюшеЙ версию программ-

ногЬ обеспечения, например <<s/w rеч, 7,2,2,1>>,

результаты поверки считать положительными, если идентификаuионные данные По со-

ответствуют идентиф"*uц"опп"rм данным, приведенным в таблице 4.

Таблица 4

Йдентификационные данные (признаки)

rrhrятrятrrлпннпе няименование Поu

Значение

SmarTest 64

не ниже 7.2.2.1 (Т)

7.4 Опробование
7.4.1 запустить программное обеспечение системы (щля запуска программы введите в

строку команду: /bpt/hp9Зb067soc/firy/bin/tracecal, после этого нажмите клавишу KENTER>),

на экране появится окно программы. Вид окна программы с описанием его элементов

приведен на рисунке 8. описание кнопок, находящихся в левой верхней части экрана приведено в

таблице 5.

Программа автоматически опрашивает систему и все подключенные внешние приборы и

выводит результат в окно программы. Если оборулование подключено неправильно иlили его ста-

тус не соответствует требуьмому, система выдаст сообщение об ошибке подключения внеIIIнего

оборулования, необходимо закрыть программу, проверить правильность подключения оборулова-

ния и перезапустить программу.
ъсли оборудование подключено правильно, программа автоматически начнет процедуру

опроса мультиметров Agilent 3458А и базовой платы,

Время опроса мультиметров l5 мин}"т,

Время опроса базовой платы 10 минут,

T.+.Z rезультаты опробования считать положительными, если при опросе системы не

отображается информация об ошибках,



Рисунок 8 - Окно программы

Таблица 5

Кнопка описание

Info Показывает короткое описание программы

Select выводит на экран редактор файла списка процедур

Measure Запускает процедуру измерении

Quit
Прерывает измерения, если они не закончены, или

закрывает программу в конце измерений _

7.5 Определение метрологических характеристик

7.5.1 Опрелеление абсолютной погрешности установки частоты
7.5.1.1 Определение абсолютной погрешности установки частоты проводить путем изме-

рения с помощью частотомера Дgilепt 53131Д опорной частоты системы, для чего необходимо

выполнить операции указанные ниже.

7 .5.|.2 В окне программы нажать кнопку <Меаsurе>>,

7.5.1.з Соединиiь *u"- Ns 1 частотомера Agilent 53131А с выходом 10 MHz OUT на бо-

ковой панели тестовой головы системы, как покztзано нарисунке 9.
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Рисунок 9 - Соединение частотомера с выходом

7 .5,|.4 В прелложенном окне, представленном

выполнит измерение опорной частоты системы.

l0 MHz OUT тестовой головы системы

на рисунке 10 нажмите <ОК>>, частотомер

.]
,1

i
1

!i

:1
]]

рисунок 10 - окно программы при измерении опорной частоты

7.5.1.5 По окончании измерений и после вывода результатов измерений опорной частоты

на экран, программа выведет сообщение с требованием отсоединить кабель между тестовой голо-

вой и частотомером (рисунок 11).

Отсоедините кабель, нажмите (ОК>>,

i:

:i

]l
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рисунок 1 1 - окно прогрzlммы после проведения измерений опорной частоты

Результаты измерениЙ автоматически заносятся программоЙ в фаЙл

varlopt/hp9з000/soc/tracecal/TC_CoМMoN/result.l (таблица под заголовком MSC тсА l1 CLK
crystal ассurасу).

7 .5.1.6 РаСсчитать абсолютнУю погрешность частоты опорного сигнала по формуле (1):

ДF : 10 МГц - 4оr" (1)

7,5.1.7 Результаты поверки считать положительными, если значения абсолютноЙ погреш-

ности установки частоты находятся в пределах + 1 50 Гц.

7.5.2 Определение абсолютной погрешности опорных напряжений постоянного тока.

7.5.2.1измерение опорньtх напряжений постоянного тока производится программой сразу

после отсоединения кабеля между тестовой головой и частотомером и последующего нажатия

кнопки ((ОК)) (п.7.5. 1 ).

Таблица 6
Значение опорного

напряжения каналов
источника питания,

в

Измеренное значение
опорного напряжения, В
(DPSL28BRV 341 REL
board rеfеrепсе vоltаg е')

Абсолютная погреш-
ность опорного напря-

жения, В

Пределы допускаеN{ой
абсолютной погрешно-
сти опорного напряже-

ния, мВ

- 5,0 +

- 2,0 +

- 1,0 +

- 0,1
+

0 +

0,1
+

1,0
+

1\ +

5,0 +

7,5 +

10,0 +

1 1,5 t



|2

|2,5 +l
15,0 *1

Таблица7

Таблица 8

Таблица 9

7,5.2.з Результаты измерений воспроизведения системой опорньж напряжений заносятся

программой в файл /var/opt/HP93000/soc/tracecaUTC_coMМON/result1,
7.5,2.4 Результаты поверки считать положительными, если значения абсолЮтной погреш-

ности воспроизведения опорньtх напряжений постоянного тока не превышает значений, указан-

ныхвтаблицах 6,7,8,9.

7.5.3 Определение абсолютной погрешности опорных сопротивлений и воспроизве-

ДениясиЛыпосТоянноготокаВысокоТочнымииЗмериТелями
7 ,5.3.1 Измерение опорного сопротивления и силы тока производится программой при от-

соединенном от тестовой головы частотомере и последующего наЖаТИЯ КНОПКИ (ОК) (П.7.5.1).

Значение опорного
напряжения платы

тактовой частоты, В

Измеренное значение
опорного напряжения, В
rSrSýЛИ11 CLK refer-

епсе voltase)

Абсолютная погреш-
ность опорного напря-

жения, В

Пределы допускаемой
абсолютной погрешно-
сти опорного напряже-

ния. мВ

-5,0 +0,5

0,0 +0,5

5,0 +0,6

7,0 +0,75

Значение опорного
напряжения высоко-
точных измерителей

параметров, В

Измеренное значение
опорного напряжения, В
(SMU SVM l1 CLK vоlt-

аре mеаsurе)

Абсолютная погреш-
ность опорного напря-

жения, В

Пределы допускаемой
абсолютной погрешно-
сти опорного напряже-

ния, мВ

-3,0 +2

0,0 +2

3,0 +2

7,0 1L

Значение опорного
напряжения канiLпь-

ных плат, В

Измеренное значение
опорного напряжения, В (IOREF
IOBRV board rеfеrепсе voltage)

Абсолютная по-
грешность опор-
ного напряжения,

в

Пределы допускаемой
абсолютной погрешно-
сти опорного напряже-

ния, мкВl0l пла-
та

cHBD

109 пла-
та CHBD

1 l7 пла-
та CHBD

-2,0 +600

0,0 t500

)s +750

5,0 +1 500

6,5 +1950
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Таблица 10

Таблица 1 1

Таблица 12

Значение опорно-
го сопротивления
KaHilloB источни-
ка питания. ом

Измеренное значение
опорного сопротивле-

ния, Ом (DPSL2|
DPSL2уBRR 341 REL)

Абсолютная погреш-
ность опорного сопро-

тивления, Ом

Пределы допускаемой
абсолютной погрешно-
сти опорного сопротив-

ления, ом

26,| 10' +13,0

52,2.|05 +26.|

2,6,10, +1,3

5.2.10, +2,6

281 +0,14

562 +0,28

зз,27 +l6,6.10-J

66,5з +з3,2.10-'

9,4 +4,7.10-J
.) 1ý * 1,l7, 10-J

522 10' +267,0

261l 10, + 130,5

Значение опорно-
го сопротивления
платы тактовой

частоты, ом

Измеренное значение
опорного сопротивле-
ния, Ом rSr,SSRЛ 11

CLK)

Абсолютная погреш-
ность опорного сопро-

тивления. ом

Пределы догryскаемой
абсолютной погрешно-
сти опорного сопротив_

ления. ом

з60 10' t288

20.10' +10

800 r0,64

10
+5.10-j

Значение опорно-
го сопротивления
канчUIьных плат,

ом

Измеренное значение опорного
сопротивления, Ом (IOREF

IOBRR board rеfеrепсе resislor)

Абсолютная по-
грешность опорно-
го сопротивления,

ом

Пределы допускаемой
абсолютной погреш-
ности опорного со-
противления, Ом10l

cHBD
l09

cHBD
| |,7

cHBD
38,3 +38,3. 10-'

3,83.10' +1,9

з9.10' *19,5

з75. 1 0' +187

1.5. 10" t750
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Таблица 1З

значение силы
постоянного тока,
воспроизводимого
высокоточными
измерителя пара-

п.летпов мА

Измеренное значение
силы тока, мА

(SMU SCM 1l CLK cur-
rепt measure)

Абсолютная погреш-
ность воспроизведения

силы тока, мкА

Пределы допуска-
емой абсолютной по-

грешности воспроизве-

дения силы тока. мкА

-0.|92 +0,39

0,192 *0,39

-4,8 tl4,8
4,8 +14,8

l90.0 +390

l90,0 +390

7.5.З.2 Результаты измерений заносятся программой в файл /var/opt/HP93000/soc/tracecal/

TC_COMMON/resultl.
В прочессе выполнения измерений в правом верхнем углу окна программЫ отображаетсЯ

полное требуемое время, и время, оставшееся до конца измерений.

Если посЛе проведенных измерений на экране появится сообщение об ошибках, необхо-

димо просмотреть фаiiл ошибок и принять меры к их устранению (лля облегчения поиска все об-

наруженные ошибки помечаются вопросительным знаком к?>),

В случае успешно пройденных измерений в окне программы появитсЯ окно С сообщениеМ

ктrасеаьlе calibration successfully finished>>, в соответствии с рисунком l2

Рисунок 12 - Щиалоговое окно

в этом окне нажмите ок.
!ля тогО чтобЫ закрытЬ программУ нажмите Quit,

,7.5.з.З Результаты поверки считать положительными, если значения абсолютной погреш-

ности опорных сопротивлений и воспроизведения силы постоянного тока высокоточными измери_

телями не превышает значений, указанных в таблицах 10, 1 1, |2,1з.

7.5.4 Проведение процедуры автокалибровки
7.5,4.| Установка *алrбро"очного робота на тестовую голову. Перевести устройство

жесткой стыковкИ тестовой головЫ в позициЮ KIIN DOCK>. .ЩлЯ этогО нажать на пульте дистан-

ционного управления на кнопку KHARD UNDOCK> (6). Обший вид и обозначение кнопок управ-

ления пульта дистанционного управления приведено на рисунке 13 ФункчионаJIьное назначение

кнопок управления приведено в таблице 14.

Tlrctlb}G Cilanl$tufi ýtt(rtrrfцlB Ёillf ii,t
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Рисунок 13- Пульт дистанционного управления

Таблица 14

1 UP кнопка поднятия тестовой
головы

2 DUT DOCK кнопка подключения кон-
тактного устройства к тесто-
вой голове

При использования блокирует кноп-

ки HARD UNDOCK, UP, DOWN

1J DUT I_IN_

DoCK
кнопка отключения кон-
тактного устройства от те-

стовой головы

,Щля использования одновременно
нажать на ENABLE и DUT LINDOCK

4 ENABLE кнопка блокировки защиты
от случайного нажатия

5 ovERRIDE кнопка корректировки по-
ложения тестовой головы

включает возможность использова-
ния кнопок UP и DOWN во время
подключения тестовый головы

6 HARD LjN-
DoCK

кнопка отсоединения тесто-
вой головы

7 HARD
NEUTRAL

кнопка предотвраtцает меха-
ническое напряжение в со-
единении тестовой головы и
присоединённого устройства

8 HARD
DoCK

кнопка фиксации тестовой
головы и присоединённого
чстоойства

При использовании блокирует кноп-
КИ UP И DOWN

9 DoWN кнопка опускания тестовои
головы

7.5.4.2 Подкатить калибровочный робот к тестовой системе. Выровнять калибровочный

робот параллельно лицевой стороне тестовой головы как пок€вано на рисунке 14. Убедиться. что

сторона с двумя направJUIющими штырями дJIrI стыковки установлена по направлению к двум ци-

линдраМ на тестовой .ono".. оставить небольшой промежуток между калибровочным роботом и

тестовой головой. Включить тормоза на колесах транспортной тележки.
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рисунок 14 - Установка калибровочного робота рядом с тестовой головой

7.5.4.З Отсоединить устройство позиционирования от транспортной тележки. .Щля этого вы-

тян}"ть два стопорных штифта, расположенньrх с обоих концов калибровочного робота, и повер-

нуть их на 90О как показано на рисунке 15.

Рисунок 15 - Стопорные штифты.

7.5.4.4 Поднять устройство позиционирования и повернугь его как показано на рисунке l6.

СоблюдаТь осторожность, для того, чтобы не перекрутить гибкую трубку, соединяюшую устрой-
ство позиционирования и транспортировочную тележку.
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рисунок 16 - Снятие устройства позиционирования с транспортной тележки

7 .5.4.5 Осторожно установить устройство позиционирования на тестовую голову. так что-

бы все направляющие штыри жесткой стыковки вошли в цилиндры, установленные в тестовой го-

лове (рисУнок 17). Убедиться, что лицевЕUI часть устройства позиционирования установлена па-

раллельно поверхности пользовательского интерфейса тестовой головы.

Рисунок 17 - Установка устройства позиционированияна тестовоЙ голоВе

7.5.4.6 Перевести устройство жесткой стыковки тестовой головы в позицию (HARD
DOCK). .Щля этого нажатЬ на пульте дистанционного управления на кнопку <HARD NEUTRAL)
(7) , затем нажать на кнопку (HARD DOCK) (8). Общий вид и обозначение кнопок упраВЛения
пульта дистанционного управления приведено на рисунке 13.

7.5.4.'7 Подсоединить соединительный кабель к гнезду KCALIBRATION ROBOT) ТестО-

вой головы, в соответствии с рисунками 18 (кабель между ка.пибровочным роботом и тестовой го-

ловой) и 19 (разъем KCALIBRATION ROBOT) тестовой головы).
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рисунок 18 - Кабель между калибровочным роботом и тестовой головой.

Ратъе}r дпя полi.тlюtlенlIя
кабеш от калrбровочного
робота

Рисlтrок 19 _ Разъем (CALIBRATION ROBOT) тестовоЙ голОВЫ

7.5.4.8 Подсоединить сетевой кабель к розетке на каJIибровочном роботе с одной сторонь]

сетевоЙ розетке в тестовоЙ голове с другоЙ (рисунок 20).
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Рисунок 20 - Розетка для сетевого кабеля в калибровочном роботе

7.5.4.9 Запустить системное программное обеспечение (SmarTest), для чего

мандной строке /opt/hp93 000/soc/prod_env/birr/HPSmarTest.
На панели 

"пЪrруме"тов 
<SmarTest> кликнуть на иконку к93000 Setup>. в

меню выберите строку <Calibration> (рисунок 21).

(_'етевiя розепiil в
TecToBolt го.пове

набрать в ко-

открывшемся

Ble Edt Цavlgate Sедкh E'lqlэct 9ЗО00 Rцп

I:, ж * i й i Еý ф ]Ф, Ё, l, ffi, Н,
Vtllrdсllfi

ъ, Ф'
LHp

1jv QL.:Е'рЖ*

lIExturc оаау
-1 $ Шаgпоstс

iФЦоrdt9r

ceTeBoI*r кпбе,ть

ý i. сзOо0 Testмethod ;,а sзOOо }tardware t.ФЩ____iffi]

ý_ ý;tTigator Ж '
.t.-
iyJ t{l Щi!l

. BЕýlte contrd

Рисунок 2l - Окно программы

7.5.4.10 !ля запуска программы автокалибровки в меню <Tools> окна KTester Nlainte-

nance) выбрать строку <Calibration> (рисуно к 22).

Рисунок 22 - Окно KTester Maintenance>

].5.4.1l В окне <Tester Maintenance) в меню <Execute> выбрать пункт <Run> (рисунок 23).

йАмсс]455
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Eil* Vier.y 9*еr Тоg|s ý *lgtн;

Petnatning Пrпе: 01,l l,;'4

Ех t*uttorз:

S*uг,, Г-
Loggrng Leval: Sff

E,цtcutr+nh!oce: Aut+,11atIi

d}e

Рисунок 23 -Окно (Tester Maintenance>

7.5.4.12 В окне KSelect Calibration Туре> выбрать первый пункт (кfоr maintenance calibra-

tion>) и нажать на кнопку <Continue> (рисунок 24). Вил окна (ТеStеr Maintenance)) в процессе про-

хождения автокалибровки представлен на рисунке 25-

Please select calibrati*n,.

fi f+r maintenance ca]ib;ation

{епlv covers |О board ех€hапg* *alibration}
Egtimated time: 08l 10:З?

ii fоr r*сопfigчrаtiопs, ýystem шpgratles

{cФverl acldtd сhаппеl cards, с|осkЬоагdlрgrtеr *опtr*| ЬФаrd ex{hange}
Estimated time: ?ýl?0l4 1

Рисунок 24 - Окно <Select Calibration Туре>

rcЩЦГ;*" ]

,1ý1-}ýpj=, ,

] Ёij-;':::i=

Сlцока вьIпо.цнешuI

Сlтрок п вьIполненI-Iя тек1,,tцего те с T:l

cIToKa теN},Iцего состоянIш

Рисунок 25 - Окно (Tester Maintenance) в процессе прохождения автокалиброВки

7,5.4.13 Если автокаJIибровка проведена успешно и параметры системы соответствуют
спецификациям, система выведет диалог с надписью <Calibration passed) (рисУноК 26).
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Рисунок 26 - Щиылоговое окно

Калибровочные данные автоматически сохраняются в файл /vаrlорt/hр93000/sос/

calibratiorr/std_, который замещает файл предыдущей автокалибровки.
Если автоа_ltибровка прошла с ошибками,или была прервана, появится окно представ-

ленное на рисунке 27.

s.:]!Е

рисунок 27 - окно информачии, появляющееся в случае, если автоilлибровка прошла с ошибками.
или была прервана

!анные автокалибровки сохраняются в файл, указанный в появившемся окне. В имени

файла отражены джаи время окончание неулачной автокалибровки. В этом случае актуальным
остается файл прельцущей автокалибровки.

7.5.4.14 Прочелуру автокitлибровки считать успешно завершенной, если в окне програм-

мы появилось сообщение, представленное на рисунке 26.

7,5.4.15 Результаты поверки считать положительными, если процедура автокалибровки

завершилась успешно в противном случае система бракуется.

7.5.5 Проведение процедуры завершающей диагностики
7.5.5.1 Произвести штатную встроенную процедуру диагностики системы для оценки ее

исправности в соответствии с порядком, описанным в разделе 9 руководства по эксплуаТации си-

стемы. Результаты диагностики сохраняются в файл:
/varlopt/hp93000/soc/diagnostic/di_report_fi le_yyyy.mm.dd.XXhXXmXXs
В имени файла укiваны дата и время его создания.

7.5.5.2 Результаты поверки считать положительными, если в результате диагностики не

выявлены ошибки в противном случае, система бракуется.



22

t ОФОРМJIЕНИЕ РЕЗУЛЬТЛТОВ ПОВЕРКИ

E.l Прrr поло:rrггеrьЕш( резуJътатах пов€ркri системы выдается свl|детеJrьство усгаяоЕлен-
ной фрмы.

8.2 На обортной сmряе свшдетеJIьстsа о поверке запЕсываrотся ф-зультаты поверкп,

8.З В с.лучае отпцsт€львш( рсзультатов поверки пов€ряемая свст€ма к дальцейшем} при-

менеtlию не допуск89тсr. На неё выдается rзвещен||с об её пепригодfiосrrr к дальнейшей эксплуа-

таццп с указirниеra прхrrиll.
8.4 ЗЕак пов€рки паlrосяться ва свидетельства о пов€рке в вяде наклейки или оттиска пове-

рв,IЕльЕого клейма,

Началыrttк Цевтра испьггаrrfi
п поверкц сЁдств измеренltf,
ФгУп (ВнииФтРи,)

Начальвrк лаборторrrr 620
ФГУП КВНИИФТРИ>

А.В. Апрелев

Н.В Нечаев


