
ffi
УТВЕИЦДАЮ

Первый зrмостгrtль геверrль
пого дlр€кmра -

зtм€gтЕтеJп, по пrучпоI работв
Фгуп<<вЕппФтрп>

А.Е. Щппупов

20lб г.

ClrcrlMы впдеофпксацrп пrр!.шепвй превп.п доршого двшенrlя
(Авmпатруль ПерекрссmIоD

Мсmдпrса поверrсш
стАЕ.424252.(Dзмп

,t ý-6З5Д5-{6
\

р.п. МсrцеJrеG!о

20lб г.



СОДЕРЖАНИЕ
l опЕрАции повЕрки
2 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ
3 ТРЕБОВАНИЯ ККВАЛИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕЛЕИ

4 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ
5 УСЛОВИЯ ПОВЕРКИ
6 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ
7 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ
8 ОФОРМJlЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ

J

J

4

4

4

4

4

8



настоящая методика распросl,раняется на системы видеофиксации нарчшенl4я llpaBllj|

дорожного движения <Автопатруль Перекресток)) (далее по тексту - системы) и vcTa}l|ll]Jtl[]ilc,I

объем и методы первичной и периодических поверок,

Интервал между поверкаN,tи - 2 года

l опЕрАции повЕрки

1.1 llри проведении поверки должны быть выполнены операции, указанные втаб:tltttе l,

1.2 llоследовательность провеления операций должна соответствовать порядк!, \,кtlза}l-

НОМУ В ТабЛИЦе l' 
пrrппежит система - игационной потребителей г:ltlбit.,tьtlых

1.3 Поверке подлежит система с аппаратурои нав

навигационных спутниковых систем глондсс. GPS (приемник глондсс/GрS) в ег0 coc,titl]c,

Таблица l

2 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ

2.1 При проведении поверки должны

Таблица 2

применяться средства поверки. указанные в ,габ-rtlл-

це 2.

Б-]
)с.,р

li t,|

)l
r2ll

Наименование операции Номер пункта
методики
поверки

Провеление ()пераlll]lI lIpl|:

_ l
первичной период14,1ескOli

поверке 1 nooe1,""

l Внешний осмотр 7.1 1

+

1

+
2 Опробование 7.2

_, Црq-"р-" р..""."ц", р
4 И;tентификация программного обеспечения

( по)

7.з + f

+
7.4 +

5 Опреае;lение абсолютной погрешности из-

мtерени й и нтервалов времени
7.5 + +

6 Определение абсолютной инструменталь-

ной погрешности определения коорщ 7.6 + +

наименование
средств поверки

Технические характеристики средств повер-
ки

Пункт
методики
поверки

pektlпlct

емос cll
c,I,1]()

п() l]c l] l

(1,1lIl

диапазон изме-

рений

погрешность

l Молуль кор-

рекции времени

Пределы допускаемой
абсолютной погрешности
синхронизации выходно-
го импчльса к шкале UTC

п.7 .5

MKtJ-(



Аппаратура
нави гационно-
вре]\,lенная потре-
би,гелей глобаль-
ных нчlвигацион-
ных сп\,-гниковых
c},lcTe\t l'Ло-
ндсс/GрS/GАLl
t-Eo/SBAS

- пределы лопускаемои
инструментальной по-

грешности измерения
координатвплане+ l м;

- пределы допускаемого
среднеквадрати чес ко го

отклонения си нхрониза-

ции к UTC(SU) не более

l5 нс.

NVOtt(,-
CSM-l)l(

п.7.6

Z-Z Прrr.няемые при поверке средства измерений должны быть поверс-ltы,

11\tе,гь действукlщие свидетельства о поверке,

2.3 1_1опускается при]чlенение Других средств измерениЙ, обеспечиваюUttlх lIl]()l]c,,lcItllc

измерений метрологических характеристик с требуемой точностью,

зТРЕБоВАнИяккВАЛИФикАциИПоВЕРиТЕЛЕЙ
з.l К проведению поверки могут быть допущены лица, имеющие высшее ил11 cpc,tllcc

l,cxllиt|cckoe образование. практический опыт в области радиотехнических изшlсрсtl rtii ll ll|-Ic-

стованные в Katlec,l,Be поверителей.

4 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ

4. l l lри проведении поверки системы следует Соблюдать требования безопаснtlс I l|, },c,I а-

llаl]Jlиваемые руководством по эксплуатации на систему и руководствами по эксп"[},i1,1 аlll{l| llc-

lloJlьзчемого при поверке оборулования,

5 УСЛОВИЯ ПОВЕРКИ

5.1 IloBepKa производится при условиях:
- ,гемпература окружающего воздуха от минус 25 до + 50 'С,

- отtlосительная влажность от 30 до 80 %,

- aTi\,|oc(lepHoe давление от 84 до l06 кПа,

5.2 [loBepKa производится аккредитованными организацияlчlи в чстановленноN{ Il()ря,lкс,

6. подготовкА к повЕркЕ
6.1 Поверитель должен изучить руководство по эксплуатации поверяемой cиclcrtt,t tt ttc-

поJьзуемых средств поверки.

6.2 Убелиться в правильности соединений составных частей системы,

7 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ

7.1 Внешний осмотр

7.1.1 Без tIодключения системы

- ком п,пектность:

к источнику питания проверяют:



- отс\,тствие деформациЙ и трещин корпуса, изломов и повреждений кабеJей:

- целостносIь пломб. наличие заводского номера и маркировки,

7. 1.2 Резчльтаты осмотра считать положительными, если комплектнос,гь coolBc,I cll]\,cl

указанной в формуляре. отсутствуют механические повреждения корпуса и кабе.ltсii, \tcc,I,a

нанесений пломбы. заводского номера и маркировки соответствуют требованияN,, d)орNl\]lяl]а,

7.2 Опробование
7.2. l Подготовить систему к работе и включить ее,

Ilроверить время включения системы в рабочий режим. наличие изображения }la ,)lipilllc

ПоДкЛК)LlеННоГоМоНиТора.ПрохожДеНиережиМасаМоТесТироВаНИясИсТеМыИ']аПускОсlIоl]ll()I.о

ПО. r,екущее время и дату.

lla экране подключенного монитора должна появиться стартовая странt,|ца witlcltltrs",la-

Леесисl.еl\'!аДоЛжнавойтиВрежиМПо<изображеНИесIР-камеры>.ВремяЗаГр\,ЗкИll()сltсtс-
мы нс доJlх(но превышать 5 мин.

7.2.2 Выключить систему. отключить ключ защиты Strealth USB для искJк)tlсllllя I|c-

санкLlиоl|ированнOго копирования. включить систему" после загрузки системtIого п() \,бс,|tll IL_

ся в неt]озмо)кнос,I,и входа в рехtиN,Iы рабо,гы с системой

выключить систему. включить ключ защиты strealth usB и войти в рабочий l)e7kll\l ctl-

cTe\l ы.

l)езультаты опробования считать положительными, если выполняется п,7,2-,2,

7.3 Проверка реализации режимов работы,

7.3. l Расположение системы в условиях эксплуатации представлено на рисунке |,

;.р..,-" jiiа]лr':sТ}.

Рисунок l- Схема размещения системы



7.3.2 Проверка проводиl,ся в \,словиях реальной эксплчатации с использ()ванllс\l -I 
l]ltllc-

портного средс,гва. которое Hal\,lepeнllo нарушает правила дорожного дви)кен}lя и Ha\(),[tllc,l l]

,lotte ltаблюдения камер системы. коl,орая обеспечивает обнаружение dlaKTa дви)I(сllllя 
-I,PaIlc-

портного средства (ТС). намеренно нарушающего правила дорожного движения гlу"Iс\l t|llrKca-

llии нарчшений с помощьtо lР-видеокамер,

lР-видеокамера SDР-827д (l) прелназначена для распознавания ГОС]"ДаРСТвеllllоl,() l]cl,1l-

сl-рацl.|ttннOго знака транспортного средства (ГРЗ ТС). нарушающих заезд за cT()tl лlttllll() lla l)i,lc-

сl.ояtl11tl от 20 до l00 метров. при регистрации нарушений правил доро)кного.,ll]tI)iсllllя {lI,\д1,

соl]срlllаlощ1,1хся с большой скоростью. необходимо позиционировать lIOBOp()IIl\l() Il,-

вt,lдеокill\1ер1 SDP - 827 л в контрольнУю точкч максимально близкой от направ,,lенtlя .ll]tl7liсlltlя,

в ко,гOроl\{ скоро загорится запрещаюlций сигнал светофора,

lР-видесlкамеры SDP-857A (2) являются распознающими. которые устаllill]ливаl()-|ся c()l,t-

]\,tecTl,|o с ИК-прожекторами на высоте б-9 метров по ходу движения и на расст()яни},t or ]() ,ttl ll()

метров (в зависимости от конфигурации перекрестка) до зоны распознавания 14 Ilpe,llla,]llatlcll1,1

д.пя (lиксации ГРЗ ТС нарушителей.

Iр_видеокамера SDP-858A (3) является обзорноЙ. предназначена для dlиКСаЦИИ I|()liа'tаll}lЯ

све,tюt|lора l] NtO]\leHT совершения нарчшения. Устанавливается на высоте 6-12 brc,ptlt], lali,tttlбLl

ltepcKpLicTt)K llросматривался максиN4ально сверх),. захватывался участок дорогtl 
"l,,ttttttlii 

l () rlc t -

pol] дО сl.оп-.1|игlиИ и пересекаемая IlроеЗ)ltая часть. Максимальное расстОяние.l() cBc,ttlt|ltll,1a ctl-

сl,itl]jlяс,Г 80 метров. ]\,lаксималЬная удаленность обзорной видеокамеры от cl,()ll jlиlllltr (а,Ь) ]5

1tel,pog. ОбзорнаЯ lР-видеокамера чстаНавливаетсЯ такиМ образом, чтобы в гlоле ,}реllия

lP-BtrjletlKaМepы попадали ГРЗ ТС. нарушающих правила дорожного движен1,1я по"t }Ll()\l llc

бсlлее 30" относительно плоскости номерной пластины,

[ля обеспечения распознавания ГРз ТС в условиях недостаточной ocBellteHll()c,I,},l llc-

пол ьзуются И К-прожекторы (5 ) совместно с рас познающим и I Р-видеокамерам и,

Затем По позволяет сделать три разборLlивых кадра нарчшителя (два каlдра обttlсlо Blt,,tlt

lC rlаtrlу,шителя с разниuей во времени l с. калр tВ€;lИЧеНного номерного знака ТС ttitpyttlttlc,tя

и t]ыдilсl,ин(lормаtlию о нар),шите.це по каналч связи. Затем формируется извеtllе}|},iе () lIalr\ lllc-

ни]1. коrорое передается по GSМ-каналу- в Цод угиБдд в форпlате передачи.,t1ll|t|ых "[lll/1 l)c-

гио1-1)) tI\Te\t (lчнкций FТР-сервера средствами чправ"пяющего контроллера,

I)е:]l,льт,аты проверки считать положительными, если:

it) после включения системы сохранились параметры конфиг}рации:

б) система зафиксировала нар},шения ПДД:

в) система отправила ин(lормачию по каналч связи,

7."l Идентификаuия ПО
7.4. | Оllределение иденти(lикационных данных ПО,

[} соt,l1ве1ствии с рукоl]одствоNI по эксплуатации на системы:

- 11роверить идентификацllонное наименование По:

- провериlь HoN,lep версии (идентификационный ноrurер) ПО,

J)ез),,llьта'гы поверкИ считатЬ положитеЛьными. если иденти(tикациоtlные jtatlll1,1c lI() ctl-

ol,BeTcl,B},K)l, чказанным в таблице З.



Й,T ентиdlикаllионные данные (признаки)

А:tгоритм вычисления идентификатора СПО

табrrица З

l.trеr*"lr*ацио}l ное наи менован ие П О

Значение ]

спaц"ап rrое програм м Hсlc tlбесl lctlcl l tlc

,,Модуль ндвигдцииl>

ПБ==--".ро.,р.1"1"л.l1ц!цдuцц9п,ц,l!номер)СПО не ниже 1.0

t[и(lровой иденr,иdlиКатор СПО (кон,грольная сум-

\la ис l]ол }lяе!lого кода

7.5 Опрелеление абсолютной погрешности измерений интервалов BpeMeHll

В Ka.lecTBe номинального используется знаLIение координированного BpelleHt,l I I l'(" rlo-t) -

tlilе\4()г() оl, \4одч..lя коррекции времени.

l]аllчстит.ь на системе кАвтопа.груль Перектресток) программное обеспечеttие 
-|'illlс('()ггсс-

titln.exc. Пtlдк;ttt,1.1ить ]\tодуль коррекции времени к соответствуюu{еlчl),порт\ (ltop,t "\) 
rr rбс_

.lиl.ьсЯ l] нiljlиLlиИ индикациИ тек},ul,еl,О временИ системЫ (измеренllого Bpel\"lelll"t). Bpcrlctttt rttl_

l1,.;rя МКв-O2Ц (эталонного вреrrtени) и разницы этих значений Bpelvleн в окне Ilp()Il]a\l\l1,I

-I'iIllс,Соггесtiоtl.ехе. Провести измереllия ин,герваJ,lа времени l секунла и за(lиксltрова,l l, (c,tc,latl,

сIlимок (скриншот) экрана) показания эталонного и измеренного времени, За(lиксr{[)t)ttlt,1,1, lIC

]\lcнee 5 изшtерений и результаты отраЗить в протоколе испытаний,

Схема подключения и (lиксация результатов представлена на рисунке 2,

Рису,нок 2

Рез1,;tьтаты (Ti- абсолютная погрешность измерений i-го интервала Bpel\4et]ll) B1,1,1llc,lllll, Il()

(tt,lpb,t y,:te:

Tl:t,, ,r,i-t ,,i ( l )

l.,lc.

t,; - ,),I,ilJIO}iHoe знаt|ение измереllиЙ i-го интервала времени:

t,,lvi - и:]меренное значение i-го интервала времени:

i - пtlря.ttковое значение интервала времени 1|= l "5):

.l.з.2 llo полученным резчльтатам сравнить значения координированного Bpel\1clltl t i'I'(' tl

1.1сп1,Il,ываеьtой системы. Определить их разность,
.l.З.З Ilовторить измерения для интервала времени 5 секунд,24,1аса ({lиксирtlвitгь pc,tYJlb-

таты и.]мерений каждые 8 часов) и результаты за(lиксировать в протоколе испыlаний,

1

монитор, на экран, котороrо выводятся время с вычис/]и

тельноtо модуля,(Двll)llа l pr,"tb I lcpcKllcc l t,tt "

00:00:00:000
и время с модуля коррекции времени МКВ-O2Ц

00:00:00:000
Разница значений времени

00:00:00:000

ttc tcrttl tltt,tctlt|ltlkcaltllll llap\ lllcllllll
I l|1llltl t]l . (()porlill()I () .,lI}l|)icll l|я

.,,\trttllIiltllt,tt, I lcpcKllcc loK"



4..j..l Систсм} считать процlедшей ловерку, если sбсопютная поtрешность иlrlерсllllii lllt-

TepBajIoB BpeMeHl! нzцодится s |lределах + l0 мс,

при получении отрицательных результатов дальtrейшее прове]еиие

ют. ctlcтc\|\, брак} ют и напрдаляю1 в perloнT,

7.6 ()прсде.rеrие {бGо;T ютпоil пяструмептдльltой погрешrlостll опр€;IсJспtlя Noop,lll_

ll1ll
Запус,гить проrрамм! отобр&кени! ланных от аппарат_чры н8вигационпо-вреrlсlllklll l]il

roMllbloтcpe. До;tжиЫ отобраiкаться значеНпе координат и тск}чlес врсмя с ра,lря,1l к)с l 1,1t) o,1llil

сек!,н.lа.

Распо_,lох(rrь aнl,eнHy аппараryры навигационно-sременной потребитслей г;rобlttыtыr

uo"n.uu"o"""* 
"nl,r"u*o"u* ""йu'iлондсс/срsicдLlLЕо/sВдS 

NvO8c-cSlvi-I)l{ (-ta,lc!,

""""Йiув 
mVOBi-cSM-DR) рrдоil со сп}'гниковой антснной системы (на paccтoinпtl !() t ]

crl).
Првести измсренц, lФорлинат аппараrурой NvO8c,csM-DR s течсl|ие ,i0 \lпltJ,r,

ОпреlеrитЬ координатЫ по ре])льтагФt измерений в соот8етствии с р),ioм):l! l BoI! пп

,rксл]l}атоцип.

o-1пoBpeMellllo проslести ll]мерсliия

l lcPeKpccToKD c.,lejt!,юruиtrt обраюIч,

кц)рдинfi с помоlцьк) с|лстемы (AB|(nli||'p\-lb

До)t(lаться фиксачии июбржеяия (в условиях

па поrвtlвtuецся cHllмKc сверхть (;PS N!ордшнаты,

экспj!уатации танспорl,tх)е clb-Jc l во) lt

поверliи llpcxnallla-

c]c.,tal ь fle мелсс 5 cкpltllmoтoв с разrlыilи июбраltенttями (Tpaнcnopтlloc cl^.^-1c l во }, llJ

tiо,горьlli одно]начхо Видны к(юрдиваты. сериЙныfi номер систеМы (Arronaтp),jlb llеРСКРЦСltrк",

ycpe,lи|lтb значенrля liоорлинm фиксируемых систеuой,

Сравнить усредненНые коор,]инатu. пол)чаемые системой (АsТОпаТР!',ilь llcpetipccloliD с

к(юр:lпхатами. пол},ченныi!и с ломощью аппаратуры NvO8c-csM_DR,

Oltprc.lrtTb абсо-лю,rные погрешности измерепий широты ,ztВ и допготы J/- Kali pallк,c| ь

lк)ка,}аl|!!й схстеNм (Автопатр!lь Перекресток" ц аппаратурй Nv08c_csM-DR,

Пер(тчш,l,ать поrреш|lость опредеJlснпл коордияат в мl]тры по форм},jl!il (2) ll (] )i

3Bl.\0 30.9:,!B(),?l. сr; (2)

!l-(.|l - з0.9 !,rlLl),|-I. cltorB. (3)
-.'.(-истсil}.считfiьпрошедшейповерк!,.сслизначенияабсолютноiillllстр\'vсllгir.lt.ll()ii

погреtl]lФстlt опре]елсния к)ор.lина],и пО шиц)ге I по долготе находятся в прс,lс_,tа\ t 5 \l,

R протпвноц сr-r}чае система брахуетс, и |lаправляется а ремонт,

8. ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТЛТОВ ПОВЕРКИ
8.1 lla систем!,. проше.rшую поверку с лоложштельными результатаilи, llы,lа!'lся 

'Bl!,tc-
Ie.lbcT|}o о повсрке установленвой фрмы.

8.f lIp|l от}tцате.lыlыý ре,}tJьтатal\ повеРки система к применеltию не ;l(}tl!,скасгся |l llil

Hefo пыjlае,гсЯ п]аеutсвпс о неприг()лн(|стп с указаllиепt причины ]абракоаirl|ия,

']аместиIс-,tь начальхпка ltИо- l0 -
tr;rча-rьпик llИЦ ФГУп .ВнииФтР


