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Настоящая методика распространяется Ita системы автоматического ультрtввукового
контроля Rotoscan (далее - системы) lr устанавливает Nrетодику их первичной и периодиче-
ской поверки.

Интерва_п между периодическими поверками - l год.

1. Операцпи поверки
При проведении поверки должны выполняться операции, укilзЕlнные в таблице 1.

Таблица 1.

Наименование этапа поверки
Jtlb пункта
документа
по поверке

Внешний осмотр, проверка маркировки и комплектности 7.1

2 Опробование, проверка работоспособности функциональньD(
режимов, идентификация прогрzlммного обеспечения

7.2

J Определение метрологIlческих характеристик 7.з

з.1 Определение отклонений допускаеIuьгх значений аN,rплитуд им-
пульсов возбуждения генератора дефектоскопа от номинЕtльного
значения на нагDузке 50 + 1 опл

7.з.I

з.2 Определение абсолютной погрешности измерений амплитуд
сигнzIлов на входе приемника дефектоскопа

,l.з.2

з.3 Определение абсолютной погрешности измерений установки
усиления приемника дефектоскопа в диапазоне от 0 до 40 дБ с
шагом 5 дБ

7.з.з

з.4 Определение абсолютной гtогрешности измерений временньж
интеDваJIов

7.з.4

3.5 Опрелеление угла ввода и точки ввода при работе с ПЭП и пре-
образователями на фазированной решетке

7.3.5

з.6 Опрелеление абсолютной погрешности измерений глубины за-
легания отражателей пьезоэлектрическими преобразоватеJuIми
преобразователями на фазированной решетке

и
7.з.6

з.7 Определение абсолютной погрешности измерений расстояний
датчиком пути сканера

7.з.7

2. Средства поверки
При проведении поверки должны применяться этi}лоны и вспомогательные средства,

приведенные в таблице 2.

Таблица 2.
Nо пункта до-
кумента по
поверке

Наименование эталонов, вспомогательных средств поверки и их основные
метрологические и технические характеристики

7.3.1 Осциллограф чифровойDS2202, полоса пропускания200 МГц, ПГ * 25,10
Гц;
Щелитель напряжения l:l0, Ru*: 10 МОм, С"*: l2... l5 пФ;
Резистивнiul нагрузка 50 Ом + 0,15olo;

_о

7.з.2, Осциллограф чифровой DS2202, полоса пропускания200 МГц, ПГ * 25.10
Гц;
Генератор сигнаJIов произвольной формы DG4l02, диапiвон частот l мГц +

200 МГц, ПГ + (0,01,IJy.. + 2 мВ), выходное напряжение l мВ + l0 В;
РезистивнЕrя нагрузка 50 Ом t 0.15%;

7.з.з. Осuиллограф чифровой DS2202, полоса пропускан:ия200 МГц, ПГ + 25.1
Гц;



Генератор сигнаIов произвольной формы DG4102, диапшон частот 1 мГц +

200 МГц, ПГ + (0,0l,Ur", + 2 мВ), выхолное напряжение 1 мВ + l0 В;
Резистивная нагрузка 50 Ом * 0,15Оlо;

7.з,4. Осциллограф чифровойDS2202, полоса пропускания200 МГц, ПГ + 25,10
Гц;
Генератор сигнttлов произвольной формы DG4l02, диапtвон частот 1 мГц +

200 МГц, ПГ * (0,01,Ur". + 2 мВ), выходное напряжение 1 мВ + 10 В;
Резистивнiш нагрузка 50 Ом * 0,15olo;

7.з.5 Комплект контрольньтх образчов и вспомогательньIх устройств КОУ-2: кон-
трольный образеч СО-2, СО-3 из набора КОУ-2, скорость продольных УЗК
: (5900 +l18) м/с; затухание продольной ультрЕlзвуковой волны на частоте
(2,5+0,5) МГц не более +2,0 дБ; интервал времени между первым и третьим
донным эхосигнilлом (40t1) мкс.

7.з.6 Комплект контрольньгх образцов и вспомогательньIх устройств КОУ-2: кон-
трольный образец СО-2, СО-3 из набора КОУ-2, скорость продольньтх УЗК
: (5900 +1 18) м/с; затухание продольной ультразвуковой волны на частоте
(2,5+0,5) МГц не более +2,0 дБ; интерв€rл времени между первым и третьим
донным эхосигнttлом (40*1) мкс.

7,з.7 Штангенциркуль ШЦ-II, (0 - 250) мм, ПГ * 0,05 мм

Примечание: .Щопускается применять другие средства поверки, обеспечивающие
определение метрологических характеристик с точностью удовлетворяющей требованиям
настоящей методики.

3. Требования к квалификации поверителей
К проведению поверки допускаются лица, изучившие эксплуатационные документы

на системы автоматического ультразвукового контроля Rotoscan, имеющие достаточные
знания и опыт работы с подобными устройстваNIи, аттестованные на право выполнения по-
верочных работ.

4. Требования безопасности
4.1. Перел проведением поверки следует изучить техническое описание и руковод-

ство по эксплуатации на поверяемую систему автоматического ультрtввукового контроJIя
Rotoscan и приборы, применяемые прIr поверке.

4.2.К поверке допускаются лица, прошедшие инструктаж по технике безопасности
при работе на электроустановках.

5. Условия проведения пoBepкrr
При проведении поверки должны соблюдаться следующие нормчlJIьные условия из-

мерений:

- температура окружающей среды,ОС
- относительнfuI влажность воздlха,7о
- атмосферноедавление, кПа

20t5;
не более 70;
96,0... 104,0.

Внешние электрические и магнитные поля должны отсутствовать, либо находиться в
пределах, не влияющих на работу системы автоматического ультрЕввукового контроля
Rotoscan.

б. Подготовка к поверке
Перед проведением поверки должны быть выполнены следующие подготовительные

работы:
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- проверить наличие действующих свидетельств о поверке на средства поверки;
- систему автоматическоI,о ультразвукового контроля Rotoscan и средства

поверки привести в рабочее состояние в соответствии с их эксплуатационной
документацией;

- система автоматического ультрzввукового контроля Rotoscan и средства
поверки должны быть вьцержаны в помещении не менее 1ч.

7. Проведение поверки
7.1. Внешний осмотр, проверка маркировки и комплектности
При внешнем осмотре должно быть установлено соответствие системы

автоматического ультрit:}вукового контроля Rotoscan следующим требованиям:
_ наличие маркировки (наименование или товарный знак изготовителя, тип и

заводской номер);
- комплектность системы автоматического ультразвукового контроля Rotoscan

должна соответствовать Руководству IIо эксплуатации;
- отсутствие механических повреждений, а также других повреждений,

затрудняющих отсчет показаний и влияющих на их точность;
- наличие четких надписей и отметок на органах управления.
В случае обнаруженItя несоответствия систем автоматического ультразвукового

контроля Rotoscan перечисленным требованияi\{ они к поверке не допускаются.

7.2. Опробование, проверка работtlспособности функциональных режимов,
идентификация программного обеспечения

7.2.1. Выполнить все операции по подготовке срIстемы автоматического

ультрiввукового контроля Rotoscan к работе согласно руководству по эксплуатации. В
случае успешного завершения сilмоконтроля системы разрешается проводить дrrльнейшие
операции.

'7.2.2. Проверку идентификационных данньгх прогрЕlI\{много обеспечения проводить
следующим образом:
Включить систему автоматического ультрtввукового контроля Rotoscan в соответствии с ру-
ководством по экспJIуатации. Пос-ле загрузки идентификационные данные прогрtl]vrмного
обеспечения появятся на экране жидкокристаллического дисплея. ,Щанные, полученные по

результатам идентификации ПО, должны соответс,гвовать таблице 3.

7.2.3. Проверить пределы изменений регулируемых параметров и режимы контроJIя

согласно руководству по эксплуатации.

7.2.4. Произвести внугреннюю проверку преобразователей на фазированной решет-
ке, для этого необходимо: создать новый файл: открыть пункт меню KFile> - KNew> или

нажать на кнопку, обозначенную пиктограммой -Ц-. З*u.ь первичные параметры.

7.2.5. Ввести следук)щие значения в появившееся окно и нажать KNexD.

Таблица 3

идентификационное наименование По Rotoscan Rotoclient
Номер веDсии (идентификационный номер По). не ниже 5.3

Fb.af Wg*B
}|g.glМ;ф

}е. ulBJagýФMs*Eýtxa

M.of м#gý(х2}
fib, of ýsф&вgЕм

В появившемся окне задать следующие параметры и нажать <Next>.
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появившемся окне задать следующие параметры и нажать KNext>.
Ptra*dAпry

*,Ж ....
:::,::

,,

,. Et#

tf yg,l wgrrttheа*уta'dBclttв аtsrвrtt ottц{ фФ!dýf*y
}цl rffid arilra ffi dвct gЁёs.

L-}.gý,rmr{Е}Еftфffi

::a: #{сhве}€r#

После задания всех первичных параметров, нажать кнопку <Finish>.

7.2.6, Задать параметры датчиков. Выбираем пункт меню <Settings> - <Probes>. В по-
явившемся окне во вкладках <Phased аrrау l > и <Phased аrrау 2> задать следующие парамет-

ры фазированной решетки и нажать (ОК>>.

рrоье sанrаrтм
Туре ыrgу

}fr.of фпвrЁgро*y

Ptch fГý вhпнй (ttвтt}

РПсhhý ffi*{_lts$,l;::,

tЛуа*рt*lfrщдrж$ilФJ

Апф г)

Vert. idах (rm)

fu.Jпdsрфd!#ф(rf$)

tДbН dsfiшpе(lmt)

pgd.,:,, ,.., |:1 

;'::.'

0.в5

0.85

4.0

з7.00

64.0

25.0

2475.0

15.0

Yes v

7.2.7..Щля настройки внутренней проверки элементов предназначены каналы 7 и 8.

,Щля канала 8 задать €lп,lплитуду эхосигнilла на уровне 30 дБ в графе <Gain> во вкладке
<Gates>>, чтобы увеличить сигнал rla выбранном элементе фазированной решетки. Затем пе-

рейти во вкJIадку <Beam> и задать параметры:

64



п**relu--fi=l,

7.2.8. Вернуться к таблице параметров и отреryJ-Iировать начало и длительность
строба (значения <Start> и KSize> на вкладке <Gates>) так, чтобы он включalл сигнал от по-
следнего элемента ваннои

рЕ4

рЕ4

PE,l

рЕ1

тоFD,l

тоFD2

PA-chk1

PA-chk2

?

2

2

2

н

н

н

н

7.2.9. Увеличить амплитуду <Gain> 7-го каналадо 35 дБ. Для KaHEuIa 8 копировать
настройки с канала 7. Проверить, входит ли сигнаJI от первого и последнего элемента в зону
строба. При этом на вкладке <Веаm> должны быть установлены значения (Start element>

равными l и64 соответственно.
Установить значение KStart element> равным б4.

7.2.||, Выбрать пункт меню <Inspect> - (РА Element Check>, предварительно закрыв
режим дефектоскопа

*
#,ЁhЁiзr*d:

р,Е,1 1 з7,6 100.0 0,0 рА

р.Е,2 2 з7,6 100.U 0.0 рА

р,Е.4 з r .0 20,0 0.о coN

р.Е,з 4 1з.1 з5,0 20.0 coN

Tofd1 5 10 20,0 0,0 coN

Tofd2 6 1,0 20.0 0.0 coN

pAchk 7 Щаsо з0.0 рА

рА chk 8 10,0 20,0 2о.0 рА

7.2.|0.

11е

51ý
l1S
51S
llS

11с
22с

0

0

0

0

0

0

0

0

Oisфlсtl Dbaыad 125

Disabled Disabled 125

Ds*led Diýыed 125

гlssЬlеd Diýaыed 125

tлsаЬld 
: 
DbaЫed 125

cisabled , Diýabled 125

osablcd Dbaucd 125

Disabled Disabled 125

10 н

l0 н

fu пдавцв**сirаеr ýяЁ+Frt}

7 .2.12. Завершить проверку каждого элемен,га.



7.2.1з. По окончании
денной процедуре. Напротив

проверки на экран выводится окно, содержащее отчет о
каждого элемента должно быть значение KTRUE>.

прове-

tklhЁ

FALSE

F.4LSE

FАLýt

FALs€

FALS€

FALSE

тRUЕ

тпuг

тRUЕ

TRUE

тRUя

жlJf

жUЕ

7RUЕ

FALSE

FALýE

FALSE

Если напротив некоторых элементов присутствует значение <FALSE>>, то следует
повысить амплитуду эхосигнt}ла в канz}лах, преднilзначенньIх для настройки данной провер-
ки.

7.2.14, Если после увеличения амплитуды эхосигнала в отчете присутствуют значе-
ния KFALSE>>, то необходимо выполнить аналогичную проверку в ручном режиме или вос-
пользоваться другой фазированной решеткой с аналогичными параметрами.

Если перечисленные требования не выпоJIняются, систему признают непригодной к
применению, дальнейшие операции поверки не производят.

7.3. Опрелеление метрологических характеристик
7.3.|. Определение отклонений допускаемых значений амплиryд имIryльсов

возбуждения генератора дефектоскопа от номинального значения на нагрузке 50 * 1 Ом
7.З.|.l. .Щля определения отклонений допускаемых значений амплитуды импульсов

возбужления от номинаJIьного значеtIия на нагрузке 50 + l Ом необходимо выполнить со-
единения в соответствии со схемой на Рис. l.:



система Rotoscan

( --->

ВЧ кабель

Нагрузка согласующая 50Ом ,Щелитель

Рис. 1. Схемасоединений при проверке параNIетров импульсов возбуждения

Щля прелотвращения повреждения осциллографа перед подключением к выходу гене-

ратора дефектоскопа убедиться, что используется делитель напряжения 1 :1 0.

- подключить нагрузку 50 Ом к выходу генератора системы;
- провести измерения на 5-ом канале системы. 3-ий канi}л преднirзначен для проверки

электронного блока.

,ff.r:riii,,1д ,*r,

Осциллограф DS2202

Тройник

р.Е.1

р.Е.2

р.Е.з

Told1

Totd2

рА chk

рА Chk

з7.Б

з7.6

1.0

1.0

1.0

1.0

,l0.0

,l0.0

100.0

100.0

20.0

20.0

20.0

20.0

20.0

20.0

,|

2

a

4

Е
J

Б

т

8

0.0 рА

0.0 рА

0.0 соN

0.0 соN

0.0 coN

0.0 cON

20.0 рА

20.0 рА

1

2

5

1

5

1

1

2

S

S

S

S

S

5

с

с

0

0

0

0

0

0

0

0

Физический KaHa_ll под номером 1 является генератором (графа <Т*)) и канЕIл 5 явля-
ется приемником (графа (R-)).

- выбрать пункт меню KSettings> - <Ultrasonics>;
- скопировать настройки 3-го кана.гlа в 5-ый канал;
- переЙти во вкJIадку <Global>;

- последовательно установить значения амплитуды 50, l00, l50, 200 В в поле
<Pulser voltage (V)D (А"о,).



- осциллографом измерить напряжение на разъеме канала 5 подключения преоб-
разователя (А",,").

7.3.|.2. Определить относительн},ю погрешность чlмплитуды импульсов возбуждения
от номинального значения по формуле:

где Бд - относительнЕUr погрешность ilмплитуды импульсов возбуждения от
номинЕtльного значен ия, Yо;

А"r" - значение напряжения, изIчIеренное осциJIлографом, В;
А"о* - номинtulьное значение напряжения системы, В.

Пределы допускаемого откJIонения значений шtплитуд импульсов возбуждения от
номинального значения на нагрузке 50 + l Ом не должны превышать + l0% от измеренной
величины во всем диапчвоне.

Если требование п. 7.3.1 .2.не выполняются, систему признают непригодной к при-
менению, дальнейшие операции поверки не производят.

7.3.2. Определение абсолютной погрешности измерений амплиryды сигнала на
входе приемника дефектоскопа

7.З.2.|. ,.Щля определения абсолютной погрешности измерений амплитуды сигнала на
входе приемника необходимо выполнить соединения в соответствии со схемой на Рис. 2.:

система Rotoscan

(+--

Осциллограф RIGOL DS2202

Схема соединений цlя определения абсолютной погрешности измерений амплитуды
сигнала на входе приемника

Генератор DG4l02

Нагрузка согласующая

Рис.2.
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7.3.2.2. Установить на генераторе DG4102:
синхронизация внешняя;
опорный сигнал внугренний;
число периодов в пачке 1;

частота заполнения импульсов 2 МГц;
tlмплитуда импульсов 360 мВ;
задержка 1 мкс.

7,3.2.З. Изменяя усиление канаJIа <Gain> (дБ) на вкладке <Gates>, добиться того,

7.З.2.4. Согласно таблице 4 изменять
его увеличением усиление канала <Gаiш (лБ)
имел высоту 50% экрана.

затухания А, компенсируя
чтобы полученный сигна-п

суммарный фактор
Ад5, тзким образом,

Таблица 4
Значение ослабления, дБ -6 +6 +12

7.З.2.5. Определить абсолютную погрешность измерений амплитуды сигнала на вхо-

де приемника по формуле:
N4r=Дr-Ап,,

rде ZДt - абсолютная погрешность измерений амплитуды сигнала на входе прием-
ника, дБ;
дt - знdчение задаваемого ослабления амплитуды сигнала на выходе генератора,

дБ;
д66 - значание усиления амплитуды сигнала на входе приемника дефектоскопа,

дБ.
7.3.2.6. Абсолютнtш погрешность измерений амплитуд сигнitлов на входе приемника

дефектоскопа не должна превышать + 2 Yо.

Если требование п.7.З,2.6. не выпо-пняются, систему признают непригодной к при-
менению, дальнейшие операции поверки не производят.

7.3.3. Определение абсолютной погрешности шзмерений установки успления
приемника дефектоскопа в диапазоне от 0 до 40 дБ с шагом 5 дБ

7.3.3.1. Для определения абсолютной погрешности измерений установки усилениrI
приемника в диапiLзоне от 0 до 40 дБ с шаt,ом 5 дБ необходимо выполнить соединения в со-
ответствии со схемой на Рис. 3:
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Генератор DG4102

9 <--)

рч- l --+)

Y
Осциллограф RIGOL DS2202

Рис. 3. Схема соединений для определения абсолютной погрешности измерений установки
усиления прIIемника

7.З.З.2. Установить на генераторе DG4l02:
- синхронизация внешняя;
- опорный сигнал внрренний;
- число периодов в пачке 1;

- частота заполнения импульсов 2 I\4Гц;
- амплитуда импульсов 360 мВ;
- задержка l мкс.
7 ,З.З.З. На системе установить усреднение равным 1.

7.З.З.4. Изменяя усиление канtlла KGain> (дБ) на вкJIадке <Gates>, добиться того,
чтобы анализируемый сигнЕIл име-тI высоту 80% экрана. Выставить строб на 80% экрана.

1.З.3.5. Согласно таблице 5 последовательно изменять суммарный фактор зат}хания
А, компенсируя его увеJIиченисм усиление канала <Gain> (лЬ; Д^" таким образом, чтобы по-
лученный сигнЕuI имел высоту 80% экрана.

7.3.З,6. Абсолютнtш погрешIlос,tи измерений установки усиления приемника дефек-
тоскопа определяется по формуле:

ЬД',=Д -Д',
где /Дов- абсолютная погрешности измерениЙ установки усиления приемника

лефектоскопа, дБ;
l - значение суммарного фактора затухания ilмплитуды сигнала канапа,

дБ;
Дов - ЗНаЧеНИе УСIrЛеНИЯ аМПЛИТУДЫ СИГНаЛа КаНаЛа, ДБ.

7.З.З.7. Абсолютнzш погрешность измерений установки усиления приемника не

должна превышать + (0,4 + 0,02,Nn), где Nn --установленное усиление приемника, дБ.
Если требование п.7.3.3.'l. не выполняютсrI, систему признают непригодной к при-

менению, дальнейшие операции поверки не производят.

7.З.4. Опрелеление абсолютной погрешности измерений временньш интерваJIов
'7,З.4.1. [ля определения абсолютной погрешности измерений временных интерва-

лов необходимо выполнить соединения в соответствии со схемой на Рис. 4:

система Rotoscan

(<-

Нагрузка согласующая 50Ом

Таблица 5

Значения ослабления, дБ 0 5 l0 15 20 25 30 35 40
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система Rotoscan

(<-

Тройник Генератор DG4l02

Осциллограф RIGOL DS2202

Рис. 4. Схема соединений для определения абсолютной погрешности измерений временньж
интервtlлов

7.З.4.2. Установить на генератсlре DG4l02:
- синхронизация внешняя;
- опорный сигнtlл внутренний;
- число периодов в пачке l;
- частота заполнения импульсов 2 МГц;
- амплитуда импульсов 360 мВ;
- задержка 10 мкс.
'7 ,З .4.З . Во вкладке <Global> установить скорость звука <Shear wаче) для продольной

волны равную 2000 м/с.

7.З.4.4. На канале 3 установить длину строба 200 мм.
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7.3.4.5. Нажать правой кнопкой Nlыши на осциллограмму и в появившемся меню вы-
брать пункт KCustom>.

ыz

0Ёj

'1.3.4.6. Установить значение <Length> равным 3l5 мм для всей рiввертки
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7 .З.4.7 . Отобразить ось абсцисс в режиме времени в мкс.
7.3.4.8. Изменяя усиление канi}ла <Gain> (дБ) во вкладке <Gates>, добиться

чтобы анализируемый сигнztл име.тr высоту 80% экрана. Выставить строб на 80% экрана.
того,
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7.З.4.9. Установить последовательно задержку А2 в мкс на генераторе таким обра-
зом, чтобы полученный сигнал эхо-иN{пульса последовательно изменял свои значения во
всем заданном диапазоне. Одновременно с этим произвести регистрацию положения анЕIли-

зируемого сигнала (A".rz).
7.З.4.10. Определить абсолютную погрешность измерений временньtх интервtlлов по

формуле:
ЬДr= Aur_"z- Az

7.З.4.| l. Абсолютная погрешность измеренlrй временньrх интерв{rлов не должна пре-
вышать * 0,2 мкс.

Если требование п.'l.З.4.1l. не выполняются, систему признrlют непригодной к при-
менению, да-пьнейшие операции поверки не производят.

7.3.5. Определение угла ввOда и точки ввода при работе с ПЭП и преобразова-
телями на фазированной решетке

7.3.5.1.Для определения угла ввода и точlм ввода первой фазированной решетки
выбрать первый канalл на вкJIадке KGates>. Значения в графах KR*>l и <Т*> означают номер

фазированной решетки приемника и генератора соответственно.
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7.З.5.2. Установить преобразователь с фазированной решеткой на образеч СО-3
найти максимальный сигна:l.

7.3.5.3.Установить такое значение (GATE START), чтобы показания (T.D.) соот-
ветствовitли радиусу образца СО-3.
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7.З.5.4. Нанести на корпус фазированной решетки риску (маркером или накJIейкой),
соответствующую нулевой риске образча СО-3. Ес.ци на корпусе уже имеется риска и по-
грешность совпадения с нулевой риской образча составляет +l мм, то в необходимости
нанесения новой риски о,гсутствует.

'7.З,5.5. Установить фазированную решеl,ку на образец СО-2 и найти сигнал от от-
верстия диаметром бмм, анализируя показания (T.D.>.

7 .З.5.6. По шкале образца СО-2 определить угол ввода. Значение угла ввода соответ-
ствует риске на шкаJIе образча СО-2 при максимaшьном эхосигнtчIе от отверстия б мм.

7.3.5.'7. Щля определения угла ввода и точки ввода второй фазированной решетки
выбрать второй канал на вкJIадке <Gates>.

7.3.5.8. Повторить пункты 7 .З .5 .2. - 7 .З .5 .6. для второй фазированной решетки.
7.З.5.9..Щля определения угла ввода и точки ввода стандартных ПЭП выбрать канал

4 на вкладке KGates>. В графе KWave> выбрать KS> для датчиков, использующих поперечную
волну или <С> для датчиков, использу.ющих продольную волну.

7.З.5.10. Повторить пункты 7.З,5.2, - 7.З.5.6. для второй фазированной решетки.
Прtluечанuе: В случае невозможлtосmu вьlполненltя операцuй, опltсанньlх в пункmе

7 . 3 . 5, с л е dуе m з алt е н umь пье з о эл е кmрuч е с кuй пре о бр азов аmе.ц ь.

7.3.6. Определение абсолютной погрешности измерений глубины залегания от-
ражателей пьезоэлектрическими преобразователями и преобразователями на фазиро-
ванной решетке

7.3.6.|. Щля поверки первой фазированной решетки выбрать первый канал во вкJIад-
ке <Gates>.

iфýrl l:iýiefiЁфl!
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7.З.6.2, Перейти во вкJIадку (Beam> и задать следующие параметры. В парап{етре
<Angle> указать значение угла, полученное в пункте 7.З.5.6. данной методики поверки, либо
из паспорта на выбранный пьезоэлектрический преобрчвователь или фазированную рошетку.

Фаt.ý ffi,i:HIs# G!оЬd .
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7.З.6.3. Установить фазированную решетку на образеч СО-3 и найти максима-гtьный
сигнtlл.

7.з.6.4. Установить такое значение (GАl'Е START), чтобы показания KT.D.> соот-
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ветствовiIли радиусу образца СО-3.

qdчry]ФЦ}

фe*E(ITK},

гт;ffi
rБ0_!-lЖ

7.З.6.5. Установить фазированную решетку на образец СО-2 и найти сигнаJI от от-
верстия диаметром бмм, ана.гlизируя показания (T.D.>.

7.З.6.6. Щля поверки второй фазированной решетки выбрать второй канал на вкладке
<Gates>.

].З.6.7. Повторить пункты 7.З.6.1. - 7.3.6.5. д.lrя второй фазированной решетки.
'l.З,6.8. Определить абсолютную погрешность измерений глубины зЕtлегания отража-

телей пьезоэлектрическими преобразователями и преобразователями на фазированной ре-
шетке по формуле:

ЬДr= Дur.uз- Ac.l

где Дсо - действительное значение образца СО-2, мм;
Дчrr,3 - значение измеренное системой, мм;
/Дз- абсолютная погрешность измерений, мм.

7.З.6.9. Абсолютнaш погрешность измерений глубины залегания отрiDкателей пьезо-
электрическими преобразователями и преобразователями на фазированной решетке: при ра-
боте с прямым ПЭП не должна превышать * (0,5 + 0,005,Н) мм; при работе с накJIонным
ПЭП и преобразователем на фазированной решетке не должна превышать + (0,5 + 0,005,Н),
где Н - глубина зiLлегания отрalкателя, мм.

Если требование л. 7.З.6.9. не выполняются, систему признilют непригодной к при-
менению, дальнейшие операции поверки не производят.
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7.3.7. Определение абсолютной погрешшости измерений расстояний датчиком
пути сканера

7.З.7.1. С помощью штtlнгенциркуля измерить ди€lметр датчика пуги.
Определить длину окружности датчика пути по формуле:

I: п,D,
где / - длина окружности датчика п},ти, мм;

D - диаметр датчика пути, измеренный штангециркулем, мм.
7.З.7.2. Установить систему на ровную поверхность. Провести кшlибровку датчика

пути: выбрать пункт меню <Settings> - <Sсаппеr>.

ýdtiingý

ffi Епчlrоппеrrt...

lЁ] цоь,
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ýФryr"r..
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lnEF Ybw фtrl

7.З.7.З. Затем перейти во вкладку <Encoden и нажать накнопку KReset> для сброса

на нуль для начi}ла отсчета.

W,]: '..',
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dfi 500

7.З.7.4. На колесе датчика пути поставить тонкую метку. Произвести один полньЙ
оборот колеса датчика пути, пока метка датчика пуги не соприкоснется с поверхностью. Зна-

чение <Position> (мм) соответствует пути, измеренному системой А6"4.
7,З.7.5. Определить абсолютную погрешность измерений расстояниЙ датчиком пути

сканера по формуле:
ЬДо=Дur,,4-Ач,

где lДl _ значение абсолютной погрешности измерений расстояния датчиком
пути сканера, мм;
Д. - расчётное значение длины окружности датчика пуги, мм;
Дu*4 - значение расстояния, измеренное системой, мм.

7.З.7.6. Абсолютнirя погрешность измерений расстояния датчиком пути сканера не

должнапревышать*2мм.
Если требование п. 7.3.7.6. не выполняются, систему признtlют непригодноЙ к при-

менению, да.гlьнейшие операции поверки не производят

1.00
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Е. Офорrrленпе результчтов пoвepкl!
8.1. Результаты поверки оформ.ltяются протоколом, соýтавJIсЕным в вЕде сво.щой

табlйцы резуJътатов повсрки по ка)l(дому пункry раздела 7 настоящей методикB поверки с
Jлазаяием пр€деJIьяых числоаых значеЕий результатов измер€rтий п кх оценкп по срвяевпю
с предьявлсuиыми трФоваrrиями.

8.2. При положительнь,х результат&( поверки система alвтоidатшческого уJътразвуко-
вого коt троля Rotoscan призtlаЕтся годной к применению и lla $её вьцalЕтся свuдетеIrь€тво о
пов€рке. устацовленной формы.

3вак поверки наноснтся яа свидетельство о поверке в виде ваклейкц и (иlш) отгисм
пов€ритеJьtlоrо клейма.

8.З. Пря отрнцательных результатах поверки cllcтeмa автоматического уJьФазвуко-
воrо коrrФолs Rotoýcan призпlЕтся flепр!!годной к прuмеЕсЕпю и па Ееё вьцаgtся извецеЕие
о вепригодrrости, устаяовленной фрмы, с указilliисм oclloвHbц приtlцн.

Руковомтель лаборатории
ООО (АЕrопрrрсс-Мll А.А. Саlrорукоs


