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настоящая методика поверки распространяется на станции дорожные автоматические метео-
рологические <Вуокса> (да.гlее - станции <Вуокса>) преднiвначенные для автоматических измере-
ний метеорологических параметров: температуры воздуха, температуры поверхности дорожного
ПОЛОТНа И ВЗЛеТнО-ПосаДочньIх полос (далее - ВПП), температуры грунта, относительноЙ влажно-
сТи воздуха, скорости и направления воздушного потока, атмосферного давления, толщины слоя
воды, снега, льда на поверхности дорожного полотна и ВПП, метеорологической оптической
дальности.

Интерва,r между поверками 1 год.
l Операции поверки
Таблица 1

2 Средства поверки
Таблица 2

Наименование операции
Номер

пункта МП
Операции

проводимые при поверке
первичной периодической

Внешний осмотр 6.1 + +
Опробование 6.2 + +
Определение метрологических характери-
стик при измерении:
-атмосферного давления;
-температуры поверхности дорожного по-
лотна и ВПП;
-толщины слоя воды, снега, льда на поверх-
ности дорожного полотна и ВПП;
-температуры грунта;
-температуры воздр(а;
-относительной влажности воздуха;
-скорости и направлениrI воздушного потока;
-метеорологической оптической дальности ;

6.3.1
6.з.2

6.з.з

6.з.4
6.з.5
6.з.6
6.з;1
б.3.8

+

6.з
+

6.з

Подтверждение соответствия ПО ,7
+ +

1.1 При отрицательньгх результатах одной из операций поверка прекраrrlается.

Наименование средства поверки и
вспомогательного оборудования

Метрологические харiжтеристики
диапазон измепений Погрешность, класс

Государственный специальный эталоп
эдиницы скорости воздушного поток€
гэт 150-2012

от 0,05 до 100 йс

от 0 до 360 градусов

Расширеннiш неопределен-
ность (коэффициент охвата

k=2)
(0,00032 + 0,002V) м/с

+ 0,5 градуса
Комплект имитаторов КИ-01 от 20 до 990 об/мин

от 200 до 15000 обlмин
от 0 до 360 градусов

+ 1 об/мин

t 1 юадчс
Теомомето эталонный ЭТс- 100 отминус 196 "С до 660'С + 0,02 ос

Калибратор влiDкности НМК 1 5 Il Чо,33 Vо,'75 Чо,9'l Vo
+ |,3 Vо, ! I,2 Чо, + I,5 Vо,

+ 2,0 То

Термогигрометр ИВА-6Б, модификация
2п отOдо987о х,lЧо

Камера климатическая ТХВ- l 50 от минус б0'С до l00'C Нестабильность поддержа-
нияспогрешностью+2оС



п таблицы 2

2.1 Средства поверки должны иметь действующие свидетельства о поверке.
2.2 !опускается применение других средств поверки с ilнtшогичными или л}пlшими метрологиче-
скими характеристиками.

3 Требования безопасности и требования к квtlлификации поверителя.
3.1 К проведению поверки допускаются лица, прошедшие специtlльное обучение и имеющие

право на проведение поверки, изг{ившие настоящую методику и эксплуатационн},ю документа-
цию (далее Э,Щ), прилагаемую к станциям <<Вуокса>.

З,2 При проведении поверки должны соблюдаться:
-требования безопасности по ГОСТ 12.3.019-80, ГОСТ |2.2.001.0-75;
-требования безопасности, изложенные в экспJryатационной докуN{ентации;
-<Правила технической эксплуатации электроустановок потребителей>;
-<Правила ТБ при эксплуатации электроустановок потребителей>.

4 Условия поверки
При поверке должны быть соблюдены следующие условия:
-температура воздуха, "С от 10 до 40;
-относительншI влФкность воздуха,7о от40 до 90;
-атмосферное давление, гПа от 600 до 1100

5 Подготовка к поверке
Перед проведением поверки должны быть выполнены следующие подготовительные работы:
5.1 Проверка комплектности станции <Вуокса>.
5.2 Проверка электропитания станции <<Вуокса>.

5.3 Подготовка к работе и включение преобразователей и центральной системы согласно Э!
(перед началом проведения поверки преобразователи и центрzIльн€ш система должны работать не
менее 20 минут).

5.4 Подготовка к работе средств поверки и вспомогательного оборулования согласно ЭД.

6 Проведение поверки

ние ицы
Iермостат Quick Cal

отминус 15 "С до 150'С Нестабильность поддержа-
ния с погрешностью * 0,4 "С

Щальномер лазерный Leica DISTO А5

от 0,05 до 200 м

+ 2 мм в диапазоне от 0,05 до
30 м включительно

+ 10 мм в диапшоне от 30 до
200 м

Набор гирь Ez по ГОСТ '7З28-200I отlдоlOкг кJIасс точности 2
Барометр образцовый переносной БОП-
1м-2

от 5 до 1100 гПа t 0,1 гПа

Пинейка - 1000 д по ГоСТ 427-75 от 0 до 1000 мм + 0.2 мм
Комплект поверочный PWAl l отOЧо до 100 7о, +ЗЧо
ШтангенциDкуль ШlIl -400-0. 1 от 0 до 400 мм погрешность t 0,1 мм
Емкости А, Б (приложение Б)
Сильфонньй пDесс
Комплекс ADAM-4000 ,Щиапазоны входньD(

сигнчtлов:
+1В,отOдо20мА

Основные приведенные по-
грешности: по току от 0,05 7о

до 0,2 Чо,,по напряжению от
0,05 ?о До 0,| Чо

ПК типа ноугбук с ПО <Hypel
Terminal>



6.1 Внешний осмотр
При проведении внешнего осмотра должно быть установлено соответствие станции <Вуокса>

следующим требованиям:
6.1.1 Щентрi}льное устройство станции <<Вуокса>, преобразователи, вспомогательное и допол-

нительное оборулование не должны иметь механических повреждений или иньгх дефектов, влия-
ющих на качество их работы.

6.1.2 Соединения в рzвъемах питания центрального устройства, преобразователей, вспомога-
тельного и дополнительного оборулования должны быть надежными.

б.1.3 Маркировка станции <Вуокса> должна быть целой, четкой, хорошо читаемой.

6.2.Опробование
Опробование станции <<Вуокса> должно осуществляться в следующем порядке:
б.2.1 Включите центр.}льное устройство и проверьте его работоспособность.
6.2.2 Проведите проверку работоспособности преобразователей, вспомогательного и дополни-

тельного оборулования станции <Вуокса>.
б.2.3 Контрольнzш индикация должна укaLзывать на работоспособность центрЕrльного устрой-

ства, преобразователей, вспомогательного и дополнительного оборудования.

б. 3. Определение метрологических характеристик
6.3.1 Поверка канirла измерений атмосферного давления с барометрапdи РТВ110 выполняется в

след}.ющем порядке:
б.3.1.1 Поместите барометр РТВ110 в камеру климатическую ТХВ-150.
6.З.|.2 Подкlпочите барометр РТВ110 через комплекс ADAM-4000 к ноугбуку.
б.3.1.3 Присоедините вакуумные шланги сильфонного пресса к барометру PTB1l0 и этtulонно-

му барометру БОП-lМ-2.
6.З.|.4 Вкrпочите барометр РТВ110, барометр БОП-lМ-2 и ноутбlк.
6.3.1.5 Установите значение температуры воздуха в климатической каNdере равное минус 40 "С.

После вьIхода кJIиматшIеской камеры на заданную температуру сильфонньпл прессом последова-
тельно задавайте в барометре PTBI1O и этtчIонном барометре значения абсолютного давления в
пяти точках, равномерно распределенных по диапiвону измерений.

6.3.1.6 Фиксируйте покtвttния барометра РТВ110 на экране норбука, а этаJIонного барометра с
его дисплея.

6.З.|.7 Повторите пункты 4.1.5 - 4.1.6 задаваJI значения температуры равные минус 20 ОС, 0 ОС,

15 ос, 25"с,45 "с, б0 ,с.
6.3.1.8 Вьтчислите абсолютную погрешность измерений атмосферного давления, АР по форму-

ле:

АР=Ризм-Рэт
где, Рэт - значение атмосферного давления, этiIлонное измеренное барометром БОП-lМ-2, гПа,

Ризм - значение атмосферного давления, измеренное барометром РТВ1 10, гПа.
6.3. 1 .9 Погрешность измерений атмосферного давления должна cocTaBJuITb:

l^PlS 0,3 гПа при температуре свыше 15 до 25 ОС включительно;

l^Pl< 0,6 гПа при температуре свыше 0 до 15 ОС включительно и свыше 25 до 40 "С;
|^Р| S 1,0 гПа при температуре свыше минус 20 до 0 ОС включительно и свыше 40 до 45'С;

lДРl S 1,5 гПа при температуре от минус 40 до минус 20"С вкJIючительно и свыше 45 до 60'С.

б.3.2 Поверка Kilнzma измерений температуры поверхности дорожного полотна и ВПП с измерите-
лями параметров дорожного покрытия DRSS11 (далее - датчик DRS511) и измеритеJuIми темпера-
туры дорожного покрытия дистанционными DSTlll (далее - датчик DSTl1l )вьшолIuIется в
след},ющем порядке:
При проведении первичной поверки датчика DRS51 1:

6.З.2.|. Поместите в кJIиматическую камеру ТХВ-150 датчик DRS511 и эталонный термометр.



6.З,2.2. ПоДключите ноутбук (через преобразователь измерительньй) к этi}лонному термометру
этс-100.

6.З.2.З Произведите технологический прогон датчика DRS511 при температуре 20 'С в течении
10 мин.

6.З.2.4. Последовательно задавайте значения температуры в кJIиматической Kaп,Iepe в пяти точ-
ках равномерно распределенньtх по диапазону измерений. Повторите измерения в каждой точке не
менее 3 раз.

6.3.2.5. Фиксируйте покtвания датчика DRS51l на экране станции <<Вуокса>>, покiвtlния эта-
лонного термометра ЭТС-100 на экране ноугбука,

6.3.2.6. Вьтчислите абсолютную погрешность измерений температуры поверхности дорожного
полотна и ВПП, Atno*p по формуле:

Аtпо*р=tпз"_tэ,
гДе tэт - значение ТеМператУры изМеренное ТерМомеТроМ Эталонным ЭТС-100, 'С;

tизм - значение температуры измеренное датчиком DRS511, ОС.

6.З.2.7. Погрешность измерений температуры поверхности дорожного полотна и ВПП при ис-
пользовании датчика DRS51 1 должна удовлетворять условию:

|At |< 0,5,с
При проведении периодической поверки датчика DRS51 1:

6.З.2.8 Подключите термометр эталонный ЭТС-100 и датчик DRS511 через преобразователи
измерительные к ноугбуку согласно схемам приведенным в Э,.Щ.

6.З.2.9 Включите последовательно датчик DRS511 и ноугбук. Проведите проверку функцио-
нitльного состояния датчика DRSS11 согласно ЭЩ.

6.3.2.10 Поместите в термостат Quick Cal (далее - термостат) датчик DRS511 и термометр
эталонный ЭТС-100.

6.З.2.|1 Произведите технологический прогон датчика DRS511 при температуре 20 "С в
течении 10 мин.

6.З.2.|2 Задайте последовательно в термостате значения температуры в пяти точках равномер-
но распределенньIх по всему диапiвону измерений. Повторите измерения в каждой точке не менее
3 раз.

6.З.2.1З На каждой заданной температуре последовательно фиксируйте показания датчика
DRS511 на экране станции <<Вуокса>>, термометра эталонного ЭТС-100 на экране ноутбука.

6.З.2.|4 Вычислите абсолютную погрешность измерений температуры поверхности дорожного
полотна и ВПП, Аtпокр по формуле:

Аtпокр=tиз"_tэт
Где - tизм - ЗНЕtЧОние ТемПератУры измеренное Датчиком DRSS11, оС,

tэт - ЗНоЧ9Ние ТемператУры изМеренное ТерМоМеТроМ эТtIлонныМ ЭТС-100, 'С
6.З.2.|5 Погрешность измерений температуры поверхности дорожного полотна и ВПП при ис-

пользовании датчика DRS5 1 l должна удовлетворять условию:
lAtno*p| < 0,5 ОС.

6,З.2.|6 Поверка канала измерений температуры дорожного полотна и ВПП с измерителями
температуры дорожного покрытия дистанционными DSTl11 осуществJIяется в соответствии с ме-
тодикой поверки МП J\Ъ 2551-0048-2009, госреестр Jф 42591-09.

6,3.2.|'7 Погрешность измерений температуры поверхности дорожного полотна и ВПП должна
удовлетворять условию:

|AtnsTrlr|< 0,9 'С.

б.3.3 Поверка канчrла измерений толщины слоя воды, снега, льда на дорожном полотне и ВПП
с измеритеJuIми параметров дорожного покрытия DRS511 (да_гlее - датчик DRS511) и преобрiвова-
телями параметров дорожного покрытия дистанционными DSC211 (даrrее - преобразователь
DSC211) выполняется в следующем порядке:

6.З.3.| Подготовьте емкость Б (приложение Б).



6.3.3.2 Установите емкость над датчиком DRS5l1. Места соприкосновения емкости с поверх-
ностью датчика герметизируется.

6.З.3.З Подключите датчик DRS511 (через преобразователи измерительные) к ноутбуку со-
гласно cxeм{lм приведенньrм в Э,.Щ.

6.З.З.4 Запустите ПО <Нуреr Теrmiпаl>. Все используемые далее команды вводятся с клавиату-
ры ноугбука, а ответные сообщения отображаются на его экране.

6.З.З.5 Откройте линию. Проведите проверку конфигурации, функцион.lJIьного состояния и
настройки датчика DRS511 в соответствии с ЭД.

6,З.3.6 Подготовьте к работе линейку.
6.3.З.7 Заполните емкость водой с толщиной слоя равной 1 мм.
6.3.3.8 Нанесите на линейку индикатор <Водочувствительнiul паста Владыкина>.
6.З.З.9 Проведите измерения толщины слоя воды датчиком DRS511 и линейкой.
6.3.3.10 Фиксируйте измеренные значения линейки с её шка_пы, а датчика DRS5l l с экрана но-

утбука.
6.3.3. 1 1 Проведите измеренпя 2 раза.
6.З.З.12 Занесите измеренные значения толщины слоя воды в протокол.
6,З.З.|З Повторите измерения, согласно п.п. 6.3.3.7-6.З.3.|2, заполняя емкость водой с толщи-

ной слоя равной 2 мм, 5 мм, 8 мм.
6.З.3.I4 Повторите измерения, согласно п.п. 6.3.3.7-6.З.З.|2, заполняя емкость заранее заготов-

ленным снегом с толщиной слоя равной 1мм, 2 мм, 5 мм, 8 мм.
6.3.3.15 Повторите измерения, согласно п,п. б.3.3.7-6.3.З.I2, заполняя емкость заранее изготов-

ленным льдом с тохщиной слоя равной 1 мм, 2 мм, 5 мм, 8 мм .

6.3.3.16 Вычислите абсолютную погрешность измерений толщины слоя воды, для датчика
DRS511, АНrод' по формуле

АНrооr,=Н".r_Нr,
Где - Нr.r - значение толщины слоя воды измеренное датчиком DRS511, мм,

Нr, - значение толщины слоя воды эт€lлонное, измеренное линейкой 1000 д, мм
6.З.З.17 Вьrчислите абсолютную погрешность измерений толщины слоя снега, для датчика

DRS511, AH.r..u по формуле
АН.r...=Н"."_Нr,

Где - Н"." - значение толщины слоя снега измеренное датчиком DRS511, мм,
нэт - зн&ч€ние толщины слоя снега эталонное, измеренное линейкой, мм

6.3.3.18 Вьтчислите абсолютную погрешность измерений толщины слоя льда, для датчика
DRS511, АНп"дч по формуле

АНпrдч=Н"r"_Нr,
Где - Н"." - значение толщины слоя льда измеренное датчиком DRS511, мм,

Нэт - ЗНОЧеНИе ТОЛЩИНЫ СЛОЯ ЛЬДа ЭТi}ЛОННОе, ИЗМеРеННОе ШТZlНГеНЦИРКУЛеМ, ММ
6.З.З.19 Погрешность измерений толщины слоя воды для датчика DRS511 должна

удовлетворять условию:
|АНrо*,|( 0,5 мм;

6.З.З,20 Погрешность измерений толщины слоя снега для датчика DRS511 должна
удовлетворять условию:

|ДН."..ч|( 0,5 мм;
6,З.З.2l Погрешность измерений толщины слоя льда для датчика DRS511 должна

удовлетворять условию:
|AHn"ou|( 0,5 мм;

6.З,З.22 Поверка канала измерений толщины слоя воды, снега, льда на дорожном полотне и
ВПП с преобразователями параметров дорожного покрытия дистанционными DSC211 осуществ-
JIяется в соответствии с методикой поверки МП Ns2551-0130-2014, госреестр 58495-14.

6,3.3.2З Погрешность измерений толщины слоя воды дJuI преобразоватеJuI DSC211 должна
удовлетворять условию:



lAHroo,I( 0,4 мм;
6.з.3.24 Погрешность измерений толщины слоя снега для преобрrвователя DSC211 должна

удовлетворять условию:
|AH."..u|( 0,4 мм;

6.З.З.25 Погрешность измерений толщины слоя льда для преобразователя DSC21I должна
удовлетворять условию:

|AHnooul( 0,4 мм;

6.3.4 Поверка канала измерений температуры грунта с термометрами сопротивления DTSl2G
выполняется в следующем порядке:
При проведении первичной поверки:

6,З.4.|. Поместите в кJIиматическую камеру ТХВ-150 термометр сопротивления DTS12G иэта-
лонный термометр ЭТС- 100.

6.З.4.2. Подключите ноутбук (через преобразователь измерительньй) к этчlJIонному термометру
этс-100.

6.З.4.З Произведите технологический прогон термометра сопротивления DTS12G при
температуре 20 ОС в течении 10 мин.

6.З,4.4. Последовательно задавайте значения температуры в кJIиматической камере в пяти точ-
ках равномерно распределенньж по диапазону измерений. Повторите измерения в каждой точке не
менее 3 раз.

6,3.4.5. Фиксируйте покuвания термометр сопротивления DTS12G на экране станции <<Вуокса>>,

покiвания этtlлонного термометра на экране ноутбука.
6.З.4.6, Вычислите абсолютную погрешность измерений температуры грунта, At.pyn, по

формуле:
Аtгрукг=trзм _tэт

ГДе - tизм - ЗН&ЧеНИе ТеМПеРаТУРЫ ГРУНТа ИЗмеренное термометром сопротивления DTSl2G, ОС,

tэт - Зн&ч€ние Температуры Грунта эталонное, ос

6.З.4.'l. Погрешность измерений температуры грунта при использовании термометра сопротив-
ления DTS12G должна удовлетворять условию:

|At*y*| < (0,08 + 0,005.|t|)oC где, t - измеренное значение температуры

При проведении периодической поверки:
6.3.4.8 Подключите термометр этirлонный ЭТС-100 и термометр сопротивления DTS12G (через

преобразователи измерительные) к ноугбуку согласно cxeмtlм приведенньгм в Э.Щ.

6.З.4.9 Включите ноугбук. Проведите проверку функционального состояния термометра со-
противления DTS12G согласно Э,Щ.

6.3.4.10 Поместите в термостат Quick Cal (далее - термостат) термометр сопротивления
DTS12G и термометр эталонный ЭТС-100,

6.З,4.t1 Произведите технологический прогон термометра сопротивления DTS12G при
температуре 20 ОС в течении 10 мин.

6.З.4.|2 Последовательно задавайте значения температуры в термостате в пяти точкzlх равно-
мерно распределенньгх по диапчвону измерений.

6.3.4.13 На каждой зшанной температуре последовательно фиксируйте показания термометра
сопротивления DTSI2G с экрана станции <Вуокса>>, термометра этiIлонного ЭТС-100 на экране
ноlтбука.

6.З.4.|4 Вычислите абсолютную погрешность измерений температуры грунта, Atrpy,r. по

формуле:
Аtгрунт = tизм- tэт

Где - tизм - ЗНёЧение теМпераТУры ГрУнта иЗМеренное терМоМетроМ сопроТиВления DTSl2G, оС,

tэт - Зночение температуры Грунта эталонное, ос



6.3,4.15 Погрешность измерений температуры грунта при использовании термометра сопро-
тивления DTS 12G должна удовлетворять условию:

|At"r".| < t (0,08 + 0,005.|t|)'C,
где t - измеренное значение температуры

6.3.5 Поверка канzrла измерений температуры воздуха с измеритеJuIми влiDкности и температу-
ры НМР155 (да.гlее - измеритель НМР155) выполняется в следующем порядке:
При проведении первичной поверки:

6.3.5.1. Поместите в климатическую камеру ТХВ-150 измеритель НМР155 и этЕuIонный термо-
метр ЭТС-100.

6.З,5,2. Подключите ноутбук (через преобразователь измерительный) к этаJIонному термо-
метру. Произведите технологическиЙ прогон измерителя НМР155 при температуре 20 ОС в
течении 10 мин.

6.3.5.З. Последовательно задавайте значения температуры в кJIиматической Kal\,repe в пяти точ-
ках равномерно распределенньIх по диапазону измерений. Повторите измерения в каждой точке не
менее 3 раз.

6.З.5.4. Фиксируйте показания измерителя НМР155 на экране станции <<ByoKcD>, показания
этzlлонного термометра на экране ноутбlка,

6.3.5.5. Определите абсолютную погрешность измерений температуры воздуха, АТ ОС, по фор-
муле:

AT=Trr-Tn."
ГДе - Тэ, - значение ТемператУры ВозД)D(а эта:rонное, оС

Т"." - значение температуры воздуха измеренное измерителем НМР155, ОС.

6.3.5,б. Погрешность измерений температуры воздуха при использовании измеритеJuI НМР155
должна удовлетворять условию:

l^T| < (0,226-0,0028 t) ОС, в диапzвоне от минус 50 до 20 "С включительно;

l^Tl< (0,055+0,0057 0 ОС, в диапазоне свыше 20 до б0 'С.
Где t - измеренное значение температуры

При проведении периодической поверки:
6.З.5.'| Поместите в термостат измеритель НМР155 и эталонный термометр ЭТС-100.
6.3.5.8 Подкrпочите ноутбук (через преобразователь измерительньй) к этаJIонному термомет-

ру ЭТС-100.
6.3.5.9 Последовательно задавйте значения температуры в термостате в пяти точках равно-

мерно распределенных по диzlпtвону измерений.
6.3.5.10 Фиксируйте показания измерителя НМР155 на экране станции <<Byoкca>>, этtIлонного

термометра на экране ноугбука.
б.3.5.11 Повторите измерения в каждой точке не менее 3 раз.
6.З.5.|2 Вьтчислите абсолютную погрешность измерений температуры воздуха, АТ ОС, для из-

мерителя HMPI55 по формуле:
АТ=Тrr-Т"."

Где - Тэ, - значение температуры воздlха этшIонное,
Tn." - значение температуры воздуха измеренное измерителем НМР155.

6.3.5.13 Погрешность измерений температуры воздуха при использовании измерителя НМР155
должна удовлетворять условию:

l^Tl < (0,226-0,0028 t) 'С, в диапазоне от минус 50 до 20 "С вкJIючительно;

l^Tl < (0,055+0,0057 0 
ОС, в диапазоне свыше 20 до 60 ОС,

где t - измеренное значение температуры

б.3.б Поверка канала измерений влЕDкности воздуха с измеритеJIями влiDкности и температуры
НМР155 (даllее - измеритель НМР155) выполняется в следующем порядке:

При проведении первичной поверки:



б.3.б.1. Поместите в кJIиматическую Ka]vlepy ТХВ-150 измеритель НМР155 и термогигрометр
ивА-бБ.

6.З.6.2. Последовательно задавайте значения относительной влажности возду(а в пяти точкrж

равномерно распределенньIх по дичlпzlзону измерений. Повторите измерения в каждой точке не
менее 3 раз.

6.З.6.З. Фиксируйте пок.вания измеритель НМР155 на экране станции <<Вуокса>>, а эталонные
значения влiDкности снимайте с помощью термогигрометра ИВА-бБ.

6.3.6.4. Вьгчислите абсолютною погрешность измерений влажности воздуха, ЬН Чо, по форму-
ле:

АН=Н"rr-Нr,
где - Нr, - значение влЕDкности воздуха этitлонное, измеренное термогигрометром ИВА-6Б;

Н"." - значение влiDкности воздуха измеренное измерителем НМР155.
6.4.6.5. Погрешность измерений влажности воздуха при использовtlнии измерителя НМР155

должна удовлетворять условию:
|^H|S З Чо в диапазоне от l Чо до 90 7о включительно,

|^H|S 4 7о в диапазоне свыше 90 Чо до |00 Чо.

При проведении периодической поверки:
6.3.6.6 Поместите в приемное отверстие калибратора влiDкности НМК15 (далее калибратор)

измеритель НМР155.
6.З.6,'7 Последовательно помещайте в растворы солей (NaCl, KzSO+) эталонной влalкности ка-

либратора измеритель НМР1 55.

6,3.6.8 Последовательно вьцерживайте в каждой из солей измеритель НМР155 в течение 2-4
часов.

6.3 .6.9 Проведите измерения влФкности измерителем НМР 1 55.

б.3.6.10 Фиксируйте покщ:lния измерителя НМР155 на экране станции <<Вуокса>>, а эталонные
значения влzDкности снимите с таблицы калибратора.

6.3.б,11 Вычислите абсолютную погрешность измерениЙ влажности воздуха, АН 7о, при ис-
пользовании измерителя НМР155 по формуле:

АН=Н"."-Нr,
гДе - Нr, - Значение Влажности Возд}ха эталонное,

Hn." - значение влaDкности воздуха измеренное измерителем НМР155.
6,З.6.12 Абсолютн.ш погрешность измерений влажности воздуха при использовании измерите-

ля НМР155 должна удовлетворять условию:
|^HlS З Чо ь диапазоне от | Чо до 90 7о вкJIючительно;

|^Н| S 4 Чо в диапазоне свыше 90 То до |00 Чо.

б.3.7 Поверка канzrла измерения скорости воздушного потока с преобразователями скорости
воздушного потока WAA151/252 выполняется в соответствии с методикой поверки Jtlb 2551-0081-
2012, госреестр N9 53158-13.

6.З.'7.1Погрешность измерений скорости воздушного потока должна удовлетворять условию:
|AVwлars rlzsz| < * (0,4 + 0,035,V),

где V - измереннiul скорость воздушного потока
6.3.'7.2 Поверка канала измерения направления воздушного rrотока с преобразователями

направления воздушного потока WAV1511252 вьлполняется в соответствии с методикой поверки
J\Ъ 2551-0085-201-2, госреестр }lb 53215-13.

6.З.'l,З Погрешность измерений направления воздушного потока должна удовлетворять усло-
вию:

|AVwHvrs lz zsz| < 3 градуса
6.3.'7.4 Поверка канала измерения скорости и направления воздушного потока с преобрtr}ова-

телями скорости и направления воздушного потока ультр.ввуковыми WMT700 осуществляется в

соответствии с методикой поверки Ns 242-0О83-2012, госреестр Nч 50509-12,
6.3.'l .5 Погрешность измерений скорости воздушного потока должна удовлетворять условию:



|AVwMTzoo|< 0,2 м/с, в диапазоне от 0,1 до 7 м/с включительно,
|БVwмтzоо| ЗЗ Чо в диапЕвоне свыше 7 до'l5 Mlc.

6.3.'7.6 Погрешность измерений направления воздушного потока должна удовлетворять усло-
вию:

|AVwMTToo|< 2 гралуса
6.3.8 Поверка канала измерения метеорологической оптической да.пьности с нефелометрап,rи

PY,/DI2|22 осуществляется в соответствии с методикой поверки J\Ъ 2551-00'16-20|1, госреестр Jr,lb

482,72-IL.
б.3.8.1 Погрешность измерений метеорологической оптической дальности должна удовлетво-

рять условию:
lБLpwnrzzzl S5 Чо

6.3.9 Поверка комплексньгх каналов измерений:
6.3.9.1 Поверка канала измерений атмосферного давления, скорости и направления воздушного

потока, температуры и относительной влчDкности воздуха и количества осадков с метеостанциями
автоматическими WXT520 осуществJuIется в соответствии с методикой поверки МП 2551-0|26-
2014 <Метеостанции автоматические WXT520>, госреестр }lb 40333-14.

6.З.9,2 Погрешность измерений атмосферного давления должна удовлетворять условию:
|^PlS 0,5 гПа при температуре свыше 0 до 30 "С включительно;

|^Р| S 1,0 гПа при температуре от минус 52 до 0 ОС включительно и свыше 30 до 60'С;
6.З.9.3 Погрешность измерений скорости воздушного потока должна удовлетворять условию:

lДVlS + 0,5 м/с в диапtвоне от 0,2 до l0 м/с включительно;

|6VlS 5 ?о в диапазоне свыше 10 до 60 йс
6.З.9.4 Погрешность измерений направления воздушного потока должна удовлетворять усло-

вию:

|АV|s 3 гралуса
6,3.9.5 Погрешность измерений температуры воздуха должна удовлетворять условию:

l^Tl< 0,3ОС в диапазоне от минус 52 до 20"С включительно;

|ЛТ|s 0,4ОС в диапzвоне свыше 20 до 40"С включительно;

|AT|s 0,7"С в диапазоне свыше 40 до 60'С
6,3.9.6 Погрешность измерений относительно влаэкности воздуха должна удовлетворять усло-

вию:

|АН| s ЗЧо в дпалазоне от I до 90Чо вкJIючительно

|ПН|s 5Чо в диапазоне свыше 90 до |00Чо

6.З.9.'7 Погрешность измерений количества осадков должна удовлетворять условию:
|nM|s (0,2+0,05.М) мм, где М - измеренное количество осадков

7 Подтверждение соответствия прогрaммного обеспечения производится в следующем поряд-
ке:

7.1 Проверьте пломбировку блока центрального устройства по схеме пломбирования, укшан-
ной в формуляре <Станции дорожные автоматические метеорологические <Вуокса>>.

'7.2 Идентификация встроенного ПО (RWS> осуществJIяется путем проверки номера версии.
Соединитесь с станцией <Вуокса> через интерфейс связи с помощью коммерческой программы
<HyperTerminal>>, параметры соединения укiвalны в ФО <Станции дорожные автоматические ме-
теорологические <Вуокса>>. После установки соединения на экране ПК отобразиться назв€lние и
номер версии ПО <RWS>.

7.3 Результаты идентификачии программного обеспечения считают положительными, если
номер версии ПО <RWS>> соответствует номеру версии приведенному в таблице 3.
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Таблица 3

Вид проверки Результат проверки

Определение номера версии
(идентификационного номера) ПО <RWS>

,7.0l

8,Оформление результатов поверки
8.1 Результаты поверки оформляют в протоколе, форма которого приведена в Приложении А.
8.2 При положительньD( результатах поверки оформляют свидетельство о поверке установлен-

ного образца. Знак поверки наносится на корпус телеметрического шкафа
8.3 При отрицательньж результатах поверки оформляют извещение о непригодности установ-

ленного образца.
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Приложение А
Форма протокола поверки

Станция <Вуокса> заводской номер
Дата ввода в эксплуатацию (_>)_20_года

Результаты поверки
1. Внешний осмотр
1.1 Замечания
1.2 Вы

2. Опробование
2.1Замечания

3. Опрелеление метрологических характеристик станции <<Вуокса>>.

3.1 Погрешность измерений температуры воздуха.
3. 1. 1 Результаты измерений
3.1.2 Вы
3.2 Погрешность измерений
3.2. 1 Результаты измерений

относительной влажности воздуха.

з.2.2в
3.3 Погрешность измерений скорости воздушного потока.
3.3. 1 Результаты измерений
3.3.2 Выводы
3.4 Погрешность измерений
3.4. 1 Результаты измерений

направления воздушного потока.

3.4.2в
3.5 Погрешность
3.5.1 Результаты

атмосферного давления.измерении
измерений

3.5.2 Выво
3.6 Погрешность измерений
3.6. 1 Результаты измерений

метеорологической оптической да-пьности.

3.6.2 Выводы
3.7 Погрешность измерений температуры поверхности дорожного полотна.
3.7. 1 Результаты измерений

3.8 Погрешность измерений толщины слоя воды, снега, льда на дорожном полотне.
3.8. l Результаты измерений
3.8.2 Вы
3.9 Погрешность измерений
3.9. 1 Результаты измерений

температуры грунта.

3.9.2 Вы
4.0 Результаты идентификации прогр.lп{много обеспечения

На основании полу{енных результатов станция <Вуокса>> признается:

Поверитель
Подпись

<( >> _20_года..Щата поверки

Фио.
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Приложение Б.

,Щля проверки диапшона и определения погрешности измерений толщины слоя воды, снега,
необходимо использовать две емкости:

Емкость Д - представляет собой парirллелепипед с дном, выполненныЙ из пластика, размеры
емкости 100Х100Х30 мм. Емкость А служит для подготовительньIх работ, а именно дJuI подготовки
льда.

Емкость Б _ представJuIет собой параллелепипед без дна, выпоJIненныЙ из пластика, размеры
емкости 200*200*50 мм. Емкость Б служит вспомогательным средством дJIя проверки диапЕвона и

определения погрешности измерений толщины слоя воды, снега, льда. Емкость устанавливается
над датчиком DRS511, места соприкосновения емкости с поверхностью датчика герметизируется

для избежание протечек и емкость зtlполняется водой, снегом или льдом до необходимого уровня.
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