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Вводная часть
Настоящая методика распространяется на комплексы фото-видеофиксации нарушений

П!Щ кСтрелка-360> (далее tIо тексту комплексы) и устанавливает объем и методы первичной
и периодических поверок.

изготовители комплексов :

Общество с ограниченной ответственностью <Корпорачия кСтрой Инвест Проект М>
(ООО кКорпорация кСтрой Инвест Проект М)), ИНН 7708568820

Юридический адрес: |07497,г. Москва, ул. МонтажнчuI, дом 9, строение 1, этаж 3

Телефон: +7(495)607 8З2З
Факс: +7(495) 607 06 67

Общество с ограниченной ответственностью кСистемы передовьIх технологий) (ООО
кСистемы передовьrх технологий )), ИНН 7 7 0 59 5 57 7 I

Юридический адрес: 140000, Московская область, г. Люберчы, ул. Котельническzul,
дом 8 <<А>>, ком. Ns 13

Телефон: +7(495) 608 12 70
Факс: +7(495) 608 12 70
Интервал между поверкап,rи - два года.

1 Операции поверки
1.1 При проведении поверки должны быть выполнены отrерации, указанные в

таблице 1.

1.2 Последовательность проведения операций должна соответствовать порядку,

ук,ванному в таблице 1.

Таблица 1

2 Средства поверкп
2.1 При проведении поверки должны применяться средства поверки, )жазанные в

таблице 2.

Наименование операций Номер
пункта

методики

Проведение операции при:

первичнои периодической

Внешний осмотр 6.1 + +

Опробование 6.2 + +

опDеделение метрологических хаDактеристик
- определение погрешности определениJl
кооDдинат

6.3.1 + +

- определение абсолютной
погрешности синхронизации шкЕlлы
времени комплекса относительно
национalльной шкалы времени
UTC(SU)

6.з.2 + +

- определение погрешностей
определениJI расстояний до объекгов в

двюкении

6.з.з + +



Таблпца2
Nэ пункта
методики
поверки

Наименование рабочих эталонов или вспомогательньrх средств поверки;
номер доку]!(ента, реглЕlп,{ентирующего технические требования к рабочим
этztлонам или вспомогательным средствам; разряд по государственной
поверочной схеме и (или) метрологические и основные технические
характеристики средства поверки

6.з.l GNSS-приемник спугниковый геодезический многочастотный ALPHA-
Gзт
рег. N9 40861-09, (пределы допускаемой абсолютной погрешности
измереная дJмны базисав плане + 3,(10+1.0,10-6,D)

6.з.з Рулетка измерительнЕuI метztJIлическшI2 класса по ГоСТ 7502-98, 50 м
2.2 Применяемые при поверке средства измерений должны быть поверены,

исправны и иметь действующие свидетельства о поверке.
2.3 .Щопускается использование других этttлонньD( средств измерений, не уступающих

по точности укzrзанным в таблице 2.

2.4 Вспомогательные средства поверки приведены в таблице 3

Таблица 3

Наименование вспомогательного средства поверки обозначение
Пепеносной компьютеD
Метки дорожные (имlrгирующие объект фиксации) или
конmольное Тс
Тренога (кроншtтейн) для установки л:верного дaлльномера

3 Требования к квалификации поверителей
3.1 К проведению поверки могут бьrгь допущены лица, аттестованные в качестве

поверителей, имеющие высшее или среднее техническое образование, ознакомленные с

данной методикой поверки, руководством по эксплуатации поверяемого комплекса и
используемыми средствами поверки.

4 Требования безопасности
4.| Во время подготовки к поверке и при ее проведении необходимо собrподать

доро)rсrого движениrI, прtlвила техники безопасности и производственной санитарии в
электронной промышленности, прtlвила техники безопасности при экспJryатации

элекгроустtlновок и требовшrия, устiшовленные технической докулtентацией на используемые
при поверке образцовые и вспомогательные средства поверки.

5 Условия поверки
При проведении поверки должны соблюдаться следующие условия:
5.1 Поверка производится при условиях:
- температура окружtlющего воздуха от минус 40 ОС до 50 ОС,

- относительн,ш влtIжность от 30 до 80 О/о,

- атмосферное давление от 84 до 106 кПа.
5.2 Поверка производится аккредитованными организациями в установленном

порядке.

6 Проведение поверки
6.1. Внешний осмотр
6.1.1 Отсутствие деформаций и трещин корпусов модулей.
6.1.2 Щелостность пломб, соответствие заводского номера, ука:}анному в паспорте

(формуляре).



Резупьтаты поверки считать положительными, если нет механических повреждений,
места нанесений пломбы не tIовреждены, заводской номер соответствует укшанному в
паспорте (формуляре).

В противном слуIае комплекс бракуется и направJuIется в ремонт.

6.2 Опробование
6.2.I Опробование работы комплекса вкJIючает проверку его работоспособности и

идентификацию ПО в режиме поверки.
Привести в рабочее состояние комплекс и перевести в режим поверки согласно

руководству по экспJryатации.
На экране модуJIя отображения проверить наличие фиксации объектов и

сопутствующие данные.
Перейти в вкJIадку кидентификационные дzшные), в появившемся окне сверить

идентификационные признаки ПО с приведенными в таблице 4.

Результаты поверки по дtlнному пункту считаются положительными, если fiа экране
модуJuI отображения передаётся фотография и сопутствующие данные по транспортному
средству. Идентификационные признаки ПО соответствуют приведенньпu в таблице 4.

Таблица 4

В противном слупе комплекс бракуется и направJuIется в ремонт.

6.3 Определение метрологических характеристик
6.3. 1 Определение погрешности определения координат
Установить метку дорожную или контрольное ТС вдоль проезжей части, так, чтобы ТС

с устaновленным комплексом имело возможность проезда мимо контрольного ТС или метки
для фиксации.

Расположить tlHTeHHy GNSS-приемника спутникового геодезического многочастотного
ALPHA-G3T рялом с меткой дорожной (на расстоянпп I0+2 см) или в салоне контрольного
тс.

Идентификационные данные (признаки) Значение
Идеrrгификационное наименование По Strelka360
Номер версии (идекгификационный номер) ПО Не ниже з.00.0l

Щифровой идентификатор ПО (кокгрольнiля сумма
исполЕяемого кода)
Алгопитм вычисления илеrrтификатооа По



Провести измерения GNSS-приемником спугниковым геодезическим многочастотным
ALPHA-G3T в течение 30 минуг. Определить координаты по результатztм измерений в
соответствии с руководством по эксплуатации.

Одновременно с этими провести измерениJI коор.щIнат дорожной метки ипи
контроJьного ТС с помощью комплекса кСтрелка-360> следующим образом.

Перевести комплекс в режим поверки.
Не менее 5 раз проехать на ТС с установленным комплексом мимо контроJIьного ТС

или дорожной метки, фиксация комплексом проводится в автоматическом режиме.
Снять даЕные с комплекса, убедиться, что в пакете данньrх по каждому проезду

имеется фотография распознанного номера ТС, панорzlмнчш фотография и фотография ТС с
сопутствующими данными.

Усреднить значения координат, фиксируемьIх комплексом, не менее чем по 5 отсчета"тrл.

Определить систематическую составляющую погрешности определения координат по

формулам (1), (2), нЕlпример, дJuI координаты В (широты):

/B(j) _ B(j) - B(j)"", (1)

rNdB=+.l,zBril. (2)N 7J 
w/)

где В(j)о-значеЕие координаты В вj-ый момент времени, угл. сек, определенное
приемником геодезическим;

B(il - значение коордиЕаты В в j-ый момент времени, угл. сек, определеннiul
комплексом;

N- количество измерений.
Аналогичньпл образом определить систематическую составJuIющую погрешности

определения координаты L (лолготы).
Определить среднее квадратическое откJIонение (СКО) слуrайной составл.пощей

погрешности определениrI широты и долготы по формулам (З), (4) В (широты):

(3)

(4)

8.4.2.6 Перевести значения погрешностей определения координат в плане (широты и долготы)
из угловьтх секунд в метры по формулам (а), (5).

- дJU{ широты:

ДВ(м)= ar2|"
вI

.ДВ(уzл.с), (5)

- дJUI долготы:

ДL(м): ar:l"

(1-e'sin'

(6)

ZrbBcil-aBf
j=]

|r brril- dLr

воS

(1- е' sin'
где а-бопьшая полуось эллипсоида, м;

.ДL(уzл, с),



е - первый эксцентриситет эллипсоида;
1" : 0,00000484813681 1095359933 ралиан (аrс l ").

Определить погрешности (по уровню вероятности 0,95) определения координат
(широты и долготы), в соответствии с формулами (7), (8):

П в =t(ав| + zo r).
Пr=+(|аr|+2о,).

Результаты поверки считать положительными если значения погрешностей
определения координат по каждой координатной оси находятся в пределах *3 м.

В противном спуIае комплекс бракуется и направJuIется в ремонт.

6.3.2 Определение абсо.гпотной погрешности синхронизации шкtlлы времени комплекса
относительно национальной шкалы времени UTC(SU)

6.З.2.1, Определение абсолютной погрешности синхронизации шкaлы времени
комплекса относительно национа-пьной шкaлы времени UTC(SU) с помощью этЕlлонного
приемника сигнtlлов глобальньтх навигационньIх спутниковьIх систем ГЛОНАСС/GРS.

6.З.2.|.l Подключить этЕlлонньй приемник к СОМ-порту персонttльного компьютера с
предварительно установленным прогрaммньш обеспечением (например Terminal) дJuI вывода
на экрtlн значений текущего времени. Включить эталонньй приемник в соответствии с его
инструкцией по экспJryатации и добиться появления на экране значения времени UTC(SU)
(т,).

6.З.2.|.2 Зафиксировать комплексом экран компьютера с эталонныrrл UTC временем
таким образом, чтобы на экране четко отображалось время.

6.З.2.|.З Рассчитать абсолютную погрешность синхронизации шкitлы времени
комплекса относительно национа-шьной шкzlлы времени UTC(SU), rштывЕul временные пояса,
по формуле:

АТ: Тк - Тэ
где: Тк - текущее время комплекса.

Повторить п.п 6.3.2.1.2 - 6.З.2.|.2 gе менее 5 раз.

6.З.2.2 Определение абсолютной погрешности синхронизации шкЕtлы времени
комплекса относительно Еациональной шкалы времени UTC(SU) с использовilнием NTP-
серверов

Установить соединение с NTP сервером с помощью переносного компьютера.
Убедится, что задержка delay (d) при передаче сигнала по протоколу NTP фиксируется

переносным компьютером.
.Щля фиксации этtlлонного и измеренного времени на одном мониторе произвести видео

съемку комплексом экрана компьютера с отображаемым эталонным UTC(SU) временем не
менее 5 с.

Рассчитать погрешность синхронизации для кtDкдого кадра видеозtlписи по формуле.
АТ: Т*;- Т пкi- dil2
где, Т*1- текущее время комплекса;

Т пкl- ТеКУЩее ВРеМЯ КОМПЬЮТеРа;
di- тек/щiш задержка delay, опредеJIяемЕUI протоколом NTP;
i - номер кадра.

(7)

(8)



6.3.2.З Р€зуrlьтагн проверкr счпгать поло]штельЕымн, есrrп погрецrностя
сf,нхровизаIшв ЕжомIýя в предаIФ( + 2 с.

В црсrгпввом сlrучае комплекс бракуеrся Е вапIввJпетýs r ремоЕт.

6.З.3 ОпределеЕIrе погрсшlостЕ опредслсвпя расстояtця до обь€кта в двюк9ЕЕя
Прrrвссгп комплскс в рбочес состояпие согласflо р}товодству по экспJrуатащц,

псревести комllлскс в ре)кIм ltoB€pкll.
Устаповкь мsтку дорrоt]ло ЕJпl tФ!.троrьное ТС перед аЕгомобЕлем, ца которм

устаrовлеЕ коItatlлекс, Еа рассmяutrr 5-10 меФов. Првесrs коЕгроJБsое lвмеревпе

расстоrппя Sjl от впдео iiо.ryJlя до метки дорхяой с пошощю рупспоi.
Измеркгь расстояtпе до llеткп дорожцой комшrексом sli
Рассцrгать погрешосБ f,змерецкý рассюявllя по фрмуле (l0)
ДS=Sr-S"r ( l0)
огъехать вазад ва авmмобиле па lG20 irегрв.
Прв€сти коЕтршвое !зм€реrrие расстоrшяя sэ2 ог вIцео rrо.ауля до Meтrci доршlой с

помощью рулсткп.
Измеркь расстояше до меткя доржпой коiшлексом S2;
рас.rll:таrь погр€rдвостъ lвмереЕвf, расстояsпя по фрмуле (l l )
AS=S:-ý* (l l)
Повторrгь операrппr дц кахдого вЕдео rdo.ry!ц.
Результагы прв€рtG с!пrтать положитеtъЕымt, есrш погрешаостrl изriерешй

рас€тояп{я до riсткя дорr(пой Еsходяrcя Е цределах + l м.
В протшвом сrrучае коrшлекс бракусгся Е папрrвJцsтся в ремоЕт,

7 Офорrlлепlе рсзультlтоr поверш
7.1 На комIцекс, пршедrцrrИ поверку с положптегыlцмв рgзуrьтатмп, вцдаgгся

свЕдстсльсtво о поверкс по уставовлсЕ8ой фрме. Зtrл пов€ркх ЕаRосктся Еа
свЕдетеIъcIво о повсркс.

7.2 При отlщ8rелыъо( рзуlrьтаmх поверкя KoMImeKc к црrO{евеЕию Ес
допусrssтýr и Еа flек) вцдаsтс, швещсЕис о sсtrрпюдоств по устаяовJIеIвоfi фрме с
указ8ваем прЕшrы Еепрllгодlостl.

Начашвпк Щеггр всIЕ[шiЕй rr поr€ркй
средсгв взмеревЕй ФГУП (ВНИИФТРИ) А.В. Ацрелев


