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1. ввЕдЕниЕ
1.1. Настоящая методика поверки распространяется на акселерометры
трехкомпонентные цифровые скважинные АТЦС-01 (далее АТЦС-01) и определяет
методы и средства первичной и периодической поверки
|.2. Перед началом работы необходимо ознакомиться с настоящей методикой поверки,
эксплуатационной документацией на АТЦС-01. техническим описанием средств
измерений и оборулования, используемых при проведении поверки.
1.3. В тексте настоящей методики поверки использованы ссылки на след},ющие
нормативные докуI!{енты :

- ГОСТ 8.577-2002 ГСИ. <Госуларственная поверочнчuI схема для средств измерений
линеЙньrх ускорениЙ и плоского угла при угловом перемещении твердого тела);
- ГОСТ Р 8.852-2013 <ГосуларственнЕuI система обеспечения единства измерений.
Госуларственнtш поверочнiш схема для средств измерений единиц длины, скорости,
ускорения и плоского угла для сейсмометрии>.
|.4. В тексте сокDашенияllL,Ul L,аммы иUllоJlь

Эталонная установка ДЦ-3 Установка ДЦ-3 из состава Госуларственного первичного
специального эт€lлона единиц линейного ускорения и
плоского угла при угловом перемещении твердого тела
ГЭТ 94--41 (8,0-250 м/с2; 0,5-30 Гц; S=2,10-a; О=5,10-а)

Эталонная установка НЦ-З Установка НЦ-3 из состава Госуларственного первичного
специаJIьного этilлона единиц линейного ускорения и
плоского угла при угловом перемеtцении твердого тела
ГЭТ 94-{1 (10-4 до 10 Mic2; 0,05-30 Гц; S =10-6...1,10-З;
о=5.10-6...5.10-з)

Эталонная установка УСГ-3М Установка УСГ-3М из состава Госуларственного
первичного специаJIьного этaIлона единиц длины,
скорости, ускорения и плоского угладля сейсмометрии
ГЭТ l59-2011 (горизонтальнtш, 0,01-20 Гц; 4х10-9-0,5
м/с2; S =10-З ... 10-2; O=10-z... 10-1)

Эта_понная установка УСВ-2 Установка YCB-Z из состава Государственного
первичного специa}льного эталона единиц длины,
скорости, ускорения и плоского )тладля сейсмометрии
ГЭТ 1 59-2011 (вертикальная, 0,01-20 Гц; 4x10-n-0,5 */с'
S =10-з... 10-2; о=10-2)

Акселерометр 8306 Акселерометр 830б из состава Государственного
первичного специального эталона единиц длины,
скорости, ускорения и плоского угла для сейсмометрии
ГЭТ 159-2011 (зав J\Ъ 1195933, 0,3-1500 Гц, 2х10-5-
10 м/с2, Б=O,З 7о)

Атцс-01 Акселерометр трехкомпонентный цифровой скважинный
Атцс-01

ATtI Акселерометр трехкомпонентный цифровой АТЦ
рэ Акселерометр трехкомпонентный

АТЦС-0l. Руководство по
01.00.00.00.000 рэ

цифровой скважинный
эксплуатации АТЦС-

пс Акселерометр трехкомпонентный цифровой скважинный
АТЦС-0l. Паспорт АТЦС-01.00.00.00.000 ПС



2. опЕрАции повЕрки
При проведении поверки должны выполняться операции, ук€ванные в

таблице 2.1.
Таблица 2.1

Наименование операции
Номер
гIункта
мп

Обязательность проведения
операции при поверке

Первичной
Периоди-

ческой
1 2 J 4

Проверка внешнего вида 5.1 Да Да
Проверка комплектности 5.2 Да !а
Опробование 5.3 Да Да
Подтверждение соответствия
программного обеспечения

5.4 Ща Да

Проверка максимiulьной амплитуды
измеряемого ускорения каждого канала
преобразования

5.5 Да !а

Проверка динамического диilпzвона в
полосе частот 0,1 - 35 Гц

5.б Ща Ща

Проверка рабочего диапазона частот 5.7 Да Нет
Проверка неравномерности амплитудно-
частотной характеристики каждого
канаJIа преобразования в диапчLзоне
рабочих частот

5.8 Да Да

Проверка нелинейности ilмплитулной
характеристики начастоте 1 Гц

5.9 Да Нет

Определение предела основной
допускаемой погрешности каждого
канала преобразования акселерометра

5.10 !а Да

Проверка относительного коэффициента
поперечного преобразования
акселерометра на частоте l Гц

5.11 Да Ща

Проверка погрешности определения
изменения наклона АТЦ к
горизонтtlJIьной плоскости

5.|2 Ща Да

Проверка погрешности определения
изменения ориентации АТЩ по сторонам
света

5.13 Ща Да



З. СРЕДСТВА ПОВЕРКИ
Пр' проведении поверки должны применяться средства измерений,

ук€ванные в таблице 3.1.
Таблица 3.].

Наименование средства
измерений и оборудования

Основные метрологические и
технические характеристики

Номер
пункта
мп

Эталонная установка ДЦ-З Установка ДЦ-З из состава
Госуларственного первичного
специi}льного этttлона единиц
линейного ускорения и плоского
угла при угловом перемещении
твердого тела ГЭТ 94-{)1 (8,0-250
м/с2; 0,5-30 Гц; S=2,10-a; @=5,10-а)

5.5.1

Эталонная установка НЦ-3 Установка НЦ-3 из состава
Госуларственного первичного
специЕIльного этаJIона единиц
линейного ускорения и плоского
угла при угловом перемещении
твердого тела ГЭТ 94-47 (10-а до
l0 м/с2; 0,05-30 Гц; S =10-6...1.10-З;
@=5.10-6...5.10-з)

5.5.1,
5.5.2

Эталонная установка УСГ-3М установка Усг-3м из состава
Госуларственного первичного
специrшьного эталона единиц
длины, скорости, ускорения и
плоского угла для сейсмометрии
ГЭТ 1 59-201 1 (горизонтаJIьнаJI,
0,01-20 Гц; 4х10-9-0,5 йс2; S =10-

' ... 10-'; @=10-2... 10-1)

5.5.5

Эталонная установка УСВ-2 установка Усв-2 из состава
Госуларственного первичного
специального эталона единиц
длины, скорости, ускорения и
плоского угла для сейсмометрии
ГЭТ 1 59-201 1 (вертикчuIьн.uI,

0,01-20 Гц; 4х10-9-0,5 м/с2; S =10-

'...10-'; О=10-2)

5.5.4

Акселерометр 8306 Акселерометр 8З06 из состава
Государственного первичного
специr}льного эт{Lтона единиц
длины, скорости, ускорения и
плоского угла для сейсмометрии
ГЭТ 159-2011 (зав J\Ъ 11959З3,
0,з_1500 гц, 2х10-5_10 м/с2,
6=0,3 %)

5.5.3

Оптическая делительнiul
головка ОДГ-5Э

Погрешность измерения угла
поворота *5"

5.5.2

.ЩОпУскается применение других средств поверки, обеспечивающих требуемую
ТОЧнОстЬ измерениЙ, со свидетельств€lми о поверке с неистекшим сроком действия.



4. Условия проведения поверки
4.L. Условия поверки

температура окружающего возд}ха (20t5)'C;
относительнiul влажность воздуха (65Х25)7о;

атмосферное давление (0,101+0,01) МПа.
4.2. Напряжение питания акселерометраАТI]С-0124 B+l0% постоянного тока. При
проведении поверки должны быть выполнены требования безопасности, указанные в
эксплуатационной документации на испытуемое средство измерений и на этiIлонное и
испытательное оборулование.
4.З. Сотрулники, проводящие поверку, должны изгIить правила работы с испытуемым
средством измерений и обладать соответствующей квалификацией для работы с
этilлонным и испытательным оборудованием.

5. Методы поверки
5.1. При проведении внешнего осмотрадолжно быть установлено:
-отсутствие видимых внешних повреждений детшlей и механизмов гравиметра, влияющих
на его эксплуатационные характеристики, и внешний вид;

-н€tличие четкой маркировки.
5.2. При проверке комплектности должно быть установлено ее соответствие перечню,
который приведен в эксплуатационной док}а{ентации
5.3. При проведении опробования должна быть установлена работоспособность
Атцс-01.
5.4. Подтверждениесоответствияпрогр€lммного обеспечения
5.4.|. Проверка номеров версии автономного ПО

Включить АТЦС-01 и проверить номер версии автономного ПО на вкладке
кИнформация). Номер версии ПО должны быть не ниже приведенньгх в таблице 5.1.
Таблица 5.1

наименование
по

Идентификационное
наименование По

JtlЪ версии

АТЦС-тест Атцс-0 1.0 1.00.00.000.34 1.0
АТЦС-01 считается прошедшим поверку по пункту 5.4 МП, если номера версий
встроенного и внешнего ПО не ниже приведенных в таблице 5.1.
5.5. Проверка максимЕlльной амплитуды измеряемого ускорения каждого кан€}ла

преобразования
5.5.1. Подготовить ATI]C-0l к работе в соответствии с РЭ.

Подключить к блоку сбора данных БС! источник питания постоянного тока 24 В и
через кабель USB технологическиЙ компьютер в соответствии со схемоЙ электрическоЙ
подкJIючения ATI]C-O1 .00.00.00.000Э5.

Блок акселерометров установить на юстировочно-фиксирующее устройство
поворотного стола эталонной установки ДЦ-3 таким образом, чтобы направление
измерительной оси компонента акселерометра z совпадало с направлением оси вращения
стола.
5.5.2. В соответствии с руководством по эксплуатации установки ДЦ-3 совместить
центр масс чувствительного элемента для компонента Х АТЩС-0l с осью вращения
поворотного стола и провести ба-пансировку центрифу.и.
5.5.3. Задать аIvIплитуду воспроизводимого ускорения Ддцj:|0 Mlc2 и частоту
воспроизводимого ускорения f,l Гц. С помощью технологического компьютера и



ТестовоЙ прогрilммы провести измерения амплитуды вьIходного сигнала компонента Х
акселерометра АТЦС-01. Результат измерений Ду занести в табл.5.5.1.

5.5.4. Повторить операции по п. 5.5.3 для амплитуд ускорения2О,30, 40 п 44Mlc2.
5.5.5. Повторить операции по п.п. 5.5.2 - 5.5.4 для компонента Уакселерометра.
5.5.6. Блок акселерометров установить на юстировочно-фиксирующее устройство
поворотного стола эта_понной установки ДЦ-З таким образом, чтобы направление
ИЗМеРиТельноЙ оси компонента акселерометра Z бьlло перпендикулярно оси вращения
стола.
5.5.'7. Повторить операции по п.п. 5.5.2 - 5.5.4 для компонента Z акселерометра.
5.5.8. АТЦС-01 считается прошедшим поверку, если предел максимаJIьного значения
аМплитуды измеряемого ускорения с учетом 10% производственного запаса составляет
44 Mlcz
5.6. Проверка динамического диапазона в полосе частот 0,1 - 35 Гц
5.б.1. Установить два экземпляра дТЩС-01 на фундамент массой не менее 15 т на

рассТоянии не более 10 см друг от друга. Оси Х и Y должны быть попарнопараллельны,
Ориентация осей по сторонам света произвольная.
5.6.2. Провести синхронную регистрацию естественного сейсмического шума в течение
Не Менее 10000 с (из расчета 100 выборок по 100 с). Измерения рекомендуется проводить
В ночное время, когда уровень естественного сейсмического шума минимilJIен.
5.6.3. По полl^rенным данным рассчитать спектр некогерентной плотности мощности
сигнfu,Iа для обоих временных рядов для выборки длиной 100 с по формуле

N'("f) = (1_ T'U)\G:_(f)
,)

Где rW функция когерентностиLлЁ т vг qункция когерентности двух зарегистрированньж при синхронных измерениях
СиГнсUIов, G'a - спектрчrльная плотность мощности сигнtlлов (средняя). Порядок расчета
ПРИВеДен в <Дж. Бендат, А. Пирсол Приклалной анализ случайных данных - М. "Мир",
1989>

5.6.4. Рассчитать среднее квадратическое значение уровня собственных шумов в полосе
частот 0,1 - 35 Гц по формулеА*,=m,
где T=l00 с - длина одиночной выборки
5.б.5. Рассчитать динчlN{ический диапчвон в полосе частот 0,1 - 35 Гц по формуле

"=zoв[ff),
ГДеА*о, - Максимitльное значение aмплитуды измеряемого ускорения, определенной по п.
4.2.

5.6.б. АТЦС-01 считается прошедшим поверку, если значение D не менее l00 дБ.
5.'7. Проверка рабочего диапазона частот

Таблица 5.5.1
Ддцз, м\С' lx, м\с' zlZ

дY. М\с Д7.м\с'
10

2о
30

40
44



5.'7.|. Блок акселерометров установить на юстировочно-фиксирующее устройство
поворотного стола эталонной установки НЦ-3 таким образом, чтобы направление
измерительноЙ оси компонента акселерометра Z совпада-по с направлением оси вращения
стола.
5.7.2. В соответствии с руководством по эксплуатации установки НЦ-3 совместить
Центр масс чувствительного элемента для компонента Х с осью вращения поворотного
стола и провести балансировку центрифу.r.
5.1.3. Задать амплитуду воспроизводимого ускорения Днцз:| м/с2 и частоту
Воспроизводимого ускорения f,0,1 Гц. С помощью технологического компьютера и
тестовоЙ программы провести измерения амплитуды выходного сигншIа компонента Х
акселерометра ATI]C-O1. Результат измеренпй Ду занести в табл.5.7.1.

Таблица 5.7.1

5.7.4. Повторить операции по п. 5.7.3 для частот 0,2, 0,5, 1,2, 5,10, 20 и 30 Гц.
5.7 .5. Повторить операции по п.п. 5.'7 .2-5.'I .4 для компонента Y акселерометра.
5.7.6. Блок акселерометров установить на юстировочно-фиксирующее устройство
поворотного стола эталонной установки ДЦ-3 таким образом, чтобы направление
иЗМерительноЙ оси компонента акселерометра Z бьlло перпендикулярно оси вращения
стола.
5.7.'/. Повторить операции по п.п. 4.10.2 - 4,|0.4 для компонента Z акселерометра.
5.7.8. Установить на подвижную платформу УСГ-l и подготовить к работе
акселерометр 8306.

5.'7.9. Установить АТЩ на подвижнlто платформу этаJIонной установки УСГ-1. Ось Х
направить по направлению воспроизводимьtх колебаний.
5.7.10. Воспроизвести ускорения амплитудой 0,5 Mlc2 на частоте 40 Гц. Измерения
выходного сигнала акселерометра производить с помощью управляющего-
вычислительного комплекса установки УСГ-1.
5.7.7|. С помощью технологического компьютера и тестовой программы провести
иЗмерения амплитуды выходного сигнаJIа компонента Х акселерометра АТЦС-01.
Результат измерениЙ ly зан9сти в табл.5.7.1.
5.7.72. Повторить операции по п.п. 5.7.10-5.7.1l для частоты 50 Гц.
5.7.7З. Повторить операции по п.п. 5.7.9-5.'7.|2 для канала Y.
5.7.14. Установить на подвижную платформу УСВ-1 и подготовить к работе
акселерометр 8306.

5.7.t5. Установить АТЦ на подвижн},ю платформу этаllонной установки УСВ-1.
Ориентация осей Х и Y произвольнаrI.
5.7.16. Воспроизвести ускорения.lмплитудой 0,5 м/с2 на частоте 40 Гц. Измерения
выходного сигнала акселерометра производить с помощью управляющего-
вычислительного комплекса установки УСВ-1.

F, Гц х Y Z
лlZ

.1l;n, М/С lx, М/С Ain, м/с Ау,М/С Дiп,мlС' Д7,мlс"
0,1

0,2

30
40

50



5.'7.|7. С помощью технологического компьютера и тестовой прогрaммы провести
измерения аN,Iплитуды выходного сигнала компонента Z акселерометра АТЦС-01.
Результат измерениЙ Д7за'нести в табл.5.7.1.

5.7.18. Повторить операции по п.п. 5.7.16-5.1.|7 для частоты 50 Гц.
5.7.\9. По данным табл. 5.1.1 рассчитать относительную амплитудно-частотную
характеристику каждого канаJIа по формуле

кхч,z)(F)=Ч#
5.7.20. АТЦС-01 считается прошедшим поверку, если значения KxazKD лежат в

диапазоне 0,7-|,З.
5.8. Проверка неравномерности амплитудно-частотной характеристики каждого
канала преобразования в диапазоне рабочих частот
5.8.1. По данным табл. 5.'7.| рассчитать для каждого канала неравномерность
амплитудно-частотноЙ характеристики каждого канаJIа преобразования в диапазоне
рабочих частот по формуле

5.8.2. АТЦС-0l считается прошедшим поверку, если значения Kжuzl не превосходят
3 дБ.
5.9. Проверканелинейности амплитулнойхарактеристики начастоте 1 Гц
5.9.1. По данным табл. 5.5.1 для каждого из компонентов акселерометра рассчитать
коэффициент нелинейности на частоте l Гц по формуле:

кi=20ц(#),
гдеА+о - значение показаний АТЦС-0l при воспроизведении ускорения 40 Mlc2.
5.9.2. АТЦС-01 считается прошедшим поверку, если значение коэффициента
нелинейности на частоте l Гц не превосходит минус 70 дБ
5.10. Определение предела основной допускаемой погрешности каждого канаJIа
преобразования акселерометра
5.10.1. Блок акселерометров установить на юстировочно-фиксирующее устройство
ПоВоротного стола эталонной установки НЦ-3 таким образом, чтобы направление
ИЗМеРиТельноЙ оси компонента акселерометра Z совпадало с направлением оси вращения
стола.
5.L0.2. В соответствии с руководством по эксплуатации установки НЦ-З совместить
ЦенТр Масс чувствительного элемента для компонента Х с осью вряrцения поворотного
стола и провести балансировку центрифу.r.
5.10.3. Задать амплитуду воспроизводимого ускорения днцз:9 Mlc2 и частоту
ВОСпроизводимого ускорения fi0,1 Гц. С помощью технологического компьютера и
ТеСТОвОЙ Программы провести измерения ilмплитуды выходного сигнаJIа компонента,Y
акселерометра АТЩС-01. Результат измерениЙ да занести в табл.5.10.1.

Таблица 5.10.1
F, Гц Ду,мlС" Ду,мlс" Д7,мlсz
0,1

0,2
0,5

1



2

5

10

5.10.4. Повторить операции по п.5.10.3 для частот 0,2,0,5,1,2 и 5 Гц.
5.10.5. Повторить операции по п.п. 5.10.2-5.10,4 длякомпонента Yакселерометра.
5.10.6. Блок акселерометров установить на юстировочно-фиксирующее устройство
поворотного стола эталонной установки НЦ-3 таким образом, чтобы направление
измерительноЙ оси компонента акселерометра Z бьlло перпендикулярно оси вращения
стола.
5.10.7. Повторить операции по п.п. 5.10.2 - 5.10.4 дJuI компонента Z акселерометра.
5.10.8. В качестве предела основной допускаемой погрешности каждого KaHEuIa

преобразования акселерометрав диапiвоне частот до 10 Гц принимается максимальное по
модулю значение относительного отклонения ускорения измеренного АТЦС-01 от
заданного. Относительное отклонение рассчитывается по формуле

6-

где Аг - ускорение измеренное ДТСЩ-01, Дiп - ускорение воспроизведенное установкоЙ.
5.10.9. АТЦС-01 считается прошедшим поверку, если предел основной допускаемой
погрешности каждого канала преобразования акселерометра в диапЕвоне частот до 10 Гц
не превосходит | 7о.

5.10.10. Блок акселерометров установить на юстировочно-фиксирующее устройство
поворотного стола эталонной установки НЦ-3 таким образом, чтобы направление
иЗМерительноЙ оси компонента акселерометра Z совпадало с направлением оси вращения
стола.
5.10.11. В соответствии с руководством по эксплуатации установки НЦ-3 совместить
ценТр масс чувствительного элемента для компонента Х с осью вращения поворотного
стола и провести ба_пансировку центрифуги.
5.10.12. Задать амплитуду воспроизводимого ускорения Анцз:| м/с2 и частоту
Воспроизводимого ускорения f,lO Гц. С помощью технологического компьютера и
тестовоЙ программы провести не менее l0 измерениЙ амплитуды вьIходного сигнала
КОМПонентаХ акселерометра АТЦС-01. Результат измерениЙ l1 занести в табл.5.10.2.

5.10.13. Повторить операции по п. 5.10.|2 для частот 15, 20 и 30 Гц.
5.10.14. Повторить операции по п.п. 5.10.11-5.10.13 для компонента Yакселерометра.
5.10.15. Блок акселерометров установить на юстировочно-фиксирующее устройство
ПоВоротного стола эта,rонной установки ДЦ-3 таким образом, чтобы направление

Таблица 5.10.2
F, Гц х Y Z

Дiп,мlС" Ду,мlС" дlz
Д;п, М/С ,4у, М/С

llzll;n, М/С Д7,мlс'
10

15

20
30
40

50



ИЗМеРителЬноЙ оси компонента акселерометра Z бьlло перпендикулярно оси вращения
стола.
5.10.16. Повторить операции по п.п. 5.10.11 - 5.10.13 для компонента Z акселерометра.
5.10.17. Установить на подвижную платформу УСГ-1 и подготовить к работе
акселерометр 8306.

5.10.18. Установить АТЩ на подвижную платформу эталонной установки УСГ-1. Ось Х
направить по направлению воспроизводимьж колебаний.
5.10.19. Воспроизвести ускорения амплитудой 0,5 Mlc2 на частоте 40 Гц. Измерения
выходного сигнала акселерометра производить с помощью управляющего-
вычислительного комплекса установки УСГ-1.
5.10.20. С помощью технологического компьютера и тестовой программы провести не
менее 10 измерениЙ амплитуды выходного сигнаJIа компонента Х акселерометра
АТЦС-01. Результат измерениЙ Дузанёсти в табл.4.10.2.
5.L0.2t. Повторить операции по п.п. 5.10.19-5.10.20 для частоты 50 Гц.
5.L0.22. Повторить операции по п.п. 5.10.18-5.10.21 для канала Y.
5.10.23. Установить на подвижн},ю платформу УСВ-1 и подготовить к работе
акселерометр 8306.

5.|0.24.Установить ATI-{ на подвижн},ю платформу эталонной установки УСВ-1.
Ориентация осей Х и Y произвольнtш.
5.10.25. Воспроизвести ускорения амплитудой 0,5 м/с2 на частоте 40 Гц. Измерения
вьIходного сигнала акселерометра производить с помощью управляющего-
вычислительного комплекса установки УСВ-1.
5.L0.26. С помощью технологического компьютера и тестовой программы провести не
Менее 10 измерениЙ амплитуды выходного сигнtulа компонента Z акселерометра
АТЦС-01. Результат измерениЙ А7занести в табл.4.10.2.
5.|0.27. Повторить операции по п.п. 5.10.25-5.10.26 для частоты 50 Гц.
5.10.28. По данным таблицы 5.10.2 рассчитать значение предела основной допускаемой
погрешности каждого канаJIа преобразования акселерометра в диапtвоне частот 10-50 Гц
с учетом амплитудно частотноО *uounr"orarr*" no ф rпa,=-"-l;б 

|",ооч,,
гле ýо(F) - среднее значение ускорения, измеренного ATCI_{-Ol на частоте F, N - число
измерений.
5.10.29. АТЦС-0l считается прошедшим поверку, если предел основной допускаемой
погрешности каждого канаJIа преобразования акселерометра в диапЕвоне частот 10-50 Гц
с учетом амплитудно-частотной характеристики не преЬосходuт 1 То.

5.10.30. В качестве предела основной допускаемой погрешности каждого канала
преобразования акселерометра в диапазоне частот 1Ь50 Гц без учета амплитудно-
частотноЙ характеристики принимается значение неравномерности ап.{плитудно-частотной
характеристики, выраженное в процентах.
5.10.31. По данным табл. 5.4,1 рассчитать для каждого канаJIа неравномерность
амплитудно-частотной характеристики каждого канаJIа преобразования в диап€воне
рабочих частот по формуле

лхt,ц(F) - А,"(л,)

А," (л,) |,. 

,oou". .Knr,r,r, = -u*|
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5.10.32. АТЦС-01 считается прошедшим поверку, если предел основной допускаемой
поГрешности каждого канала преобразования акселерометра в диапазоне частот 10-50 Гц
без учета амплитудно-частотной характеристики не превосходит З0 То..

5.11. Проверка относительного коэффициента поперечного преобразования
акселерометра на частоте 1 Гц
5.11.1. Установить АТЩ на подвижной платформе эталонной установки УСГ-1. Ось Х
должна быть ориентирована поперек направления колебаний.
5.7L.2. Задать воспроизведение ускорений на частоте 1Гц с амплитудой 0,5 Mlc2,
Поворачивая ATI] вокруг оси Z добиться минимального значения амплитуды выходного
сигнаJIа по каналу Х.
5.11.3. Повернуть АТЩ вокруг ocиZ на 90'.
5.11.4. Измерить вьIходные сигнilлы по каналам Y иZ.
5.11.5. Рассчитать коэффициенты поперечной чувствительности для канаJIов Y и Z по
формуле

Kr=20lgtт)
rде Ду171 - ilмплитуда ускорения на частоте 1 Гц, по каналу Y (Z), дi,, - амплитуда
ускорения воспроизводимого установкой.
5.11.6. Повторить операции по п.п. 5.11.1-5.11.5 для оси Y вместо оси Х.
5.7|.7. Установить Атщ на подвижной платформе эта-понной установки усв-1.
ориентация осей Х и Y произвольнчш.
5.11.8. Задать воспроизведение ускорений на частоте 1 Гц с амплитудой 0,5 м/с2.
5.11.9. Измерить выходные сигналы по каналам Y и Х.
5.11.10. Рассчитать коэффициенты поперечной чувствительности дJUI каналов Y и Х по
формуле

K_,=zoE[T)

5.11.11. Атцс-01 считается прошедшим поверку, если максимztльное значение К1 во всех
случаях не превосходит -40 дБ.
5.12. Проверка погрешноСти определения изменения наклона АТЩ к горизонта_llьной
плоскости
5.12.|. Установить ось поворота оптической делительной головки ОЩГ-5э (далее одг)
горизонтilльно с погрешностью не хуже 30 угл.с.
5.|2.2. ЗаКРеПИТь ATI] на планшайбе ОДГ, т.ч. ось Z бьlла перпендикуJuIрна оси
поворота ОДГ. Ось Y должна быть направлена по оси поворота ОДГ.
5.t2.З. Поворотом планшайбы О!Г отрегулировать положение АТЦС-01, т.ч. значение
показаниЙ Атцс-01 находилоСь в диапаЗоне *0,1о. СнятЬ начальные показания О.ЩГ- аб и
АТЦС-01 yg.

5.L2.4. ПОвОрачившI планшайбу ОЩГ с шагом 5О в диапазоне *45О снять показания О.ЩГ

0i и мо[}ля Yi. Результаты занести в таблицу 5.12.1.

Таблица 5.12.|
(t; Yi 0i-0o Yi-Yо А;

5.12.5. Рассчитать заданные Щ-Oо и измеренные Yl-Yо изменения угла наклона.
5.|2.6. РассчитатЬ отклоненИЯ Ai = Yi-Yo-cl+CIo.
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5.12.'l. Повернуть АТЩ вокруг оси ZTaK, чтобы ось Х была направлена по оси поворота
одг.
5.L2.8. Повторить операции по п.п. 5.|2.3-5.L2.6.
5.12.9. АТЦС-01 считается прошедшим поверку, если максимi}льное значение А1 не
превосходит 0,5О.

5.1З. Проверка погрешности определения изменения ориентации АТЩ по cTopoнalM
света
5.13.1. Установить ось поворота О,.ЩГ вертикtшьно с погрешностью не хуже 30 угл.с.
5.|3.2. Установить АТЩ на планшайбе О!Г и подготовить его к работе в соответствии с
рэ.
5.13.3. УСтановить планшайбу ОДГ в нулевое положение оо:0. Снять начальные
показания АТЩС-01 у6.

5.13.4. ПоворачиваjI планшайбу О!Г с шагом 20О в диапазоне 0-Зб0' снять покiваниr{
О!Г с; и АТЩС-01 у;. Результаты занести в таблицу 5.1З.1.

Таблица 5.13.1

5.13.5. Рассчитать измеренные изменения угла iвим}та }i-}9.
5.13.6. Рассчитать отклонения от истинного изменения азимуга Дi = };-}o-ai*oo.
5.|З.7. АТЦС-0l считается прошедшим поверку, если максимzlльное значение Д; не
превосходит 1О.

6. ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
б.1. ПРи Положительных результатах поверки, проведенной в соответствии с
настоящей методикой, оформляется протокол поверки и выдается свидетельство о
поверке. Знак поверки наносится на свидетельство.
6.2. ПРИ ОТрицательных результатах поверки средство измерений к выпуску в
обращение и к применению не допускается и на него оформляется извещение о
непригодности,

0,; Yl Yl-Yо Al
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