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1 Общие сведеIIия

1.1 Настоящая методика поверки распространяется на тахографы кМеркурий ТА-001>
(далее - тахографы), изготовленные ООО (АСТОР ТРЕЙ.Щ> в период с октября 2013 г по
сентябрь 2014 г и устанавливает порядок и объем их первичной и периодической поверок.

1.2 Интервirл между поверками - 7 лет.

2 операции поверки
2.1 При поверке тахографов выполнить работы в объеме, указанном в таблице 1.

Таблица 1

Наименование операции
Номер пункта
методики по-

верки

Проведеrтие операции
при

первичной
поверке

(после ре-
монта)

периоди-
ческой
поверке

l Внешний осмотр 8.1 да да
2 Опробование 8.2 да да
3 Определение погрешности (по уровню вероятно-
сти 0,95) измерения интервала времени 8.3 да да

4 Определение погрешности (по уровню вероятно-
сти 0,95) измерения скорости в диапчвоне от 20 до
180 км/ч по сигнtlлам ГНСС при геометрическом
факторе ухудшения точности PDOP < 3

8.4 да да

5 Определение абсолютной инструмента_пьной по-
грешности (по уровню вероятности 0,95) измерения
скорости в диапазоне от 20 до 180 км/ч по импульс-
ному сигналу датчика движения

8.5 да да

6 Определение абсолютной инструмента-гlьной по-
грешности (по ypoBHlo вероятности 0,95) определе-
ния координат местоположения по каждой коорди-
натной оси при работе по сигнЕtлам ГНСС при гео-
метрическом факторе ухудшения точности
PDOP < 3

8.6 да да

7 Определение абсолютной погрешности (по уров-
ню вероятности 0,95) определения координат ме-
стоположения по каждой координатной оси при ра-
боте по сигналам ГНСС при геометрическом факто-
ре ухудшения точности PDOP < 3

8.7 да да

8 Определение относительной инструментальной
погрешности (по ypoBHIo вероятности 0,95) измере-
ния пройденного пути

8.8 да да

9 Определение абсолютной погрешности синхрони-
зации внутренней шкалы времени с национальной
шкалой координированного времени UTC(SU) при
работе по сигналам ГНСС ГЛОНАСС/GРS

8.9 да да

10 Определение абсолютной погрешности (по уров-
ню вероятности 0,95) синхронизации шкiulы време-
ни внутреннего опорного генератора тахографа со
шкалой времени блока СКЗИ при работе по сигна-

8.10 да да



Наименование оlrерации
Номер пуI{кта
методики по-

верки

Проведение операции
пDи

первичной
поверке

(после ре-
монта)

периоди-
ческой
поверке

лам ГНСС ГЛоНАСС/GРS
1 l Идентификация программного обеспечения 8.1 1 да да

2.2При получении отрицательньIх результатов при выполнении лlобой из операций
поверка прекращается и тахограф бракуется.

3 Средства поверки

3.1 При проведении поверки использовать средства измерений и вспомогателLное
оборулование, представленные в таблице 2.
Таблица 2

3.2 Щопускается использование других средств измерений и вспомогатель}Iого
оборулования, обеспечиваIощих требуемый запас точности (не менее 1/3) при определеIIии
метрологических характеристик тахографов.

3.3 Применяемые для поверки средства измерений и блоки Скзи должны быть
утверждённого типа, исправны и иметь действующие свидетельства о поверке (отметки в

формулярах или паспортах).

4 ТребоваIIия к квалификации поверителей

4.1 К проведению поверки тахографов допускается инженерно-технический персонал
со среднетехническим или высшим образованием, ознакомленный с руководством по эксплуа-
тации (РЭ) и документацией по поверке, имеющие право на поверку (аттестованными в
качестве поверителей).

5 Требоваltия безопасllостIл

5.1 При проведении поверки должны бьtть соблюдены требования безопасности l]

соответствии с ГоСТ 12.3.019-80.

JФ пунктов
методики
поверки

Наименование рабочих эталонов или вспомогательных средств поверки; номер
документа регламентирующего технические требования к рабочим эталонам или
вспомогательным средствilм; разряд по государственной поверочIIой схеме и
(или) метрологические и основные технические характеристики средства повер-
ки

8.3 Генератор сигнi}лов произвольной формы ЗЗ522В (рег. JФ 53565-13): пределы до-
пУскаемоЙ относительноЙ погрешности установки частоты выходного сигIIа-па
при температуре окружающей среды от 18 до 27 ОС +1.10-6.
Частотомер универсальный CNT-9lR (рег. J'(b 41567-09): пределы допускаемой
относительноЙ погрешности измерения частоты при времени измерения 200 мс
+2.|0-7

8.5 Генератор сигнаJIов произвольной формы ЗЗ 522В
8,8 Генератор сигнi}лов произIjольной формы 3З 522В

Частотомер универсальный CNT-9 1 R
8.10 Источник первичIrого точного времени УКУС-ПИ 02ДМ
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5.2 При проведении поверки необходимо принять меры
напряжения, использовать антистатические зff}емленные браслеты и

б Условия поверки

6,1 Поверку проводить при следующих условиях:
- температура окружающего воздуха, ОС

- относительная влажноgть воздуха, О%

7 Подготовка к поверке

7.1 Перед проведением поверки

защиты от статического
заземлёнllуIо оснастку.

от 15 до 25;

не более 80.

необходимо выполнить следуIощие

Все средства измерений и вспомогательное оборулование, использующиеся при повер-
ке тахографов, должны находится в рабочих условиях эксплуатации.

подготовительные работы:
- Выполнить операции, оговоренные в документации изготовителя на поверяемый та_

хограф по подготовке его к работе;
- ВЫПоЛниТЬ операции, оговоренные в РЭ на применяемые средства поверки по их

подготовке к измерениям;
- осуществить прогрев приборов для установления их рабочих режимов.

8 ПроведеIIие поверки

8.1 Внешний осмотр
8.1.1 При внешнем осмотре проверить:
- отсутствие механических повреждений и ослабления элементов, четкость фиксации

их положения;
- Чёткость обозначениЙ, чистоту и исправность разъёмов и гнёзд, наличие и t(елост-

ность печатей и пломб;
- НаIIиЧие Маркировки согласно требованиям эксплуатационной документации;
- нilличие действуIощего свидетельства о поверке СКЗИ.
8.1.2 Результаты поверки считать положительными, если выполняIотся требования

п. 8.1.1, В противном случае тахограф бракуется.

8.2 Опробование
8.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1. Обеспечить радиовидимость сигна-

лов ГЛОНАСС/GРS в верхней полусфере.

Тахограф
Антенна

навIлгационн8я

I,Iсточник питflЕЕя

Рисунок l - Схема проведения измерений при проверке работоспособности



8.2.2 Включить тахограф,
прохождения внутренних тес,гов
тахографа.

8.2.3 Результаты поверки
п.8.2.2.
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визуirльно убедиться в отсутствии ошибок по результатам
и в индикации текущего времени и даты на дисплее

считать положительными, если выполняIотся требования

иIIтервала

8.3 Определение погрешности (по уровню вероятности 0,95) измерения интерва],Iа
времени.

8.3.1 Собрать схему в соответсtвии с рисунком 2.

Рисунок 2 - Схема проведения измерений при определении погрешности измерения иrIтерваJIа
времени и инструментальной погрешности пройденного пути

8.3.2 В соответствии с руководством по эксплуатации настроить генератор сигналов
ЗЗ522В на выдачу последовательности прямоугольньIх импульсов с параметрами:

- частота следования импульсов: l00 Гц;
- амплитуда импульсов: 5,0 В;
- среднеквадратичное значение амплитуды: 2,5 В;
- длительность импульса: 200 мкс;
- время нарастания (спала) фронта импульса (от l0 до 90 %): 40 мкс;
- продолжительность воспроизведения последователыIости импульсов: 60 с.

8.3. 3 Вклrочить генер атор 3З 522В, фиксировать последовательность импульсов (вход-
ное воздействие) тахографом и частотомером CNT-9lR, настроенным на режим счета импуль-
сов. После окончания воспроизведения последовательности импульсов обнулить показания
частотомера CNT-91R. Рассчитать действительное значение интервала времени (ТПо.;.rr) по

формуле:

-пМl dейсm" = 
l00,

где М - количество импульсов, измеренное частотомером универсальным CNT-91R.
8,3.4 Выполнить действия п. 8.3.3 не менее пяти раз.
8.3.5 Определить систематическую составляющую погрешности измерения

времени по формулам (l), (2):

ZтП 0 - тП 0 -тП drйr.ч ,

сlтП :!.ЬrrО ol,N?,
J=I

(l)

Тахограф I:Irrочнин пIIтflния

Геператор
сигнllлов 33522В

Частотолlср
r-ннвqrса-тьный

cNT-9lR

где ТПо.и.ru - действительное значение интерваJIа времени, с;

(2)
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Tn (i) - измеренное значение интервала времени из файла тахографа (выгрузка
файла В соответствии с T1.7.|.1 АБНЕ.457300.00l РЭ02) (количество секунд записи скорости
движения), с;

N - количество измерений.
8.3.б Определить среднее квадратическое отклонение (СКО) случайной составляющей

погрешности измерения интервала времени:

8.3.7 Определить погрешность (по уровню вероятности 0,95) измерения интервirла
времени по формуле (4):

(3)

+2.оо,
8.3.8 РезУльтаты поверки считать положительными, если погрешность (по уровню

роятности 0,95) измерения интерваJIа времени не более 4 с.

8.4 Определение погрешности (по уровню вероятности 0,95) измерения скорости в
ДИаПаЗОне от 20 до 180 км/ч по сигналам ГНСС при геометрическом факторе ухудшения точ-
НОСТИ PDOP < З

8.4.1 РезУлЬТаты поверки считать положительными, если в наличии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истёкшим сроком действия.

8.5 Определение абсолютной инструментальной погрешности (по уровню вероятно-
сти 0,95) измерения скорости в диапiвоне от 20 до l80 км/ч по импульсному сигналу датчика
движения

8.5.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3.

РисУнок 3 - Схема проведения измерений при определении инструментальной погрешности
измерения скорости по датчику движения

8.5.2 В соответствии с руководством по эксплуатации на гонератор сигн.шов ЗЗ522В
настроить вьцачу последовательности прямоугольных импульсов (параметры приведены в
п. 8.3.2) частотой f, вычисляемой по формуле:

^ K.V1_
l-" 3600,

гДе К - текущее установленное значение характеристического коэффициента, имп/км;
V: 180 км/ч.

8.5,3 Провести измерения в течение 20 с.
8.5.4 Используя измерительную информацию о скорости из файла тахографа (выгруз-

ка файла в соответствии с п.7.1.1 АВЛГ 816.00.00 РЭ) определить систематическую состав-

пт :|оr О (4)

ве-

2{ьтП {il-атП)2

Тахоrраф
Генерятор

снгн8лав 33522В
I,[сточнцк IIитflния
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ЛяЮЩУЮ инструментurльноЙ погрешности измерения скорости по импульсному сигналу датчи-
ку движения lrо формулам (5), (6):

/t/(j) - |/0) -Vdrйr., , (5)

on =* frno,, (б)

ГДе Vдеliств - деЙствительное значение скорости, км/ч;
V (i) - измеренное значение скорости, км/ч;
N - количество измерений.

8.5.5 опреДелить СКо случайной составляIощей инструментЕIльной погрешности из-
мерения скорости по импульсному сигналу датчика движения по формуле (7):

Ov=

N
Z(лI/(j)-dп2
j =]

t/_ 1
(7)

8.5.6 Определить инструмеIIтальную погрешность (по ypoBHIo вероятtIости 0,95) из-
мерения скорости по импульсному сигналу датчика движения по формуле (8):

пr =|arl|+ 2.о|, , (8)

8.5.7 Выполнить действия п.п. 8.5.2 - 8.5.6 для значений скорости V : 90 км/ч и
V:20 км/ч.

8.5.8 Результаты испытаний считать положительными,
погрешность (по уровню вероятности 0,95) измерения скорости
180 км/ч по импульсному сигналу датчика движения не более 2 км/ч.

если инструмеtIтальная
в диапазоне от 20 до

8.6 Определение абсолtотной инструментальной погрешности (по ypoBlrlo вероятно-
сти 0,95) определения координат местоположения по каждой координатной оси при работе по
сигналам ГНСС при геометрическом факторе ухудшения точности PDOP < 3

8.6.1 РезУльтаты поверки считать положителыtыми, если в нilличии свидетеJIьство о
поверке на блок СКЗИ с не истёкшим сроком действия.

8.7 Определение абсолtотltой погрешности (по ypoBHIo вероятности 0,95) определения
координат местоположения по каждой координатной оси при работе по сигнirлам ГFIСС при
геометрическом факторе ухудшения точности PDOP < 3

8.7,1 Результаты поверки считать положительными, если в наJIичии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истёкшим сроком действия.

8.8 Определение относительной инструмеIrтальilой погрешIIости (по ypoBrrIo вероят-
ности 0,95) измерения пройденного пути

8.8.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 2.
8.8.2 В соотI]етствии с руководством по эксплуатации на генератор сигII.1лов ЗЗ522В

настроить выдачу посJIедователы{ости прямоугольных импульсоl] (параметры привсдены l]

п, 4.5.2) частотой, имитируIощей скорость l80 км/ч, эквивt}лентную по продолх(ительности
пройденному пути 1 км (контролировать по дисплеIо тахографа).

8.8.3 В сооТВетствии с п. 2.З руководства по эксплуатации на тахограф
АВЛГ 816.00.00 РЭ получить измереIlное значение пройденного пути с разрядностыо до мет-
ров.

8.8.4 Выполнить действия п. 8.8.2 не менее трех раз.
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8.8.5 Вычислить относителыIуIо инструментальную погрешность (по ypoвrllo вероят-
ности 0,95) измерения пройденного пути протяженностью 1 км в следуIощей последов?,t€лIl-
ности:

8.8.6 Определить систематическуIо составляIощую инструментальной погрешности
иЗмерения проЙденного пути по импульсному сигналу датчику движения по формулам (9),
(10):

,lL:!.
1/

(9)

( 10)

ZL(j) _ L(il _ Ldrйr*чU) ,

N

Zzt(j),
j=I

М;
гДе Ldейсm{l)=+-действительное значение пройденного пути Bj-oM измерении, м;л

М - количество импульсов, измеренное частотомером универсальным CNT-91R в
j-oM измерении;

L (l) - измеренное значение пройденного пути в j-oM измерении, м;
К - текушее установленIIое зпачение характеристического коэффициента, имп/км;
N - количество измерений.

8.8.7 Определить СКО случайной составляIоrчей инструментальной погрешIIIости из-
мерения пройденного пути по формуле (1 1):

8.8.8 Определить инструмеI{тч}льную погрешность (по
мерения пройденного пути по формуле (12):

(l l)

ypoBHIo вероятности 0,95) из-

п L =|ar|+ 2. о L, (l2)
(по ypoBlrIo вероят-8.8.9 Определить относительнуIо инструментальную погрешность

ности 0,95) измерения пройденного пути по формуле (13):

ПоL*" =
( l3)

8.8.10 Результаты поверки считать положительными, если относительнаJI иI{струмен-
тальная погрешность (по ypoBHIo вероятности 0,95) измерения пройденного пути не более 1Оlо.

8.9 Определение абсолlотIrой погрешности синхронизации внутренней шкалы време-
ни с национальной шкалой координированного времени UTC(SU) при работе по сигнаJ.Iам
ГНСС ГЛОНАСС/GРS

8.9.1 Результаты поверки считать положительными, если в н[lJIичии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истёкшим сроком действия.

8.10 Определение абсолlотной погрешности (по уровню вероятI{ости 0,95) синхроIIи-
Зации шкаJIы времени внутреннего опорного генератора тахографа со шкалой времени блока
СКЗИ при работе по сигналам ГНСС ГЛОНАСС/GРS

8.10.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 4. Средство визуЕrлизации долх(IIо иметь
РаЗРеШаЮЩУtо способность индикации оцифровки метки времени не менее 0,1 с.

|{ьr{il-аt)2
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Рисунок 4 - Схема проведеIIия измерений при определении абсолlотной погрешIIости
синхронизации шкалы времени вIIутреннего опорного генератора тахографа со шкалой

времеIIи блока СКЗИ

8.10.2 Обеспечить радиовидимость сигналов навигационных космических апIIаратов
ГЛОНАСС и GPS в верхней полусфере. В соответствии с эксплуатационной докумеIIтацией на
тахограф и УКУС-ПИ 02ДМ подготовить их к работе. Настроить УКУС-ПИ 02ДМ на выдачу
шкrlлы времени, синхронизированной с национальной шкалой координированного времени
UTC(SU).

8.10.3 В течение не меIIее трех минут снимать на средство видеофиксации средство
ВиЗУirлиЗации и табло тахографа с индикациеЙ шкалы времени внутреннего опорного геIIера-
Тора Тахографа, Щля обработки использовать моменты смены целого числа минут IIа дисплее
тахографа.

8.10,4 Определить систематическуIо составляIощуIо погрешности синхронизации по
формулам (1а), (l5):

lT(il _ T(j) - тdrй"*ч ,

N

ZzT0,
j=l

где То.;.., - деЙствительное значение шкatлы времени, с;
Т С) - измеренное значение шкалы времени, с;
N - количество измерений.

8. 10.5 ОпреДелить СКО случайной составляюшей погрешности синхронизации:

8.10.6 Определить погрешность (по ypoBHIo вероятности
времени по формуле (l7):

( 1б)

0,95) синхронизации шкалы

пт =|ат|+ 2.от (1 7)

8.10.7 Абсолютнuul погрешность (по уровню вероятности 0,95) синхронизации шкаJIы
времени внутреннего опорного геI{ератора тахографа со шкалой времени блока скзи при ра-
боте по сигналам гнсС глонАсС/GРS не более 2 с (результаты поверки считать положи-
тельными), если абсолютная погрешность синхронизации шкалы времени внутреннего опор-

,tT =!,
N

(14)

(l5)
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вого геsераrора таr(оrрафа с национальноf, lш(алоfi координирв{lнхого вр€llени UTC(SU) лри
работе по сигнаrах ГНСС ГЛОНАСС/GРs tle более 4 с.

8.1 l llлентпфикачия программпого оФспсчсния
8.11.1 прверку соответствия заrвлевfiьн идеrmlфикаrцолньrх дшlных прогрlлммвого

обеспеч€ви, (по) тахографа прволить в следующей последовsтелыtости :

- прsерfiть вомер версии (илеrггпфикачиоявыfi номер) ПО в соотвеЕгвии с
разделом 1.7 АВЛГ 8l6.00.00 РЭ.

8.t1.2 Р€,.jультагы пов€рки считатъ полохg{теJБllыми, если идентиФикациоt|llые даt-
rrые по соответствуют идеrгпrФикациоrrншr дашным, приведеннцм в таблице 3,

Таблица 3

ИдеrпrФикационвос давЕые (пDrrзиаки) Зпачепие
Номер версии (пдевтифrrкационныfi вомео ПО) 1.04.0| 38 п выше

9 Оформлеllпе рсlультlтов ttoвepKв

9.1 При полоlкительOья Flезультатах пов€рки на тахограф вылается свидsтельство
усгавовлеввой формы.

9,2 На обортяоf, сторпе сsидетельства о поверк€ зiлписыDаIотс]r резуJtьтаты поsсрки.
9,З В случае отрttцательньD( рg]ультатов поверки поsеряемый тахоrраф к

дальнеfiшему прtмешепиlо ве допускаgтся. На него вьцастся извещение о llепригодlости к
дальнейш€й экспJryатации с ук&з{пlием rrричип непритодtlости.

/
Заместrттель генеральяого директора - /
начальЕик нио-8 Фryп <ВнииФтРиD г о.В. Деписешко

t
Начальвlк лабораrории 842 ФГУП (ВНИИФТРИ> 1] i д.д. Фрлов
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