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наgгояцlая riетодrка поверки распрсrрsяяется яа састемы iiобильцые коордиватно-

измерrпельвше MetTonor (далее по тексry сясrсмы) призводствlл фирмы (Меtrопоr ASD,

Норsсгп, r усгацавлt sаsт меmдя r средства Ех первrЕrой и перподпческоfi поверrсl,

Интgрвал мокдуповеркаrir - l год

1. ОПЕРЛЦИИ И СРЕДСТВЛ ПОВЕРКИ
l .l. При провелении поверки систем должны выполнягься операции

ш применяться средства поверки, укл}анные в таблице l.
Таблица l

Прчмечоtлuе: [оlуска9тся прsмснять другие, ввовь разработацные иJrи нФ(одя!цlеся в при-

меЕевиr ср€дсrва пов€рки, удовлетворяюцIt е по точноспl требовациrм Ёаgтояшей меюдвки и

прошеддIrе поsерку Е органах мстрологтtlеской uryжбы.

3. условпя повЕрки
прr проведеtlии поверки мgrрлоtич€скш( характеристrк crcтeм долýlц бцгь со-

блодены следуюцtие усJIовия:
-аомсщепие, в которм призsодrпся пов€рка долхФо быь т€рмостатированным и

вrброизоrпrрваявьш,l.
-rlеравномераость Температ}?Ы помещеЕиrr ве долкна превышать + l"c по всему

объёму.

JФ

п/ц

наltмевовадие

операциll

Ср€дства поверки и кх
8орматtlвно-

техническllе характери-
cTиKll

Проведеаие операции при

перsЕWоfi
поверке

перйодrческой
пов€рк€

l Ввешний осмот Визуsльно да да

2.
Проверrа взапrодейсrввя
подви]NоlьD( часrей прибора

Вязуальttо да да

3.

Определснtrе абсолсrгной
объеrrяой погршности
шсгем Solo, Solo Тйц
DUo

Коццеsые меры дляны
4-го рзряда

по ГоСТ Р 8.76]-20l l
да да

4,

ОпределеЕr€ sбсоJпотвой
погрсцшости системы Solo,
solo Тйп вдоль осей, пер
пендlткуJIярпш( оптиtlе-
ской оса прц удаленrlи ка-
меопа5м. l0M

Концевые меры длины
4-го рзряла

по ГоСТ Р 8.763-20l l да да

5.

ОпределеЕхе абсоJtrотной
объёмвой rlогрешЕостr.
с{стемы DUo прв измере-
виlr диамета сФры

Кераrrrческая сфра из
комплекпl мер дul по-
веркх систем томогра-

фическrх Gепегаl Elec-
Мс (Госреест N9

54705_13)

да

6.
Идеrгхфикация
прграммяого обсспеченlя

Опрпелевпе илевтифrr-
кащ|оrrвш{ д8лнш( прФ.
гDаммвого обеспеченля

да да



-колебапrur т€мцературы окружающей среды во время дроведения поверки ве

должяы превыlцать t 0,5ОС.
-усФойФво коЕцевьD( мер длиttы должýо быь тсрмоq!абиJrпзйровано с окрlхаю-

цеЙ ср€доЙ не мевее, qем за 24 часа до начlца проведевп,t дзмерец!й,
-rarn"purypu опру*чrоцей среды помещения дrя поверкп должна быь измерва uо-

вереиным термометром.

4. IговЕдЕниЕ повЕрки
4.1. Впешнrй осмотр.

При ввепшем осмотр сист€м долrкно бьrrъ устацовлево соответствие след}тоцим

трсбовацпям:

- rra fiаруNФтх поверхв(Етях систем не доDrшо быть дефекюв, вJrияюuцх ва

еп} эксплуатацIrоввые характерястики и ухудшающл( еrо вЕешнsй вид;

- валише четкой маркцрвкп;

- на,пичп€ ЕадежЕой фикс ци съемвъD( элем€Еюв закrlllНымЁ усгрйствами,
система сцmется повереЕtlой, если orra удовлетворяет въпцеперечислеfiяьш те_

бованиrм.

4.2. Взммодействие подвпжньц частей rrриfuра.
При прверке взаимодействих подвижlЪж частей спстем должно бьгь устацовле-

но соотв9тствпе спед.юцему требоsанию:
- взztимодействие подвЁх(вьЕ частей системы прверлот опробовашием, которое

должно прходпть ttлalвЕо, без скачков и заедддrй.
Система сигается повереЕцой, если она удовлетворяет указ:шшому тебоваяrю,

4.3 Определеппе абсоJпотно обь€мной погрсцшости.
Опрлеленпе бсо_шотЕой объемной погрсшвостя сЕстем прЕзводктся с помощью

устрйства с концевымп мерами дJ,tиtiы.

Определеяпе объемньтх поrрешЕостей производ{т при вмереццях по двум простра]r_

ственным .Евагояllлям измерительного объема сяg!еr,DI ,IUц .щух мер с номиmлом 200

мм и 900 мм (допускается использовать друппс меры, блязкие по номинaцьному зпаче-

нию). Измернпя лля сясгем Solo, Solo тйп проводятся при ycтalloBкe камеры Еа рас-

стоянии 2,5 u 5 м от измеряемоГо объекта, для системы Duo - при ycтalloBкe камеры lla

рассгояяrи 2,5 м.

Првести по 5 измерепFй каждой меры п по,тучеЕвые зяачеЕЕя срllввить со зваче-

E}rrмrr длиц мер1 прЕведеЕItымц в сертифшкате ка меры. При измернви прrrмеяя(,т теп-

лоизоrIхрующе пsрчаткя, в прграýrмвом обеспечеши осуцествить компенсшЕю по-

грешвостей, связаЕЕьтх с откловенilями парамсгров окр}хающей среды от нормдъЕьD{,

РассчrгатЬ размер кояцевьLХ мср дrlинЫ для теlшературы помещени,, в которой

проводятся исЕыmяиJI и Irзвествого твмпераlурвого коэффшrента ливейltоrо расшире-

ния (ТКЛР) матерпала устройства концевых мер ллпны (1,15xl0'5). Усрлнить рзульта-
ты измерепий для каr{дой меры и рассчитать 4 расстояшr, для каждого из 2 полохений.

Рассчrтать откловеАие между 8 измеренЕымll зЕаtrеЕи-яtdи l,t действите]ьным зцачеЕием

мер.

Сиqlема сwmgrcя повер€нltоfi, если доIryскаемаll абсолютпая объемная погреш-
лость прибора пе шрсвышает звачеtiий, приведеЕtтtл( в табrпtце 2 'Iця даllцого расстоя-
явя.



Молlфикапия спстеrrы
soLo Solo

Twin
DUo

Пределы допускаемой абсоJпотной объемной погр€шности, мм

При удалевия камеры ца 2,5 м +0,12

При уд&T ечии камеры Еа 5 м * 0,2

При измереЕии сферы (2о) ва расстоянии 2,5 м +0,0l

Пределы допускаемой абсолютвоЯ объемпой

погрешцоgrи (2б) вцlтря измсркгельпого объ-

ема L, где L ве более 7000 м (прtr Р=0,95), мм

+ (0,025+U60000),
где L - измеряемый

размер, мм

Таблrца 2

це З для даrrяого расqгояшя.
таблица з

4.4. Опрделевпе абсоrпогяой погрсшности спсrем SoLo, soLO Тйп вдоJtь осей,

перпевдикулярЕьц оггrчсской оси при удаления камеры trа 5 и [0 м,' Пропз"оЬ.с, *моurщо п. 4.j. Камера/ы уставав,ппвается gа расстоянии 5 и l0 м

от измерrтсльЕого объёма.
Иiмеречия прводгrь д]Ul двух мер с вомина,.rом 200 и 900 мм (допускаgтся ис-

пользовчть друarr" *еры, близкие по номиЕаJ,tьtlому зЕачемю). Измеренил вдоль осей,

перпеflдикул;рЕъD( ос" *ч"еры (ось Z) ркомендуется проводить lla срединной высоте

измеритеьtiого объема системы.
Система с.п,lтаglся поаер€вной, если абсолютЕая погрешность сqст€мы адоль осеи,

лерпеfiдиryляршD( оцтцческой оси кllмеры ве превышаgг зЕачений, указаяяых в табли-

4.5 Оtrределешrе доIryскаемой абсолотвой объёмяой погреIrrвости системы DUO
при измереншl дцамеrра сферы.' 

Сферу усгановв,гь на плите рабочего стола с tlомощью стойки. Произвести 10 из-

мерехиfi дцаметра сферы раsвомерflо распределив точки по всеЙ поверхности,

Вышслить средlс€ звачение лиамегра сферы по формуле:

,d,
) -;'qср- п ,о"

4р - ср,шее арпфметическое результата изrrер€ний ,шаамсгрц

d1- i -тьй рзуrьтат измеренийi

n - число Езмер€мй
п средвее квад)атическое отклонсrrие српнего арифмсгrческого результата пзме_

р€яий б

Ёи-о.,)е
!L-

l'(r-l)

Модяфикдtия системы SOLO l SOLO Тйп

при удалеrlиlr камеры Еа 5 м 0,1б

При удалении камеры ва l 0 м 0,2l



Допускаемая абсоJпотЕая объемЕая погрешностъ системы DUo при цзмеревии дrа-
метра сферы равЕа tб, где t=2 при доверrrrýльной вероятr!ости Р = 0,95 и чrсле нб:по-
деЕгй п= l0

свстема Duo спrгаегся повереЕной, ссли допускаемzц абсоrцотвая объемная по-
ч*о.р системы DUo при пзмерении сфры ие првычrачг зgачекий, )л(щанвьD( в
табiЕrце 2.

4.6 идеЕгцфпкrцпя программпого обеспечеявя
Првестп плеrгифltкацию программвого обеспечения (ПО) по сл€ý.ющей мего-

дЕкs;
- проЕзвесм заtryск ПО;
_ проверитъ цltимеtlовzшие программного обеспечеяпя и определи,rъ его версItю

после загрузки ПО;

_ сцствма сWтаgгся поверевl'ой, если после заIryска системы появЕтся tlрограммпо€
обеспеч9вие Powerlnspect, версия 20хх

5. ОФОРМJIЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВDРКИ
_ . При полоrклте.ъmц резуrътатzц ловерки выдается свидете]Бство Ео устlиоыIеЕ-Еой форме с указаЕием даты и t{меttц поверЕrеля. Действуюцее сввдетельство цолтв€р-

кдаеtся клейfiом й вьцаетýя голографЕческая накл€йка.
при о4rшательяьп результатlц поверкЕ вьцается извсщеЕие

сцстемы с $аздшем прпчиц.
Периолlтwость повсрки устапавJIивается одиЕ раз в год. Пов€рка также tlеобхо-

дйма после проведения каждого ремоцта,

3ам. нач. отдела
IИФГУП(<BНИИМС)

Зам. нач. отдела
[И ФГУП (ВНИИМС>
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