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1 Общпе сведеЕпя

1.1 Настоящая мето.щка поверки распрострilrяgгся на тасографы кМеркурий ТА-002>
(даlrее - таrоrрафы) и устшrавJIивает порядок и объем ш первиtIЕой и периодтческой поверок.

1.2 Интервчlп между поверк!lми - 7 лgt.

2 Операции поверкп

2.1 При поверке тасографов выпоJIнить работы в объеме, указанном в табrптце 1.

Таблица 1

Наименование операции
Номер гrункта

методики
поверки

Проведение операции
пDи

первичной
поверке
(после

ремонта)

периоди_
ческой
поверке

1 Внешний осмотD 8.1 да да
2 опообоваlrие 8.2 да да
3 ОпределеЕие погрепIности (при доверитеrьной
веDоятЕости 0.95) измерений интервала вDемени

8.3 да да

4 Определение абсо.тшотпой шrструментаJIьIrой по-
грешности измерений скорости в дltша}оне от 20 до
180 кIrл/ч по сиIналаlr,t ГНСС ГЛОНАСС/GРS при
геометриlIеском фаrсторе ухудпеЕия точности
PDOP < 3

8.4 да да

5 Определение абсо.тпотной шIструмеЕтальной по-
грешности (при доверитеrьной вероягпости 0,95)
измерений скорости в ддап:lзоне от 20 до 180 rол/ч
по импуJьсному сигнаIrу даттIика .щижония

8.5 да да

6 Определение абсоrпотной шIструментальной по-
грешности (при доверителъной вероягlrости 0,95)
определеЕия коордIнат местоположения по каждой
координатной оси при работе по сиrналам ГНСС
ГЛОНАСС/GРS при геометрическом фаюоре
ухуддшения тотIности PDOP ( 3, м

8.6 да да

7 Определение абсо.тшотной погретrrности (при дове_

рите.тьной вероятности 0,95) определения Kooplm-
нат местоположения по каждой координапIой оси
при работе по сигналам ГНСС ГЛОНАССiGРS при
геомец)ическом факторе уryдшеЕия тотIности
PDOP < 3

8.7 да да

8 Определение отrrоситеlьной иЕструмеЕтальной
погрешности (при доверитеJIьной верояпrоспr 0,95)
измеDений пройденною пути

8.8 да да

9 Определение абсо.тпотной погреtшrости (при дове-
рительной вероятности 0,95) сиЕхроЕизilIии пIкЕIJIы

времени внутреннего опорного генератора тахогра-
фа с нациоЕапьной шкалой коорд{нированного
времени UТС(SЦ при работе по сигналам ГНСС
ГЛОНАСС/GРS

8.9 да да

1 0 Идентифиrсшпrя прогрtlll{много обеспечения 8.10 да да
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2.2Прп поJцлIеЕии отрицатеJIьньD( резуJIьтатов при выпоJIнеrши rпобой из оперщий
поверка прекращается и тахограф бршсуется.

3 Средства поверкп

3.1 При проведении поверки испоJIьзовать средства измеренrй и вспомогатеJIыIое
оборудовшrие, представлеЕЕые в табrпаце 2.
Табrшца 2

3.2,Щопускается испоJIьзование других средств измерний и вспомогатеJIьного
оборулования, обеспетIивtлюtщD( требуемыli запас тоtIЕости (не менее 1/3) при оцределении
мец)ологи.Iеских характеристик та<ографов.

3.3 ПрtатrtеЕяемые дIя поверки средства измерений доJDкны быть угверждённого типq
исправны и иметь деЙствуюпцле св}цетеJьства о поверке (отп,rетки в формулярФ( или
паспортас).

4 ТребоваЕпя к квалпфикацпп поверите;rей

4.1 К проведению поверки тасографов допускается инженерно-текIиtIесIмй персонал
со средЕетехническим иJIи выспIим образовшrием, ознакомленньй с руководством по экспJIуа-
тации (РЭ) и докумеЕтащиеЙ по поверке, имеющие право на поверку (аттестовшrными в
качестве поверителей).

5 Требованпя безопасЕостп

5.1 При проведении поверки доJDкIIы бьrгь собrподены требоваrrия безопасности в
соответствии с ГоСТ l2.3.019-80.

Nч rгуrктов
метод{кш
поверки

Наrпrленовапие рабочID( этtшонов иJш вспомогатеJIьIIьD( средств поверки; номер
докуil[ента реглап.fеIIп{рующего технические трбоваrrия к рабо.пшrл этаIонап{ иjIи
вспомогатеJБным средстваI\,r; разряд по государственной поверотIной схеме и
(иш) метрологиЕIеские и основЕые техни.Iеские характеристики средства повер-
ки

8.3 Генератор сигн.шов произвоJIьной формы 33522В: предеJIы дотryскаемой относи-
теrьноЙ погрешности установки частоты вьD(одЕого сигнапа при температуре
окружающей среды от 18 до 27 ОС *l . l0-6
Частотомер универсаJБный CNT-9lR: предеJIы доrryскаемой отЕоситеJьной по-
грешности измерений частоты при времени измереная 200 мс
+2.|0-7

8.4 Имитатор сигналов СН-3803М, предел допускаемого средц{его квад)атиtIеского
откJIонения сrryqшlra* составJIяющей погрешности формлроваrшя беззатtросной
д€шьЕости до НКА ГнСС ГлонАСс и GPS по фазе даJIьЕомерного кода 0,1 м, по
беззапросной скорости 0,005 шr/с

8.5 Геператор сиIЕалов произвоJIьной формы ЗЗ522В
8.6 Имитатор сшналов СН-3 803М
8.8 Генератор сиIчалов цроизвоJIьной формы ЗЗ 522В

Частотомер уЕиверсаJьньлri CNT-9 1 R
8.9 Исто.пtш< первиtIЕого тоtIЕого времени УКУС-ПИ 02.ЩvI: поцрешность синхро-

низшIии пIкаJIы времени вьD(одIого сигнала частотой 1 Гц (1 PPS) относитеJIьно
IIIкЕIJIы вр€мени UTс(SU) в режиме сшйроЕизации по сигнtlлtl},f ГНСС
ГЛонАСС/GРS +1 мкс

В с помо zаmельные ср е d сmв а
8.7 Геодезический гrуrrtст
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5.2 При проведении поверки необходлtrло пршIять меры зшщ{ты от стати.Iеского
нalпрлкеЕия, испоJIьзовать антистlпшIеские запемленные браслеты и заземлённую осЕастку.

б Ус.lrовпя поверкп

6.1 Поверку проводrть при следуюццrх условил(:
- в помещеЕии:

- температура окружающего воздуха, ОС

- отЕоситеJьнtля влФrcIость воздуха, 0/о

- на пункте геодези[Iеском:
- температура окружающего воздуха" ОС

- отЕоситеJIьная влtDlGIостъ воздп<а" О/о

от l5 до 25;

не более 80.

от миIтус 30 до 30;

не более 80.
Все средства измереюrй и вспомогатеJIьное оборуловаIIие, испоJIьзуюццrеся при

поверке тахографов, доJDкны на(одIться в рабошоr условил( эксIUryатшIии.

7 Подготовка к поверке

7.1 Перед проведением поверки необходпло выпоJIнить следующие
подготовитеJIьные работы :

_ выпоJIнить операJц{и, оювореЕIIые в доц/il{онтации изготовитеJIя Еа поверяемьdi та-
хограф по подготовке его к работе;

- выпоJIнить операIци, оговоренные в РЭ на применяемые средства поверки по их
подготовке к измеренЕям;

- осуществить прогрев приборов дIя устЕlновления ID( рабо.ппr реilс{мов;

8 Проведенпе поверкп

8.1 Внеrшrий осмотр
8.1.1 При внешнем осмоце проверштъ:
- отсугствие MexaHиEIecKID( повреждений и ослабления элементов, четкость фиксации

их положения;
- чёткость обозначений, .пrстоry и испрtlвIIость разъёмов и гнёзд, наJIшше и целост_

ность печатей и пломб;
- нЕlJIиtIие маркировки соглtюно требованияrr,r экспJryатационной документации.
8.1.2 РезУштаты поверки сtмтать положитеJIьными, есJIи выпоJIIIяются требовшrия

п. 8.1.1. В противном сJryчае та<ограф браlсуется.

8.2 ОпробоваIIие
8.2.1 Собратъ схему в соответствии с рисунком l. Обеспе.пrть рад.rовид{мость сигна-

лов ГНСС ГЛОНАСС/GРS в верхней поrryсфере.

Рисунок 1 - Схема проведения измерений при проверке работоспособности

8.2.2 Вкшо,пlть та,хограф, визуаJIьно убедлться в отсугствии опшtбок по резуJIьтаtlil,l
прохождения вЕугренни)( тестов и в шнд{каттIdи текущего времени и даты на д{сплее тФ(огра-

фа.
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8.2.3 В соответствии с руководством по эксшIуаfiшIии на тa>(ограф установшть харак_
теристическиЙ коэффшlиент та<ографа 60000. Убеддться в изменении характеристического
коэффициента в та<ографе.

8.2.4 Резуьтаты поверки считатъ положитеJIьIIыми, есJIи выпоJIняются требования
п. п.8.2.2,8.2.з.

8.3 Определение погрешности (при доверительной вероятности 0,95) измерений ин_
терваJIа времени.

8 .3 . 1 Собрrгь o(elrfy в соOгветсIвии с рисуlпсом 2.

Рисунок 2 - Схема проведеЕия измерний при определении погрешности измерений
интервала времеЕи и шrструментальной погрешности пройденного пути

8.3.2 В соответствии с руководством по экспJIуатilIии настроптъ генератор сигналов
ЗЗ522В gп зьтлач} последомтеJIьности прямоугоJIьIIьD( имIryJIьсов с параметраIии:

- частота следования имrryJlьсов: 100 Гц;
- аil,rплитуда имrryJьсов: 3,8 В;
- средЕеквадрап{tпIое зЕачение аIuIIJIитудц: 1,9 В;
- дпитеJьность имIryJьса: 200 мкс;
- время нарастания (спада) фрокга имtryJIьса (от 10 до 90 %): 40 мкс;
- продоJDкитеJIьность воспроизведения последоватеJьности имIryJьсов: б0 с.

8.3.3 Вклочить генержор 33522В, фиксировать последоватеJIьность имтryJIьсов (вход_
ное воздеЙствие) таrографом и частотомерм CNT-9lR, настроеЕIIым на ре}iйм счета имrryль_
сов. После окончания воспроllзведеЕия последоватеJIьности имIryJIьсов обну.тплть показания
частотомера CNT-9lR. Расс.пrтать деЙствитеrьное значение интервапа времени (ТПо.g"о) по
формуле:

о,П Мl dейсп, = 
100,

где М - коJIи.Iество имIryльсов, измереЕное частотомером уIIиверсаJIьньш CNT-91R.
8.3.4 ВьпrоJIIIить действия п. 8.3.3 не менее трех раз.
8.3.5 ОпредеJшть системати.Iескую состЕlвJIяющую поцрешности измерения интервала

времени по формулам (l), (2):

/тП (j) _ тП 0 - тП drйr^, ,

dтП _4.borool,л?,
J=I

(1)

(2)

где ТПо.д.r" - действитеJIьIIое зЕачение интервала времени, с;
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Tn с) - измереЕIIое значеНие иЕтервала времени, с (коrшчество секуЕд записи ско-
рости дрижения). Вьгрузка файла из тахографа в соответствии с руководством по эксплуата-
ции АВJГ 816.00.00-01 РЭ п.4.2.З.4;

N - колшчество измерений.
8.3.6 опредеJIить средIее квадратшIеское откJIонеЕие (Ско) сrryчд;"оп составляrощей

погрешности измерения интервала времени:

On=

il
|rюПriл-атП)2
j=]

N_1 (3)

вероятности 0,95) измеренrпi ин-

пт =х(|атП|*r. "п) (4)

8.3.8 РезуШтаты поверки ctmTaTb положитеJБными, ecJm значение погрешности (при
доверитеJIьной вероятноспа 0,95) измерений интервала времени на(одится в пределаr *4 с.

8.4 Определение абсолпотtrой ипструмента.тьной погрешности измерений скорости в
диапазоЕе от 20 до 180 юл/ч по сигналаil,l ГНСС ГЛОНАСС/GРS при геометрическом фшсторе
}худшения точIности PDOP < 3

8.4.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3.

8.3.7 ОпредеJIить погрешЕость (при доверите.тьной
TepBщIa времени по формуле (4):

'Срiвtrlrl.Flo.aЁlailt

Рисунок 3 - Схема проведеЕия измерений при определении Iшструмептапьной
погрешности измеренlпi скорости по сиrналаI\,l ГНСС ГЛОНАСС/GРS

8.4.2 По.щотовIлть сценарrй имитшщи с параil,rетраN,lи, приведенЕыми в таблице 3, при
этом конц)оJIировать, чтобы значение геомети.Iеского фаrстора JдудшеЕия точности PDOP не
превьппаrrо 3.
Табшаца 3

нашленованuе паDамеmDа Значенuе паDамеmDа
Формируемые спуп{иковые
навигilIиоЕЕые сигIIаJIы

ГЛОНАСС в частотном д}Iапазоне Ll (код СТ),
GPS (кол С/А без SA) в частотЕом.щrатlазоне L1

ПродолхитеJIьЕость 5 минут
Ко.тшчество канапов:
- глонАсс
- GPS

12

12
Формируемые пара}rетры двшкенIrя двиrкение по круry р4дЕусом 5 lш скоростью

l80 п,r/ч
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8.4.3 Воспроизвести сценарий. В соответствии с рд}делом <<Посекундн€lя расrшлфровка
данных о скорости и коордrнатак ТС> АВЛГ 816.00.00-01 РЭ сохрtlнить фаlл измерений
моДУJIя нtlвигаIIионного (коор.шлнаты и скорость) на внешниЙ носигеlь дtlнIIьD(.

8.4.4 ОпрелеJIить абсоrпотrrуrо погрешность измерний скорости по формуле (5):

lV -l/(il _Varпr-"(j), (5)

где V0) - значение скорости, измеренное тоrографом в j-MoMeHT времени;
Vд.и*0)- Значение скорости, воспроизведенЕое имIfгатором сигнЕlлов в j-MoMeHT времени.

8.4.7 Резуштаты поверки стштать положитеJIьными, есJш значения абсо.тпотtrой ин_
стуliеЕтаJIьной погрецIности измерений скорсти в д{апа}оне от 20 до 180 км/ч по сигн.lл€lill
ГНСС ГЛОНАСС/GРS при геометршIеском фаrсторе ухудпения точности PDOP < 3 находятся
в пределЕlх *2 кпл/ч.

8.5 Определение абсолотной шrструментальной погрешности (при доверитеJIьной ве-
роятности 0,95) измерений скорости в ддапазоне от 20 до 180 ю,r/ч по имrryJIьсЕому сигнаIry
даттmкадвиженая

8.5.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 4.

Рисунок 4 - Схема цроведения измерний при определении шIстр}л{ентаrьной погрешности
измерения скорости по даттшку движеItI{я

8.5.2 В соответствии с руководством по эксплуатации:
- на тахоцраф устшrовить характеристиЕIескиЙ коэффщиеЕт тttхографа 4000;
- на генератор сигнtшов 33522В настроить выдачу последоватеJIьностей прямоугоJIь-

ньш импуJIьсов (параrr,rетры цриведеЕы в п. 8.3.2) частотаil.lи 200 Гц (l80 rол/ч), l00 Гц (90 кйч)
п22Гц (20 кпt/ч) (продолхrгешность воспроизведения последоватеJIьности импуJIьсов каж_
дой частоты 20 с).

8.5.3 Провести измереIIая в течение 60 с.
8.5.4 ИспоJIьзуя измеритеJIьную информащло о скорости та<ографа (выгрузка файла

из та<ографа в соответствии с руководством по экспJryатацrи АВJГ 816.00.00-0l РЭ, ршдел
кПосекуlrдrая распшфровка дшIньD( о скорости и коордшатах ТС>) опредеJIить инструмен-
тальную погрешIIость (при доверите.тьной верятности 0,95) измерний скорости по имrryJlьс-
ному сипIаIry даттIика дрижешля в следующей последоватеJьности:

- оцредеJIить систематшIескую составJIяющую инстр}4\{ентшьной погрешности опре_
деления скорости:

lt/(il -l/(il -Vdrйrлr,
,ly'

dV =|.Zllr(il,
" 

'=,где Vо.1..," - деЙствитеrьное значеЕие коордднаты В, секуfiдщ;
VС) - значение коордднаты В в j-й момент времеЕи, секуЕдш;
N - кошrчество измерний.

(6)

(7)

Тrхогреф
Fвперrтор

схгЕ&}Iсв 33522В
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Аналrоги,пrьм образом определить системати.Iескуо составJIяюЩУю поцрешЕости
определеt{ия координаты L (лолготы) и Н (высоты).

- определить Ско сrryчdiной состtlвJIяющей инструментаJIьной погреппrости опреде-
ления скорости:

(8)

- определить инструмеЕтаJБЕytо погрешность (по уровшо вероятности 0,95) опреде-
ления скорости:

пI, = rЦdr|+ 2.ov)

8.5.5 В соответствии с руководством по экспJryатilIии на та<ограф устаIIовить харак-
теристический коэффшlиент таrсографа 60000.

8.5.б ВытlоJIнить действия п.п. 8.5.3 _ 8.5.4 дIя частот последовательностеЙ ЦРЯIчrО-
угоJIьньD( имIryJIьсов 3000 Гц (180 rол/ч), 1500 Гц (90 кr/ч) п33З Гц (дя 20 mл/ч).

8.5.7 Результаты поверки считать положитеJIьными, ecJm зЕачение инструментаrrъной
погрешности (при доверите.тьной верятЕоспr 0,95) измерний скорости в д{апазоне от 20 до
180 mл/ч по импуJIьсному сигЕаIIу датчика,щшкения на(одIтся в цредела( +2 пл/ч.

8.6 Опрелеление абсоrпотной lшструrлrентальной погрешности (при доверитеJIьной ве-
роятности 0,95) определения коорд.rнат местоположения по кшrсдой коордrнатной оси цри ра-
бОте по сигнtшtll\{ ГНСС ГЛОНАСС/GРS при геометриtIеском фшсторе ухущения TotIHocTи
PDOP ( 3, м

8.6.1 ИспОJIьзуЯ измеренЕЫе зЕаченИя коорд.rнат, поJrгIенIIые в п. 8.4.3, опредеJIить
инстру![ентаJъIIую погреIшIость оцределения коордrнат в следующей последоватеJIьIIости:

- опредеJIить СиСтематиЕIесц/ю состzlвJUIющую инструlt{ентальной погреттп{ости опре-
деления коорд{нат в IшЕlне (ппrрты и доJготы) и высоты по формулам (l0), (11), например,
дIя коордшаты В (пшрота):

лв(il_в(j)_вdrйrrr,

dв=l.Ё*о,,
N '*,

где Вr.дr, - деЙствите.тьное зIIачеfiие коордrнаты В, секyrrды;
B(i) - значеЕие коорд{наты В в j-й момеЕт времени, секунды;
N - коrпrчество измерений.

Аншtогищrьш образом опредеJIить систематическую состtlвJIяющую
оцределения коордшаты L (лоrготыl и Н (высоты).

- определить СКо сrryr.rшlной составJIяющей инструментальной погрешности опреде-
ления коорд{нат по формуле (l2), например, дJIя коордднаты В (Iш,rроты):

ов=

N
|rbBril-aBf
:_lJ-!

NJ
Анаrrогичньп,r образом опредеJIить СКо сrцчайr.- составJIяющей погрешности оцре-

деления коордднаты L (доrготы) и Н (высоты).
- перевести значеЕия погрешностей определеЕия координат в плане (широты и доJго_

ты) из угловьп< секуIц в метры по формулам (13) - (14):
- дJIя широты:

(9)

(10)

(1 l)

погрешности

(12)

|rblrril-ar.|



^В(л) 
= arcl'

9

а(l-е2) .ЬВ(сеlунdа);

(|-"2 sin2 В13
(1 3)

- дJlя долготы:

a(|-e2)cosB
bL(celyHda),М(м) = arcl"

(|-12 sin2.B;3
где а - большая полуось эJIлипсоида, м;

е - первый эксцентриситет эJIJшпсоида;
1 " : 0,000004848 l 368 1 1 09535993 3 рqд.rан (аrс 1 ").

- опредеJIить инстументаJIькую погрешность (по уровню вероrrности 0,95) опреде_
ления коорд{Еат (например дIя координаты Н (высота)) по формуле (15):

П н = t(|dH|+ 2.о g) (1 5)

Анапоги.пrьп,r образом опредеJIить инструIuеЕтаJIьЕrуIо погрешность (по уровню веро-
ятности 0,95) определения коордiнаты В (ппrрота) и L (дошота).

8.6.2 Результаты поверки ctmTaтb положитеJIьными, есшл абсоrпотrrая иEcтpyпreнTajlb-
ная погрешность (при довершт€JIьпой вероятпости 0,95) оцределения коорддЕат местоположе_
ния по каждой коорд{натfiой оси при работе по сигналап{ ГНСС при геометрическом факгоре
ухудшения точности PDOP < 3 ншrодлтся в цределаJ( *З м.

8.7 определение абсоrпотной погрешrrости (при доверитеJIьпой вероятtrости 0,95)
определения коорд'lнат местоположения по каIсдой коор.щнатной оси при работе по сигнЕIлЕtI\,l

ГНСС ГЛОНАСС/GРS при геометрIтIеском фаrсторе ухудшеЕия точности PDOP < 3
8.7.1 Измерить коордпIаты пунIсга геодезического в соответствии с кМетодлкой

измерений коордIнат пF{Imа геодезFIеского)) (аттестат метод[ки выпоJIнения измереlпй
Ns 23б-0 1.00294-20 1 0 l20| 5).

Прlллечание: Интервап времени между датой цротокола резуJIьтатов измерений коор-
длнат гуЕкта геодезштIеского и датой прведения поверки Ее доJDкен превышать межпове-
рочного интерваJIа сети геодезической с испоJIьзоваIIием которй осуществJIялось измере_
ние коордIнат пyIrKTa геодезшIеского.

8,7.2 Разместить антеЕну навигационную тасографа на гytrкте геодезическом
фисупок 5). ОбеспеЕшть рад{ов[Iдлп,lость сигпалов нtlвигilIиоIIньD( космически)( аппаратов
ГНСС ГЛОНАСС/GРS в верхней поrryсфере.

Рисунок 5 - Схема проведения измерений при определении
погрешности оцредедения коордIнат

(14)

rеодеýЕчsскпЁ
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8.7.3 Осуществить зilIись измеритеJIьной информшIии в течение не менее пяти минуг.
Во время записи измеритеJIьной шrформации контроJIировать, чтобы геометрический фшсгор
УХУдшепИЯ тОtIнОСти (PDOP) был не более 3. После окончания зtшиси измеритеJIьпой инфор_
мации разобрать схему.

8.7.4 В соответствии с рtвделом <Посекундrая расшлфровка даЕIIьD( о скорости и ко_
ордднатах ТС> АВЛГ 81б.00.00-01РЭ сохранить фаriл измерений модуля нЕлвигilIионного (ко_
ординаты и скорость) на внеlшrий носитеrь данньD(.

8.7.5 ОпрдеJIить абсоrпоттrую погрешность (при доверитеJIыIой вероятности 0,95)
определения коорд{нат местоположения по коt<дой коордлнатrrой оси по формулаrrл
(10) _ (15).

8.7.6 Резуштаты поверки считать полохоIтеJьными, есJIи значение абсошотной по_
грешности (при доверительноЙ вероятности 0,95) оцределения координат местоположения по
каждой коордшатной оси при работе по сипlаJltlп,l ГнСС ГлонАСс/GРS при геометрrtlеском
фаrсгоре ухудпеЕия точности PDOP < 3 нш<одrтся в предела( +15 м.

8.8 Определение относитеJIьной инструментаJьной погрешностlл (по уровЕю вероят_
ности 0,95) измерений пройденного пупr

8.8.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 2.
8.8.2 В соответствии с руководством по эксплуатшIии на таrограф установить харак-

теристическиЙ коэффшlиент таrографа 10000. В соответствии с руководством по экспIryата-
ции на генератор сигналов З3522В настроить выдачу последоватеJIьности прямоугоJIьньD( им-
tryJIьсов (параметры приведены в п. 8.3.2) частоmй 500 Гц (l80 юл/ч) эквивалентную по про_
доJDкитеJIьности пройденному гуги 1 ror (коптроJIировать по ддсIшею та"хографа).

8.8.3 В соответствии с п. 2.З руководства по экспJryатilщи на тасограф
ABJГ 816.00.00-01 РЭ поJryЕIить измеренное значение пройдешlого пуп{ с разрядIостью до
ед{ниц метров.

8.8.4 ВытlоJIнить действия п. 8.8.2 не менее трех рдt.
8.8.5 ВышсJшть относптеJБЕгуIо иЕструмеIIтаJIьнуIо поцрешность (по ypoBrrro вероят_

ности 0,95) измерений пройлеЕного rrуп{ протюкенЕостью 1 lo.r в следующей последоватеJIь_
ности:

8.8.6 опредеJIить систематическую состalвJIяющую ипструментальной погрешности
измерниЙ проЙлешtою rrупr по имгryльсному сигIIаJry даттIику движения по формулаrrл (16),
(17):

лL(il-L(j)_Ld"йrлr,
,ly'

dL=|_.Zzt(D,

" ':='где Lo.;"o - деЙствитеjьное значение проЙдеlпrого rтупt, Iо,r/ч,

(l6)

(17)

L о"а"rГffi, где М - коJIrчество имrryJlьсов, измереЕное чtютотомером уни-

версаJIьным CNT-9IR;
L С) - измеренное зЕачение пройдеrпrого ц/ти, lол/ч;
N - коrшчество измерний.

8.8.7 ОпрелеJIить СКО сlryчйной составJIяющей инструмеЕтаJьной погрешrrости из-
мерений пройденного гrути по формуле (18):

N
|rьr{il-аD2
.,_ ,

.l -lOv= N_1 (18)
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8.8.8 Определить инструментtlJIьЕую погрешЕость (при доверитеJIьной вероятности
0,95) измерений пройденного пуги по формуле (19):

П L =|ar|+ 2.о L, (19)

8.8.9 ОпрелеJIить относитеJIьIryю инструмеIIтаJIьЕуIо погрешность (при доверительной
вероятности 0,95) измерений пройденного пути по формуле (20):

П1
(ш / 1 0000)

где N - коJIичество имrryльсов, измереЕное частотомером универсаJIьньпл CNT_9IR.

8.8.10 Результаты поверки сЕIитать положитеJIьЕыми, ecJm значение относитеlьной
инструментаJьная погрешности (при доверитеJIьной верояп*ости 0,95) измерений пройденно_
го rrути нtlход{тся в цредела( +| Уо.

8.9 Определение абсоrпопrой погреlшrости (при доверитеJIьной вероягности 0,95)
сию(ронизtшIии цIкаJIы времепи внуц)еЕнего опорного геЕератора та,хографа с нЕuIионапьной
IшсалоЙ коордIнирокlнного времеЕи UTC(SЦ при работе по сигналап{ ГНСС ГЛОНАСС/GРS

8.9.1 Собрать о(ему в соOгвgtствии с рисуrком б. Средство визуаJIизtщии доJDкно иметь
разрешающую способностъ шIд{кшц{II оцифровки метки времеЕи не меЕее 0,1 с.

срФIсIво
вrлсофrrссецrr

Рисунок б - Схема цроведения измерений при определении абсоrпотtrой погрешности
сиЕхроЕизац{и пIкаJIы времеЕи внуцреннего опорного генератора таrографа

8.9.2 Обеспе!штъ рад{овидп,rость сипIалов навигшIионньD( космиtIескшх аппаратов
ГНСС ГЛОНАСС и GPS в верхней поrryсфере. В соответствии с эксшryатационной докуrr.rен_
тацией на тЕrхограф и УКУС-ПИ 02Дlчf подготовить ID( к работе. Настроитъ УКУС-ПИ 02ДИ
на вьтлачу цIкаJIы времени, сию(ронизировшrной с ЕаIIионаJБной шкалой коордпrировtlЕIlого
времени UTC(SU).

8.9.3 В течение не менее трех миIтуг снимать на средство видеофиксации средство ви-
зуаJIиз€Щии и табло тшlографа с иЕдIкшIиеЙ Iшсаrш времени внутреннего опорного г€Еератора
таrографа. Дя обработки испоJIьзоватъ момеЕгы смеЕы целого tIисла минуг на д{сппее тФ(о-
графа.

8.9.4 ОпредеJIить системaшшIескую составJIяющую погрешIIости сиID(роЕизшIии по
формулам (2I), (22):

п2-, = { Xl00%) (20)

lT(il _ T(j) - тdrй"-" , (21)
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,N
dT= ! .zlT(il,

N:
J-I

тде Тдоrо! - деЙствгI€Jьвое заачеЕие пIкаJIц времепц, с;
Т С) - измер€шо€ зЕ8чеЕЕе IIrKaJ!Ё врем€яп, с;
N - коrвчесгво взмерний.

8.9.5 ОцредеJшть СКО сrrуча вой с,оставляощей поц)gцrrости сцЕ(рsЕаяrрв;

2rbTo1-o2

NJ (23)

сцЕ(рв!|з8щ IlIKaJtы8.9.6 Опр€деJЕгь погрщrостъ (по урвшо Е€рояrЕосгц 0,95)
вр€шеш цо Формуле (24):

п, =t\aTl+z.or) (24,)

8.9.7 Резуrьтrrн пов€рtв clrrTaтb полож!теJъЕьa!d!, ecJtв зЕачеЕае абсоrцоrной пь
гр€шосгп (прr доверЕr€Jьцой в€роЕIЕосlu 0,95) сш9ошзащв ццаJIы времеЕ8 вцrтр9ЕЕек)
опорЕого гЕЕсраrcрs тФ(огрsф с ваrшовsrъЕоl щsлоl коордшровашого врмеш UTC(SLI)
Ерц р€fuте по caтEaпarr ГНСС ГЛОtйСС/GРS ваходrся в цределах +4 с.

8.10 IЦеЕтrфшщ!я пргроtдdвою об€спеsешr
8. l 0. l Прверку cooTBeTcTBEi зsявJIеЕЕых rдеЕтrфшашошо< ,t *","K црогрдrмвоm

обоспечешr (ПО) тахограф проводть в следдощей последоваrcJьЕосIr:
- црs€ргть Еомер sерсЕr (цдеЕгЕфЕФIЕош,fi Bolr9) ПО в соотЕетствцЕ с

п.4.1.3.6 ABJГ 816.00.00-01 Рэ.
8.10.2 РезуJБтаты поr€ркr сч!тать trоlожЕтаIБЕц@, ес:ш вдегrяфпrсащошlе дав-

Ere ПО соотвglсrвуюг rлсrгафвкаrrвошьшr ддпЕцм, чрвведеЕllЕla в табlцце 4.

табjща 4

(22)

идеЕгЕфшащошое даmIе (црrзваrg) Зпачеше
идеrrrфlкаrrпоrrое BanreBoBarцe По v.l.M.0227
номер вsрш (вдеЕIцфп(дщошfr Еохф
по) l.И.0227 ц въще

9 ОФормJrешс рсзультrтов повGркr

9.1 Прtr поло!шт€Jшпfi рвуJьтsтsх поверкп делаsтýr зашсь в rt8спорIеt завq)ешOr
по,цшсью пов€рrгеJц ! зваком поаерr(E.

9.2 В случае отрщат€jьЕьо( Ёзу,Бтsюв поЕ€рr(в поrеряеlaьй тахогрвф к
даJБЕеfu€му щ)пrеЕсцrю ве допускаетсfl. На вего вшддЕтся rзв€щеryе о вепрЕгOЕосul к
даJБЕсfuей эксплуsтацшl с указавrем пprtrxE Еепрвп}Jшости. i
3аместrrс,ъ геверrь,rог0 д!рекmр - /
пача,:ьrrк НИО-8 ФГУП (ВНИИФТРИD ,r- О.В. !сшссвrо

\/
Нача.lьпик лаборrюрш 842 ФryП (ВНИИФТРИ)) ll / А.А. Фрлов

ill
C,t,J.l\ll


