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1 ОБЛАСТЬ ПРИМЕНЕНИЯ
1.1 Настоящая методика поверки распрострtlняется на бортовые устройства

"БК-СВП" (далее - устройства кБК-СВП>) и устанавливает порядок и объем их первичной

и периодической поверок.

1.2 Интервап между поверкtlп,lи устройства "БК-СВП" - 3 года.

1.3 Пояснения к терминtlм, определениям и принятым сокращениям, используемым в

настоящей методике поверки, приведены в приложении А.

2 ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ

2.1 При проведении поверки устройства "БК-СВП" должны быть выполнены

операции, указанные в таблице l.

аблица l - и поверки

Наименование операции

Номер
пункта

методики
поверки

Проведение операции при

первичной
поверке

периодической
поверке

l. Внешний осмотр 8.1 да да

2. Опробование и проверка идентификации
прогрЕlп,Iмного обеспечениJI

8.2 да да

3.Определение метрологических характе-ристик 8.3 да да

3.1. Определение абсолютной погрешности (по

уровню вероятности 0,95) определения
координат местоположения потребитеJuI в плане
и высоты при работе по сигналаrrл ГЛОНАСС
(L1, код СТ) и GPS (L1, код С/А) при
геометрическом факторе PDOP не более 3, при
скорости '70 Mlc

8.3.1 да да

3.2. Определение абсолютной погрешности (по

уровню вероятности 0,95) определения
координат местоположениrI потребитеJuI в плане
и высоты при работе по сигналам ГЛОНАСС
(Ll, код СТ) и GPS (L1, код С/А) при
геометрическом факторе PDOP не более 3, в
статике

8.3.2 да нет

3.1 Определение допускаемой абсоrпотной
погреuшости синхронизации внугренней шка-шы

времени устройства с национа-пьной шкалой
коордиЕировiшного времени UTC(SU)

8.3.3 да да



2.2 Последовательность проведения операций должна соответствовать порядку,

yкzulaнHoмy в Таблице 1.

3 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ

3.1 Рекомендуемые средства поверки и вспомогательное оборудование, приведены в

таблице 2.

Таблица 2 - Средства поверки

Номер
пункта

методики
поверки

наименование и тип
(условное

обозначение)
средств
поверки

Метрологические и технические характеристики
средств поверки

8.3.1
8.з.2
8.3.3

Имитатор
навигационньD(
сигнtlлов СН-3803М

- предел доIIускаемого среднеквадратического откJIонеЕи'I
(СКО) слуrайной составJuIющей основной погрешности
форми-рования беззапросной дальности (псевдодапьности)
до НКА ГЛОНАСС/GРS по фазе дальномерЕого кода не
более 0,1 м,
- предеп СКО случайной составляющей основной
погрешности формировzlния скорости изменения
беззапросной дальности до НКА ГЛОНАСС/GРS не более
0,005 м/с,
- средняя квацратическzuI погрешность формирования
местной шкtlлы времени на основе воспроизведения
сигнiIлов НкА ГЛоНАСС/GРS не более 50 нс.

8.3.1
8.з.2
8.3.з

Госуларственньй
втори.шrьй этrшон
едиЕицы времени и
частоты ВЭТ 1-19
2.1.ZZH.0L15.2013

- диапазон измерения частоты от 1 Гц до 40 ГГц,
- диапа:lон измерения интервалов времени
от 1,0 , l0-9до 1,0 , 108 с,
- cyMMapHzuI погрешность этtIлона Sro < 1,0 , 10-14,
- предел допускаемой абсопютной погрешности привязки
шкалы времени относительно шкчlлы времени UTC(SU) в

режиме синхронизации по сигнttлЕllи ГЛОНАСС/GР S
* 30 нс.

8.3.3. Частотомер CNT-90 - диап.вон измерения частоты от 0,001 Гц до 300 МГц,
- диап&}он измерения временньж интервалов от минус 5 нс
до 106 с,
- пределы допускаемой относительной погрешности
измерения BpeMeHHbD( интервЕrпов 0,6 нс (для 5 нс), 0,62 нс
(для l00 мкс), 200 нс (для 1 с).

8.2.
8.3.

вспомогательное
оборудование

- источник питания GPD-73303S,
- антенна переизлrIающм АНАИ.43485 1.00 1,

- ПЭВМ, внешняrI ПЭВМ под управлением операционной
)истемы Microsoft Windows ХР SP3, веб-браузер Mozilla
]irefox l0



3.2 Вместо указанньж средств поверки в таблице 2 разрешается применять другие

аналогичные средства, обеспечивающие определение метрологических характеристик

поверяемьж средств измерений с требуемой точностью (предел допускаемой погрешности

измерения эталонньD( средств не должен превышать 1/3 предела догryскаемой погрешности

опредеJuIемого параметра устройства <БК-СВПD во всем диапtr}оне измерений).

3.3 Применяемые дJuI поверки средства измерений и средства измерений,

используемые в качестве вспомогательного оборулования, должны быть угвержденного

типа, исправны и иметь действующие свидетельства о поверке (или сертификаты о

калибровке).

4 ТРЕБОВАНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕЛЕЙ

4.1 К проведению поверки могуг быть допущены лица, имеющие высшее или среднее

техническое ооразование, аттестованные в качестве поверитепеи установленным порядком,

имеющие практический опьrг в области радиотехнических измерений и использовании

необходимьD( для поверки средств измерений, изуtIившие настоящую методику поверки,

руководство по эксплуатации ВРБЕ.464 1 1 0.002 РЭ.

5 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ

5.1 При проведении поверки должны быть соблюдены требования безопасности в

соответствии с ГОСТ 12.3.019-80, а так же требовztния устанавливаемые руководством по

эксплуатации устройства "БК-СВП" ВРБЕ.464110.002 РЭ и руководствами по

экспJryатации используемого при поверке оборуловilншя.



6.2 Все средства измерений, используемые при поверке, должны работать в

нормальньD( условиях экспJryатации.

7 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ

7.1 Перви.пrую поверку устройства кБК-СВП> при выпуске из производства до ввода

в эксплуатацию производить на основании выборки.

7.2 Прu выборочной первичной поверке рассчитать объем выборки согласно плtlну

выборочного контроJIя по ГОСТ Р ИСО 2859-|-2007 при уровне KoHTpoJuI I, при

приемлемом уровне качества AQL: 1,0.

7.3 Сформировать выборку подлежащих поверке устройства кБК-СВП> пользуясь

методом слуrайньrх чисел по ГОСТ 18321-73.

7.4 Иgу.rylть руководство по экспJryатации поверяемого устройства кБК-СВП> и

руководства по эксплуатации испопьзуемьгх средств поверки.

7.5 Перед проведением операций поверки необходимо:

- проверить комплектность поверяемого устройства кБК-СВП) (на-пичие кабелей

питания, соединительньIх кабелей и пр.);

- проверить комплектность средств поверки, зЕвемлить (если необходимо)

необходимые средства измерений п вкJIючить питание заблаговременно перед очередной

операцией поверки (в соответствии со временем установления рабочего режима,

указанным в технической документации);

- подготовить к работе устройство кБК-СВП в соответствии с Руководством по

эксплуатации ВРБЕ.4б4 1 1 0.002 РЭ.

7.6. Подготовить сценарии на имитаторе навигационньD( сигнilлов, обеспечивzlющие

проведение поверки устройства кБК-СВП> при определении абсолютной погрешности

координат в плане и высоты при скорости 70 Mlc и в статике, и убедится в их реirлизации.

7.7. ОбеспеtIить подачу от Госуларственного вторичного эталона единиц времени и

частоты ВЭТ 1-19 (даlrее - эталон ВЭТ 1-19) опорньIх сигналов 5 МГц и 1 Гц на

соответствующие входы имитаторы навигационньD( сигнчIлов. Убедиться, что погрешность

синхронизации имитатора с эталоном ВЭТ 1-19 не превышает 1 мкс.



8 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ

8.1 Внешний осмотр

8.1.1 При внешнем осмотре устройства кБК-СВП) визуЕrльно проверить:

комплектность поверяемого устройства "БК-СВП" в соответствии с его

руководством по эксплуатации ВРБЕ.464 1 1 0.002 РЭ;

- наличие и целостность пломб предприятия изготовитеjIя на крепежньD( винтах

корпуса устройства кБК-СВП >;

отсутствие внешних механических повреждений корпуса, мешающих работе

устройства кБК-СВП>> и ослабления элементов конструкции;

- отсугствиrI сколов, трещин на кнопкчlх органов управления устройства кБК-СВП>;

- н.lличие маркировки на тьшьной стороне корпуса устройства кБК-СВП), при этом

все надписи на маркировке должны быть четкие и содержать следующие сведения:

наименование и обозначение устройства (БК-СВПD; заводской Еомер по системе

нуп{ерации предприятия_изготовитеJIя; месяц и год вьшуска из производства; наимеЕовtlние

предприятия-изготовитеJUI.

8.1.2 Результаты внешнего осмотра считать положительными, если вьшолняются
требования пункта 8.1. 1.

8.2 Опробовапие и проверка идентификации программного обеспечения

8.2.1 Проверка идентификации ПО устройства кБК-СВП>.

8.2.1.1 На-гlичие и целостность пломб проверяемые в ходе внешнего осмотрап 8.1.1,

свидетельствует о том, что встроенное ПО устройства (БК-СВП) сохрtlняет свою

целостность и подлинность в соответствии с описанием типа на бортовые устройства кБК-

сВП).

8.2.I.2 Результаты проверки идентификации ПО считttются положительными, если

выполняются требования п. 8.1.1 и п.8.2.1.1.

8.2.2. Опробование

8.2.2.I Собрать схему в соответствии с рисунком 1.

Рисунок l - Проверка работоспособности устройства кБК-СВП> при опробовании.

8.2.2.2 Установить поверяемое СИ таким образом, чтобы обеспечить возможность



}

приема устройством (БК-СВП>> сигналов от навигационньrх спугников ГЛОНАСС и GPS.

8.2.2.З Запустить на ПЭВМ терминЕrльную программу считывzшия дitнньIх с порта

USB (например Нуреr Terminal). Настроить прогрilмму на прием дzlнньD( в формате

NMEA-0183 с USВ-порта к которому подкJIючено поверяемое устройство.

8.2.2.4 Убедиться что индикатор спутникового состояния светится непрерывно.

8.2.2.5 Убедиться из данньж NMEA-0183 протокола, в том что количество видимьrх

НКА устройством кБК-СВП> отлично от HyJuI, а геометрический фактор PDOP не

превышает 3.

8.2.2.6 Результаты опробования считzlются положительными, если для устройства

кБК-СВП> выполняются требования п. 8.2.2.4 и п.8.2.2.5.

8.3 Определения метрологических характеристик

8.3.1 Определение абсолютной погрешности (по уровню вероятности 0195)

определения координат местоположения потребителя в плане и высоты при работе по

сигналам ГЛОНАСС (L1, коп СТ) и GPS (L1, код С/ф при геометрическом факторе

PDOP не более 3, при скорости 70 м/с.

8.3.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 2 при этом подкJIючить внешний

опорныЙ сигнrlл 5 МГц и 1 Гц на соответствующие входы имитаторы навигационньD(

сигнЕ}лов от этtlлона ВЭТ 1-19. Убедиться, что погрешность синхронизации имитатора с

этttлоЕом ВЭТ 1-19 не превышает 1 мкс.

Рисунок 2 - Схема проведения измерений при поверке устройства кБК-СВП>

8.3.1.2 Запустить на имитаторе сценарий имитации систем ГЛОНАСС/GРS с
параметрами, приведенными в таблице 3.

Бпрmфве чшпршшrЁо
Бч шп



Таблица 3

наuменованuе паDаллеmDа Значенuе паDамеmDа
Формируемые спугниковые
навигационные сигнчtлы

ГЛОНАСС в частотном диапазоне Ll (код СТ),
GPS в частотном диапазоне Ll (код С/А)

продолжительность 8 часов
Количество имитируемьIх спугников :

-глонАсс
- GPS

l2
12

параrr,rетры среды распрострzlнения
навигационньD( сигнilлов:
- тропосфера
- ионосфеоа

отсутствуют

Режим движения объекта круговое движение с радиусом 5 км
Скорость движения. м/с 70
Контроль DOP в течении движения PDOP не более 3

8.З.1.3 При полуrении навигационного решения после запуска сценария обеспечить

з.lпись в файл сообщений NMEA-0183 с интервалом 1 с в течении 5 минуг.

Выделить из файла информацию, содержаIцуIося в сообщениях GGA (RMC), об

определенньтх в ходе испьшаний координатах местоположеЕия: широты (В), долготы (L) и

высоты (Н)

8.3.1.4 Определить систематическую составJuIющую погрешности определения

координат в lrлане (широты и долготы) и высоты по формулам (8.1), (8.4), например,

а) для координаты В (широта):

bBf = В, - B*,,i =|,...,з00 (8.1)

в,где "l - измеренное значение координаты В в l-й момент времени, в угловьIх
секундах;

Bn - лействительное значение координаты В в l-й момент времени, в угловьIх

секундах.

Аналогичньпrл образом по формуле (8.1) рассчитать погрешность определения

координат АZ,Glдgлlоты) в, угловьIх секундilх и А11, 1высоты), в метрах в каждый

момент времени, где вместо М, в, угловьгх секундах, подставить зIIачения

АZ,G 1дблlоты) в, угловьIх секундах и ЬН, (высоты) в MeTpilx.

Перед тем как провести статистическую обработку результатов измерений

необходимо перевести значения погрешности определения широты А.В, и долготы АД,



из угловьIх секунд в мец)ы, по формулам:

ДJIЯ ШИРОТЫ:

ЬВ,(м) _ k
o(t- u')

(8.2)

ДJUI ДОЛГОТЫ:

bL,(M) _ ь АДf ýгл.сек), (8.3)

где 4 - большая полуось эллипсоида WGS-84, а _ бЗ78137.0 м.;

е - первый эксцентриситет эллипсоида WGS-84, е _ 0.08 1 8 191908 4262;
fr - коэффициент перевода, k = 0.0 1 7 45З2925 радиан;

В^, - действительное значение координаты В в Ёй момент времени, вlY,

угловьIх секундах.

б) вычислить среднее значение погрешности определения координат широты МчФ
метрах), для этого в формулу (8.4) подставить значения координаты М; для широты в

метрах:

мв
(8.4)

ЛВr (угл.сек)

(r- r'sirr'в, )'

(r- 
"'rin'лв" )'

=lt*Na,
где N - колиtIество измерений (из файла сообщений NMEA-0I83 в строках GGA (RMC).

Аналогичным образом по формуле (8.4) определить среднее значение погрешности

определения координат поверяемого устройства кБК-СВП> долготы М r("метрах) и

высоты М о (м), где вместо АВ,lм1, подставить значение 
^L,(r)и 

АЁ1, 1м1

в) среднеквадратическое отклонение (СКО) результатов определения координат

широты Ов, вьIчислить по формуле (8.5)

(8.5)

среднеквадратическоеАналогичньпr,t образом по формуле (8.6) определить

10



откJIонение (СКО) результатов определения координат долготы oL

Аналогичньпrл образом по формуле (8.7) определить

отклонение (СКО) результатов определения координат высотьl Оо

8.3.1.5 Рассчитать абсолютные погрешности определения координат (по

вероятности 0,95) в плаЕе АПппч" и высоты АП., по формулам (8.8) и (8.9):

' u7r1+ о'

АПо(л) _t(Mo +2оо)

(8.б)

среднеквадратическое

(8.7)

уровню

(8.8)

(8.9)

,(r)

8.3.1.6 Результаты поверки сtмтать положительными, если значения погрешности

(по уровню вероятности 0,95) определения координат в план. АПппч" и высоты АПопри

работе по сигнчtлilм ГЛОНАСС (Ll, код СТ) и GPS (Ll, код С/А) геометрическом факторе

(PDOP) не более 3, при скорости 70 Mlc, не превышаrот tl5 м.

8.3.2 Определение абсолютной погрешности (по уровню вероятности 0195)

определения координат местоположения потребителя в плане и высоты при работе

по сигнаJIам ГЛОНАСС (L1, код СТ) и GPS код (L1, кол С/А) при геометрическом

факторе (PDOP) не более 3, в статике (данный пункг выполнять только при

первичной поверке).

8.3.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 2 при этом подкJIючить внешний

опорный сигнzlп 5 МГц и l Гц на соответствующие входы имитаторы навигационньD(

сигнttлов от эталона ВЭТ 1-19. Убедиться, что погрешность синхронизации имитатора с

эталоном ВЭТ 1-19 не превышает l мкс.

8.З.2.2 Запустить на имитаторе сценарий имитации систем ГЛОНАСС/GРS с

параметрЕlми, приведенными в таблице 4.

Et-, -м,)'
'=l

I(дн, -Мо)'
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Таблица 4

Hautleнованuе паDамеmDа Значенuе паDамеmDа
Формируемые спутниковые
навигационные сигн€lлы

ГЛОНАСС в частотном диапазоне Ll (код СТ),
GPS в частотном лиапtвоне L1 (кол С/А)

продолжительность 8 часов
Количество имитируемьIх спутников :

-глонАсс
- GPS

|2
I2

Параметры среды распространения
навигационньD( сигнilлов :

- тропосфера
- ионосфепа

отсутствуют

модель лвижения объекта неподвижнrUI
Конmоль DOP в течении движения PDOP не более 3

l-

8.З.2.З При полуlении навигационного решениrI после запуска сценария обеспечить

запись в файл сообщений NMEA-OI83 с интервiIлом 1 с в течении 5 минр.

Вьцелить из файла информацию, содержаIцуIося в сообщениях GGA (RMC), об

определенньIх в ходе испьшаний координатах местоположения: широты (В), лоmоты (L) и

высоты (Н)

8.З.2.4 Выполнить все действия п.8.3.1 .4пп.8.3.1.5.

8,З,2.5 Результаты поверки считать положительными, если значения погрешности (по

уровню вероятности 0,95) определения координат в плане АПпп* и высоты АП"при

работе по сигнtlлчlп,I ГЛОНАСС (L1, код СТ) и GPS (L1, кол С/А) геометрическом факторе

(PDOP) не более 3, в статике, не превышают +l5 м.

8.З.3. Определение допускаемой абсолютной погрешности синхронизации внугренней

шкалы времени устройства с национальной шкшlой координированного времени UTC(SU)

8.3.3.1 Погрешность синхронизации вну{ренней шкалы времени устройства с нацио-

ншtьной шкалой координированного времени UTC(SU) оценивается с использованием

имитатора сигнчlлов ГНСС, вторичного эталона единиц времени и частоты ВЭТ1-19 и

частотомера CNT-90.

8.З.З.2 Собрать схему в соответствии с рисунком 3. Убедиться, что погрешность

синхронизации имитатора с этЕlпоном ВЭТ 1-19 не превышает 1 мкс. На вход А
частотомера подtlют импульсный сигнitл шкалы времени от ВЭТ 1-19. На вход В

частотомера подают импульсный сигнал 1 Гц с устройства "БК-СВП".

8.3.3.3 Запустить на имитаторе сценарий имитации систем ГЛОНАСС/GРS с

парап{етрчlми, приведеЕными в таблице 3.

t2
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Рисунок 3 - Схема проведения измерений при поверке устройства кБК-СВП>

8.3.З.4 При полуrении навигационного решения после запуска сценария произвести

не мене 30 измерений интервала времени между вьIходным сигнчtлом устройства (БК-

СВП) Ti и секундным сигнzlлом рабочей шкалы эталона ВЭТ 1-19 Тr, с помощью

частотомера, соответствующего р€}зности

ЬТ, =Ti _тэi,i = 1,...,з0 (8.10)

между шкалой времени поверяемого устройства <БК-СВП) и шкалой времени этttлона

ВЭТ 1-19 UTC(Nm).

8.3.1.5 Результаты поверки считать положительными, если максимальное значение

maxA4,i = 1,...,30

измеренного согласно п.8.3.3.4 интервirла времени не превышшот * 1 с.

f!пр 5 |'fЦ

БtрпвЬпе цЕmрOfrЕ{пDo

БU tвп
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9. оФорll4лЕниЕ рЕзультлтов повЕрки
9.1 Прв оформлених р€зультатов первx'rrlой поверкх прц выборчrой поверке:

а) в сллае полох(ЕтелыlьD( резу]ътатов (приемо.о!ое число Асr), на всю паI}тЕю

устройств <БК-СВП) выдается свидетельство о поверке устаЕовдеЕЕой форш, с

указаЕrrем на оборотЕой стороне свидетельства рзультатов поверки и диапазоfi заsодскrD(

Еомерв устройств (БК-СВП)) входящrх в партию, а тiж же св€девия о прияяюм зЕачеппв

уроЕве каsеqтва AQL.

ф так хе в часпорте каждого устройства бК-СВПl> ВРБЕ,464l 10.002 ПС в та6;ице

7.1., делаются след}rоцие запflси и отметки:

Резульпап поверкu: (в допуске согласЕо табJдrце 2.2. ,)

Наuменованuе qtёq поdеркl; (псрви!Iвая пли псрЕод{qес(аяr,

Фацuцчя u поdпuсь поверumем| <<Ф.И.О.r,

Оппuск клейuа поверllпем: успанов!lенно?о вudа.

9.2 В слу.tае отрпчательtых резу.lътатов первццrой цоверюr при выборчrой пов€рке

(прЕ превьшеЕип заданЕоm браковочяого члсла RсaЗ) поверке подле)rсrт к&кдый

эI(земпляр устрfiства (БК-СВПD из всей партпи, при ?том положцтеJъвые рqзуJьтl!ты

поверкп каr(доrо экземпляра устрfiства (БК-СВПD формллотся в соотвеIсrвпп с

tr.9.1.(6), отрщательЕые результаты пов€рки каждого эIвемлляра усгрйсrва (БК-СВП)

оформ.ллсrrся в соответствцд с п.9.4.

9.З Для уgтрйсrв (БК-СВП} пршедцtл( перходгlескую поверку резуJь,Illты

формllяпотся в соответстшr с п.9.1 .(Ф.

9.4 fuя устрfiсгв (БК-СВП D не прошедцrlD( первяsrr}.rо пJrя пФаод!чесý/ю

поверку выпlrсывается пtвещеrrие о вепригодrlости к прrшевеяию установлеяной форrшц с

указапием прrrlшв непрtlгодности.

Началъццк отдеда Ng 8

Фгуп,сниим,

ИгrкеЕер lK

отдела Ng 8 ФГУП "СНИИМ"

А.с. толстикоD

А.о. сецеццов

l-
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ПРИЛОЖЕНИЕ А (справочное)

ТЕРМИНЫ И ОПРЕДЕЛЕНИrI и ПРИНlIТЫЕ СОКРАЩЕНИrI

В настоящей методике поверки устройства кБК-СВП> применеЕы термины с

соответствующими определениями по ГОСТ 8.699, ГОСТ 8.567.

ГНСС - навигационнzш спутниковаrI система, предн&}наченншI для определения

прострzlнственньD( координат, составJUIющих вектора скорости движения, поправки

показаний часов и скорости изменения поправки показаний часов потребителя ГНСС в

любой точке на поверхности Земли, акватории Мирового океана, воздушного и

околоземного космического простраIIства. ГНСС вкJIючает в себя навигационную систему

(ГЛОНАСС, GPS), а также подсистемы усиления космического и наземного базирования

(WAAS, EGNOS, активные и постоянно действующие сети базовьж станций).

ГЛОIIАСС - глобальнiul навигационнчш спугниковЕuI система (РФ).

GРлý - (анzл. Global Роsitiопiпg System) * краткое нzввание системы глоба-гlьного

позиционирования (США). Полное название: GPS NAVSTAR.

Шкала временu непрерывнчuI последовательность интервzIлов времени

определенной длительности, отсчитываемая от начального момента. Щля шкtlлы времени

устанавливilют условный нуль, единицу величины и порядок корректировки.

Нацаональная лпкала KoopdtlHuponaшHozo временu UTC(SU) - национальнtш шкала

координированного времени РФ, воспроизводимаrI государственным вторичным этatпоном

времени, частоты и национальной шкалы времени ГЭТ 1-2012.

НКА - нЕtвигационньй космический аппарат.

ПЭВМ - персональньй компьютер.

РЭ - руководство по эксплуатации.

СИ - средство измерений.

Э/ - эксплуатационные докр{енты.
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t6] ГОСТ 8.699-2010 Госуларственнiш система обеспечения единства измерений.

Величины, единицы, шкЕUIы измерений, используемые в

глоба;lьной навигационной спутниковой системе

t7J ГОСТ 8.567-20|4 ГосуларственнаrI система обеспечения единства измерений.
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